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(ร่าง) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์ 
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2554 

 
 

ชื่อสถาบันอุดมศึกษา  :  มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
คณะ  :  เทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

 
หมวดที่ 1. ข้อมูลทั่วไป 

 
1. ชื่อหลักสูตร 

ภาษาไทย :    หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุม 
   และหุํนยนต์    
ภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering Program in Control System  

     and Robotics Engineering 
 

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา  
ภาษาไทย  ชื่อเต็ม   :  วิ ศวกรรมศาสตรบัณฑิต  
      (วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์) 
   ชื่อยํอ     :  ว ศ.บ. (วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์) 

     ภาษาอังกฤษ   ชื่อเต็ม  :  Bachelor of Engineering 
(Control System and Robotics Engineering) 

             ชื่อยํอ   :  B.Eng. (Control System and Robotics Engineering) 
 
3. วิชาเอก  ไมํมี 

 
4. จ านวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 

จ านวนหนํวยกิตรวมตลอดหลักสูตรไมํน๎อยกวํา  144  หนํวยกิต  
 

5. รูปแบบของหลักสูตร 
5.1 รูปแบบ  

เป็นหลักสูตรระดับปริญญาตรี  หลักสูตร 4 ปี   
 5.2 ภาษาที่ใช้  

  ภาษาไทย   
  ภาษาตํางประเทศ (ระบุภาษาตํางประเทศที่ใช๎)..........................................................  
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 5.3 การรับเข้าศึกษา  
 นักศึกษาไทย  
  นักศึกษาไทยและนักศึกษาตํางชาติ 
  นักศึกษาตํางชาติ 

5.4 ความร่วมมือกับสถาบันอื่น  
  เป็นหลักสูตรเฉพาะของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

จังหวัดปทุมธานี ที่จัดการเรียนการสอน 
  5.5 การให้ปริญญาแก่ผู้ส าเร็จการศึกษา  

กรณีหลักสูตรเฉพาะของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัด
ปทุมธานี 
   ให๎ปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 

 

6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
  หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2554  
      เริ่มใช๎หลักสูตรนี้ตั้งแตํภาคการศึกษาท่ี 1 ปีการศึกษา 2555 

   สภาวิชาการมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัด
ปทุมธานี ให๎ความเห็นชอบหลักสูตรในการประชุมครั้งท่ี ............./.................เมื่อวันที่.................. 
เดือน..........................พ.ศ…................ 

   สภามหาวิทยาลัยมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัด
ปทุมธานี อนุมัติหลักสูตร ในการประชุมครั้งที่................./……...….…...เมื่อวันที่............................... 
เดือน…….....................พ.ศ.................. 

 

7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน 
หลักสูตรมีความพร๎อมในการเผยแพรํคุณภาพและมาตรฐานตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดม 

ศึกษาแหํงชาติ ในปีการศึกษา พ.ศ. 2556  
 

8.  อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังส าเร็จการศึกษา (สัมพันธ์กับสาขาวิชา)  
8.1 วิศวกรพัฒนาระบบควบคุมและหุํนยนต์ในงานอุตสาหกรรม 
8.2 รับราชการ 
8.3 นักพัฒนานวัตกรรมและสิ่งประดิษฐ์ระบบควบคุมและหุํนยนต์ 
8.4 ฝ่ายการผลิตของภาคอุตสาหกรรมและอ่ืนๆ ที่เก่ียวข๎อง 
8.5 ฝ่ายควบคุมคุณภาพขององค์กร สถานประกอบการ หรือภาคอุตสาหกรรม 
8.6 ฝ่ายการซํอมบ ารุงขององค์กร สถานประกอบการ หรือภาคอุตสาหกรรม 
8.7 หัวหน๎างานในสํวนตํางๆ ในโรงงานอุตสาหกรรม 
8.8 ผู๎บริหารในองค์กร หรือสถานประกอบการด๎านอุตสาหกรรม 
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9.   ชื่อ ต าแหน่ง และคุณวุฒิการศึกษาของอาจารย์ผู้รับผิดชอบ 
 

ล าดับ ชื่อ – สกุล ต าแหน่ง
วิชาการ 

คุณวุฒิ - สาขาวิชา สถาบันการศึกษา ปีท่ี
จบ 

1 นายเทิดศักดิ์  อินทโชติ อาจารย์ วศ.ม. (วิศวกรรมระบบ
ควบคุม)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรมระบบ
ควบคุม)  

สถาบันเทคโนโลยี  
พระจอมเกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง
สถาบันเทคโนโลยี  
พระจอมเกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง 

2547 
 
 

2545 

2 นายกิตติศักดิ์ วาดสันทัด อาจารย์ วท.ม. (หุํนยนต์และระบบ
อัตโนมัติ)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี 

2548 
 
 

2540 

3 นายภูเทพ ดอนท๎วม อาจารย์ วศ.ม. (วิศวกรรม
เครื่องมือวัด)  
รอ.ม. (การจัดการภาครัฐ
และภาคเอกชน)  
วศ.บ. (วิศวกรรม
เครื่องมือวัด)  

St.Petersburg State 
University, Russia. 
สถาบันพัฒนบริหาร
ศาสตร์ (NIDA)  
St.Petersburg State 
University, Russia. 

2542 
 

2539 
 

2534 

4 ดร.กรินทร์ กาญทนานนท์ ผู๎ชํวย
ศาสตราจารย์ 

Ph.D. (Industrial 
Engineering)  
M.S. (Electrical 
Engineering)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  

Wicuita State 
University, U.S.A. 
University of  
Southern California, 
U.S.A. 
สถาบันเทคโนโลยี  
พระจอมเกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง 

2550 
 

2543 
 
 

2541 

5 นายประเสริฐ เอํงฉ๎วน อาจารย์ M.Eg. (วิศวกรรมอุต 
สาหการ)  
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล)  

สถาบันเทคโนโลยีแหํง
เอเซีย
มหาวิทยาลัยมหิดล 

2541 
 

2537 
 
10. สถานที่จัดการเรียนการสอน 
   ในสถานที่ตั้งมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
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11. สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จ าเป็นต้องน ามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร  
     11.1 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ   
          ปัจจุบันกระบวนการผลิตในอุตสาหกรรมเกือบจะทุกประเภทเป็นระบบอัตโนมัติและใช๎
หุํนยนต์ในการผลิต  อีกท้ังประเทศไทยมีแนวโน๎มความต๎องการใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติใน
ภาคอุตสาหกรรมอยูํในเกณฑ์สูงโดยมีอุตสาหกรรมผู๎ใช๎หลัก  อาทิ อุตสาหกรรมการผลิตอาหารและ
เครื่องดื่ม  อุตสาหกรรมการผลิตยานยนต์ที่ใช๎หุํนยนต์แขนกลอัตโนมัติ อุตสาหกรรมกระดาษ  
อุตสาหกรรมยา  อุตสาหกรรมฮาร์ดดิส  อุตสาหกรรมปิโตรเคมีและน้ ามัน  ฯลฯ ดังนั้นวิศวกรที่
ปฏิบัติงานในสายงานดังกลําว  ต๎องมีองค์ความรู๎และทักษะที่ครอบคลุมทางด๎านไฟฟ้า -เชิงกล 
อิเล็กทรอนิกส์ คอมพิวเตอร์และระบบควบคุม  เพ่ือให๎สามารถท างานแบบผสมผสานและมีความเป็น
บูรณาการเชิงวิศวกรรม หลักสูตรวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์  จึงมุํงเน๎นการเรียนการสอนเชิง
ไฟฟ้าอุตสาหกรรมแบบอัตโนมัติ  เพ่ือให๎บัณฑิตที่ส าเร็จการศึกษาไปแล๎ว  สามารถท างานประสานกัน
ระหวํางสายงานไฟฟ้า  อิเล็กทรอนิกส์  ระบบควบคุมและหุํนยนต์ได๎  โดยมุํงเน๎นอุตสาหกรรมที่มี
สายการผลิต กระบวนการผลิตแบบอัตโนมัติ และใช๎หุํนยนต์ในการผลิต ทั้งนี้ เพ่ือให๎สอดคล๎องกับ
แนวทางวิศวกรรมในปัจจุบันและอนาคต 
  
 11.2   สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม  

การด าเนินการวางแผนและจัดท าหลักสูตรนี้ได๎ค านึงถึงสังคมและสภาวะแวดล๎อมทั้งใน
เขตพ้ืนที่ใกล๎เคียงและท่ีซึ่งมหาวิทยาลัยตั้งอยูํ  โดยเฉพาะในเขตพ้ืนที่สํงเสริม อุตสาหกรรมนวนคร ซึ่ง
เป็นเขตนิคมอุตสาหกรรมการผลิต ขนาดใหญํ  จ านวนโรงงาน ไมํน๎อยกวํ า 50 โรงงาน จึงมีความ
ต๎องการก าลังคนที่มีความรู๎ และทักษะ ทางด๎านวิศวกรรม  ด๎วยปัจจัยด๎านท าเลที่ตั้งของมหาวิทยาลัย
ดังกลําวเอ้ือประโยชน์ให๎มหาวิทยาลัยสามารถแลกเปลี่ยนเรียนรู๎วิทยาการตํางๆ กับภาคเอกชนและ
จัดสํงนักศึกษาเข๎าไปเรียนรู๎การด าเนินงานจริง และจัดท าเป็นกรณีศึกษาในการจัดการเรียนการสอน 
ตลอดจนศึกษาดูงานจากสภาพจริงและการฝึกงานในสถานประกอบการตํางๆ ทั้งนี้มหาวิทยาลัยยัง
สามารถให๎บริการสังคมโดยการวิจัย เผยแพรํความรู๎ และการให๎ค าปรึกษาตํอชุมชนในท๎องที่ จึงเป็น
สํวนส าคัญท่ีมหาวิทยาลัยได๎จัดท าหลักสูตรวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ 
 
 

12. ผลกระทบจาก ข้อ 11.1 และ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของ
มหาวิทยาลัย  

12.1 การพัฒนาหลักสูตร  
ผลกระทบจากสถานการณ์ภายนอกจึงจ าเป็นต๎องพัฒนาหลักสูตรในเชิงรุกท่ีมีศักยภาพและ

สามารถปรับเปลี่ยนได๎ตามวิวัฒนาการของเทคโนโลยีและองค์ความรู๎ใหมํๆ รวมทั้งรองรับการแขํงขัน
ทางธุรกิจอุตสาหกรรม ทั้งในประเทศไทยและตํางประเทศ โดยการผลิตบุคลากรทางด๎านวิศวกรรม 
จ าเป็นต๎องมีความพร๎อมที่จะปฏิบัติงานได๎ทันที และมีศักยภาพสูงในการพัฒนาตนเองให๎เข๎ากับ
ลักษณะงานทั้งด๎านวิชาการและวิชาชีพซึ่งเป็นไปตามนโยบายและปรัชญาของมหาวิทยาลัย “วิชาการ
เดํน เน๎นคุณธรรม น าท๎องถิ่นพัฒนา ก๎าวหน๎าด๎านเทคโนโลยี” 
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12.2  ความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย  
   เพ่ือสนับสนุนให๎มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัด

ปทุมธานีเป็นสถาบันอุดมศึกษาชั้นน าเพ่ือพัฒนาท๎องถิ่นในอุษาคเนย์   สถานการณ์ภายนอกหรือการ
พัฒนาที่จ าเป็นต๎องน ามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตรจึงสอดคล๎องกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย
และภาระหน๎าที่ของของมหาวิทยาลัย ดังนี้   

12.2.1 แสวงหาความจริงเพื่อสูํความเป็นเลิศทางวิชาการบนพ้ืนฐานของภูมิปัญญาท๎องถิ่น 
ภูมิปัญญาไทย และภูมิปัญญาสากล 

12.2.2  ผลิตบัณฑิตที่มีความรู๎คูํคุณธรรมส านึกในความเป็นไทยมีความรักและผูกพันตํอ
ท๎องถิ่นอีกท้ังสํงเสริมการเรียนรู๎ตลอดชีวิตในชุมชน เพื่อชํวยให๎คนในท๎องถิ่นรู๎เทําทันการเปลี่ยนแปลง 

การผลิตบัณฑิตดังกลําวจะต๎องให๎มีจ านวนและคุณภาพสอดคล๎องกับแผนการผลิตบัณฑิต
ของประเทศ 

12.2.3  เรียนรู๎และเสริมสร๎างความเข๎มแข็งของผู๎น าชุมชน ผู๎น าศาสนา และนักการเมือง
ท๎องถิ่นให๎มีจิตส านึกประชาธิปไตย คุณธรรม จริยธรรม และความสามารถในการบริหารงานพัฒนา
ชุมชนและท๎องถิ่นเพ่ือประโยชน์ของสํวนรวม 

12.2.4  ประสานความรํวมมือและชํวยเหลือเกื้อกูลกันระหวํางมหาวิทยาลัย ชุมชน 
องค์กรปกครองสํวนท๎องถิ่นและองค์กรอื่นทั้งในและตํางประเทศ เพ่ือการพัฒนาท๎องถิ่น  
 โดยที่มหาวิทยาลัยตั้งอยูํใกล๎เขตพ้ืนที่สํงเสริมอุตสาหกรรมนวนคร  ซึ่งเป็นเขตนิคม
อุตสาหกรรมการผลิตขนาดใหญํ มีบริษัทผู๎ผลิตหลายบริษัทที่ ใช๎ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุํนยนต์ใน
งานการผลิต เพ่ือรองรับความต๎องการของเขตสํงเสริมอุตสาหกรรมนวนคร   ประกอบกับเขตพ้ืนที่ตั้ง
ของมหาวิทยาลัยติดถนนพหลโยธิน  ซึ่งเป็นประตูด๎านส าคัญในการสํงสินค๎า ไปจ าหนํายในภาคกลาง  
ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ   ภาคตะวันออก  ภาคเหนือ  และประเทศเพ่ือนบ๎าน  ท าให๎ เป็นการสร๎าง
อาชีพให๎กับคนในชุมชนและสํงผลตํอความต๎องการแรงงานที่มีความรู๎ด๎าน ระบบควบคุมอัตโนมัติและ
หุํนยนต์ มากขึ้น ดังนั้นที่ตั้งของมหาวิทยาลัยจึงมีความเหมาะสมที่จะเปิดหลักสูตร วิศวกรรมระบบ
ควบคุมและหุํนยนต์ ด๎วยสามารถสร๎างเครือขํายกับองค์กรตํางๆ  ในชุมชนรอบมหาวิทยาลัยและ
องค์กรเอกชนในพื้นท่ีในการศึกษาดูงานสหกิจศึกษาและ  ผู๎มีประสบการณ์ในวิชาชีพมาเป็นวิทยากร
ให๎ความรู๎  สํงเสริมให๎หลักสูตรมีความเข๎มแข็งเพ่ือสนับสนุนการผลิต วิศวกรที่มีความรู๎มีทักษะในการ
ปฏิบัติงานจริง  

 

13.  ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอื่นที่เปิดสอนในคณะ/ภาควิชาอื่นของสถาบัน  
 13.1 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปิดสอนโดยคณะ/ภาควิชา/หลักสูตรอ่ืน  

 หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
 หมวดวิชาเฉพาะ 
 หมวดวิชาเลือกเสรี 

    13.2 รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนให้ภาควิชา/หลักสูตรอ่ืนมาเรียน  
รายวิชาที่เปิดสอนในหลักสูตรนี้นักศึกษาสาขาวิชาอ่ืนภายในคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม

สามารถเลือกเรียนได๎ในบางรายวิชาทั้งนี้ตามความสนใจของแตํละคน นอกจากนี้นักศึกษาตํางคณะ            



6 
 

ก็สามารถเลือกเรียนเป็นวิชาเลือกเสรีได๎ เชํน การจัดการทรัพยากรมนุษย์ เทคโนโลยีสารสนเทศใน
การบริหารอุตสาหกรรม เป็นต๎น 
 13.3 การบริหารจัดการหลักสูตร 

มหาวิทยาลัย  คณะ และอาจารย์ผู๎รับผิดชอบหลักสูตรวางแผนการด าเนินงานรํวมกัน
ในการประสานงานและการให๎ความรํวมมือกับสาขาวิชาอ่ืนที่จัดรายวิชาซึ่งนักศึกษาในหลักสูตรนี้ต๎อง
ไปเรียนในด๎านเนื้อหาสาระ การจัดตารางเรียนและตารางสอบ การก าหนดกลยุทธ์ในการสอน การวัด
ประเมินผล ทั้งนี้เพ่ือให๎นักศึกษาได๎บรรลุผลการเรียนรู๎ตามหลักสูตรนี้  สํวนนักศึกษาท่ีมาเลือกเรียน  
เป็นวิชาเลือกเสรีนั้น ก็ต๎องมีการประสานกับคณะต๎นสังกัดเพ่ือให๎ทราบถึงผลการเรียนรู๎ของนักศึกษา
วําสอดคล๎องกับหลักสูตรที่นักศึกษาเหลํานั้นเรียนหรือไมํ 
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หมวดที ่2. ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 
 
1. ปรัชญา ความส าคัญ และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

1.1  ปรัชญา  
ผลิตบัณฑิตวิศวกรรมศาสตร์ที่มีความรู๎  ทักษะ ด๎านวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์  

การประยุกต์ใช๎เทคโนโลยี พร๎อมทั้งมีความใฝ่รู๎ ศึกษา ค๎นคว๎า วิเคราะห์ และพัฒนางานด๎านวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์อยํางตํอเนื่อง  ให๎สอดคล๎องกับความต๎องการภาคอุตสาหกรรม  นอกจากนี้
บัณฑิตจะต๎องเป็นผู๎มีคุณธรรม จริยธรรม ตามจรรยาบรรณวิชาชีพวิศวกรรมด๎วย 

1.2  ความส าคัญ  
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ ถือเป็นองค์ความรู๎ส าคัญทางด๎านวิศวกรรมสาขาตํางๆ

ที่จะน าไปประยุกต์ใช๎ในการออกแบบระบบการท างานของกระบวนการผลิตและการสร๎างผลิตภัณฑ์
ทางด๎านระบบควบคุมและหุํนยนต์ มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัด
ปทุมธานี  เล็งเห็นความส าคัญ  ในการมีสํวนรํวมการผลิตวิศวกรสาขาวิศวกรรมระบบควบคุมและ
หุํนยนต์ เพราะในกระบวนการผลิตทางอุตสาหกรรมต๎องใช๎เทคโนโลยีด๎านระบบควบคุมและหุํนยนต์
ในการควบคุมการท างาน แตํยังขาดวิศวกรที่มีความช านาญ  ทักษะ วิชาชีพเฉพาะด๎าน  เป็นสาเหตุท า
ให๎ต๎องผลิตวิศวกรระบบควบคุมและหุํนยนต์ให๎ทันกับการเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยี  ทั้งนี้เพ่ือ
ตอบสนองความต๎องการในภาคอุตสาหกรรม และการพัฒนาประเทศ 

1.3  วัตถุประสงค์  
1.3.1 เพ่ือน าความรู๎ความสามารถ และประสบการณ์ทางด๎านวิศวกรรมระบบควบคุมและ

หุํนยนต์ ให๎สอดคล๎องกับความต๎องการของภาคอุตสาหกรรม และการพัฒนาประเทศ และน าไป
ประกอบอาชีพได๎อยํางมั่นคง และด ารงชีวิตได๎อยํางมีความสุข  

1.3.2 ผลิตบัณฑิตให๎มีทักษะในการศึกษาค๎นคว๎า วิเคราะห์ และประยุกต์ใช๎เทคโนโลยี 
1.3.3 ผลิตบัณฑิตที่มีความรับผิดชอบตํอหน๎าที่ มีคุณธรรมและจริยธรรม มีจิตส านึกท่ีดีตํอ

สังคมและชุมชน 
1.3.4 ผลิตบัณฑิตที่มีความรู๎ด๎านวิชาการ  ทฤษฎีวิชาชีพและทักษะปฏิบัติ  สามารถปรับตัว

ให๎ทันกับการเปลี่ยนแปลง ยึดมั่นในจรรยาบรรณวิชาชีพและเป็นแบบอยํางที่ดี 
 1.3.5 ผลิตบัณฑิตที่มีความรู๎ความสามารถด๎านการวิจัยและมีศักยภาพในการศึกษาข้ันสูง
ตํอไป 
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2. แผนพัฒนาปรับปรุง 
แผนการพัฒนา/

เปลี่ยนแปลง 
กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งช้ี 

1. ปรับปรุงหลักสูตร
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมควบคุม
และหุํนยนต์ ให๎มีมาตรฐาน  
ไมํต่ ากวํามาตรฐานคุณวุฒิ ที่
กระทรวงศึกษาธิการ ก าหนด
และสอดคล๎องกับความ
ต๎องการของภาคธุรกิจและ 
ภาคอุตสาหกรรม 

1. ติดตามความเปลี่ยนแปลง
และความต๎องการก าลังคนใน
ภาคธุรกิจเพื่อเป็นข๎อมูลในการ
พัฒนาหลักสูตร 
2. ส ารวจความต๎องการความรู๎
ทักษะ ของนักศึกษาระดับ
ปริญญาตร ีสาขาวิชาวิศวกรรม
ควบคุมและหุํนยนต์ ที่
ผู๎ประกอบ การต๎องการ  เพ่ือ
น ามาพัฒนาหลักสูตร 
3. เชิญผู๎เชี่ยวชาญทั้งภาครัฐ
และเอกชนและผู๎ใช๎บัณฑิตมา
มีสํวนรํวมในการพัฒนาหลักสูตร 
4. ประสานความรํวมมือกับ
ผู๎ประกอบการในภาค  
อุตสาหกรรม การผลิตอุปกรณ์
องค์กรอื่นๆ ที่เก่ียวข๎องในการ
จัดกิจกรรมการเรียนการสอนใน
การฝึกสหกิจศึกษา 
5. ติดตามประเมินหลักสูตร
อยํางสม่ าเสมอ 

1. รายงานผลการด าเนินงาน 
2. รายงานผลการฝึกงานใน
รายวิชาสหกิจศึกษา 
3. นักศึกษาอยํางน๎อยร๎อยละ  
95 ผํานการฝึกสหกิจศึกษา 
4. เอกสารการ ประสานงาน  
กับภาคธุรกิจ 
5. ผู๎ใช๎บัณฑิตมีความพึงพอใจ  
ในทักษะความรู๎ ความสามารถ
ในการท างาน โดยเฉลี่ยระดับ  
3.5 จากระดับ 5 

2. พัฒนาบุคลากรเพ่ือเพ่ิม
ประสิทธิภาพและประสิทธิผล
ในการให๎ความรู๎แกํนักศึกษา 

1. อาจารย์ใหมํต๎องผํานการ
อบรม หลักสูตรเบื้องต๎น
เกี่ยวกับเทคนิคการสอนการ
วัดและประเมินผล 
2. อาจารย์ทุกคนต๎องเข๎า
อบรม เกี่ยวกับหลักสูตรการ
สอนรูปแบบตําง  ๆ และการ
วัดผลประเมินผล ทั้งนี้เพ่ือให๎มี
ความรู๎ความสามารถ ในการ
ประเมินผลตามกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิที่ผู๎สอนจะต๎องสามารถ
วัดและประเมินผลได๎เป็นอยํางดี 

1. หลักฐานหรือเอกสาร
แสดงผลการด าเนินการ 
2. รายงานผลการประเมินการ
เรียนการสอนของอาจารย์ 
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แผนการพัฒนา/
เปลี่ยนแปลง 

กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งช้ี 

3. พัฒนาบุคลากรด๎านองค์
ความรู๎ให๎ก๎าวทันตํอ
วิวัฒนาการและองค์ความรู๎ 
ใหมํๆ ในสาขาวิชาวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์ 
วิชาการและสร๎างเสริม
ประสบการณ์การน าความรู๎
ด๎าน อุปกรณ์ ระบบควบคุม
อัตโนมัติและหุํนยนต์ ไปใช๎ใน
ปฏิบัติงานจริง 

1. สนับสนุนบุคลากรในการ
พัฒนาองค์ความรู๎ให๎ก๎าวทัน
วิวัฒนาการใหมํๆ 
2. สนับสนุนบุคลากรด๎านการ
เรียนการสอนและท างาน
บริการวิชาการแกํองค์กรภายนอก 
3. ก าหนดให๎นักศึกษาท างาน
วิจัย/งานวิชาการท่ีสามารถน า
ผลที่ได๎มาใช๎ในการด าเนินงาน  
ได๎จริง 
 

1. หลักฐานการสํงบุคลากร
เข๎ารับการฝึกอบรม/การ
สัมมนา/การประชุมวิชาการ
ตํางๆ  
2. งานบริการวิชาการตํอ
อาจารย์ในหลักสูตร 
3. งานวิจัยและงานวิชาการท่ี
นักศึกษาเป็นจัดท าขึ้นเพ่ือ
พัฒนาความรู๎และ
ประสบการณ์ท างานจริง 
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หมวดที่ 3. ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ และโครงสร้างของหลักสูตร 
 
1. ระบบการจัดการศึกษา  

1.1  ระบบ  
 ระบบทวิภาคโดยหนึ่งปีการศึกษาแบํงออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ แตํละภาค

การศึกษาไมํน๎อยกวํา 15 สัปดาห์ หรือเทียบเทํา หากมีการจัดการศึกษาภาคฤดูร๎อน ให๎จัดเนื้อหาวิชา
ในสัดสํวนที่สัมพันธ์กัน โดยระยะเวลาไมํน๎อยกวํา 8 สัปดาห์ และจ านวนหนํวยกิตไมํเกิน 9 หนํวยกิต  

1.2  การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน  
ให๎เป็นไปตามระเบียบ มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์  จังหวัด

ปทุมธานี  วําด๎วย การจัดการศึกษา ในภาคฤดูร๎อนส าหรับนักศึกษาระดับอนุปริญญา ปริญญาตรี          
ภาคปกติ พ.ศ. 2549 (ภาคผนวก ค) 
 
2.  การด าเนินการหลักสูตร  

2.1  วัน เวลา ในการด าเนินการเรียนการสอน 
   เริ่มเปิดท าการเรียนการสอนใน ภาคการศึกษาท่ี 1 ปีการศึกษา 2555 
     ภาคการศึกษาท่ี 1  เดือนมิถุนายน – กันยายน  

      ภาคการศึกษาท่ี 2  เดือนตุลาคม – กุมภาพันธ์ 
    ในเวลาราชการ 
 2.2   คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา  
          2.2.1 ตามเกณฑ์มาตรฐานคือ เป็นผู๎ส าเร็จการศึกษามัธยมศึกษาตอนปลายหรือ
เทียบเทํา และให๎เป็นไปตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการ   
  2.2.2 ให๎เป็นไปตามข๎อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์  
จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญา  และปริญญาตรี  พ.ศ. 2551 (ภาคผนวก  ก   
หมวดที ่3 ข๎อ 13) 
          2.2.3  ให๎เป็นไปตามมติของคณะกรรมการบริหารหลักสูตร  
 2.3   ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า  

  2.3.1  วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์  ได๎รับการพัฒนาความรู๎และเผยแพรํทฤษฎี
ถํายทอดวิวัฒนาการจากตํางประเทศ  และเป็นวิชาชีพที่มีลักษณะเฉพาะ  รวมทั้งการด าเนินงาน       
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์  มีค าศัพท์เฉพาะในการปฏิบัติงานมากรวมถึงวิชาพ้ืนฐานทาง
คณิตศาสตร์ ดังนั้น หากนักศึกษาที่เข๎ามาเรียนมีผลการเรียนภาษาอังกฤษและคณิตศาสตร์ต่ าจะท าให๎
ยากตํอการเข๎าใจในเนื้อหา รูปแบบ วิธีการด าเนินงานใน งานพัฒนานวัตกรรมและสิ่งประดิษฐ์ ในงาน
ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุํนยนต์ 
 2.3.2  การเรียนการสอนในระดับอุดมศึกษา กับระดับมัธยมศึกษามีความแตกตํางกัน 
ดังนั้นนักศึกษาใหมํสาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์อาจมีปัญหาเกี่ยวกับการปรับตัวได๎ 
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2.4 กลยุทธ์ในการด าเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจ ากัดของนักศึกษาในข้อ 2.3 
2.4.1 ด าเนินการแก๎ปัญหาส าหรับนักศึกษาที่มีปัญหาเกี่ยวกับพ้ืนฐานความรู๎ทาง

คณิตศาสตร์  และภาษาอังกฤษต่ า  ให๎นักศึกษา ท าแบบประเมินความรู๎ทางด๎านภาษาอังกฤษและ
คณิตศาสตร์  กํอนเปิดภาคเรียนตาม เกณฑ์มาตรฐานความรู๎ที่สามารถใช๎เรียนในสาขา วิชาวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์ ได๎  กรณีนักศึกษามีผลการทดสอบไมํผํานเกณฑ์มาตรฐานที่ก าหนดไว๎   
มหาวิทยาลัยจะมอบหมายให๎มีการสอนเสริมเพื่อปรับพื้นฐานความรู๎ให๎สามารถเรียนในสาขา วิชา
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ ได๎ หรืออาจจัดให๎นักศึกษารุํนพี่ให๎ค าแนะน าและสอนเสริมให๎          
รุํนน๎อง   พร๎อมทั้งจัดให๎มีการแตํงตั้งอาจารย์ที่ปรึกษา เพ่ือให๎ค าแนะน าด๎าน วิชาการ  ดังนั้น เมื่อเกิด
ปัญหานักศึกษาก็สามารถปรึกษาหรือขอค าแนะน าจากอาจารย์ที่ปรึกษาได๎ 
  2.4.2    จัดการปฐมนิเทศนักศึกษาใหมํ แนะน าการวางเป้าหมายชีวิต เทคนิคการเรียน     
ในมหาวิทยาลัย และการแบํงเวลา จัดกิจกรรมที่เกี่ยวข๎องกับการสร๎างความสัมพันธ์ของนักศึกษาและ
การดูแลนักศึกษา  เชํน วันแรกพบระหวํางนักศึกษากับอาจารย์ วันพบผู๎ปกครอง การติดตามการ
เรียนของนักศึกษาชั้นปีที่ 1 จากอาจารย์ผู๎สอน และจัดกิจกรรมสอนเสริมถ๎าจ าเป็น เป็นต๎น 
 

   2.5   แผนการรับนักศึกษาและผู้ส าเร็จการศึกษา  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ หลักสูตร 4 ปี  

        

จ านวนนักศึกษา 
ระดับปริญญาตรี ชั้นปีที่ 

ปีการศึกษา 
2555 2556 2557 2558 2559 

1 30 30 30 30 30 
2  30 30 30 30 
3   30 30 30 
4    30 30 

รวม 30 60 90 120 120 
จ านวนนักศึกษาที่คาดว่า 
จะส าเร็จการศึกษา 

- - - - 30 
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     2.6  งบประมาณตามแผน  
 

หมายเหตุ  คําใช๎จํายตํอหัวในการผลิตบัณฑิต 15,273.33 บาท/คน/ปี 
 
2.7   ระบบการศึกษา 

   แบบชั้นเรียน/นอกชั้นเรียน 
2.8   การเทียบโอนหน่วยกิต รายวิชา  

 2.8.1 เป็นไปตามข๎อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญา และปริญญาตรี พ.ศ. 2551  (ภาคผนวก ก 
หมวดที่ 3 ข๎อ 20, หมวดที่ 6 ข๎อ 37 ) 
 2.8.2 เป็นไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการเทียบโอนผลการเรียนและยกเว๎นการเรียนรายวิชา พ.ศ. 2549  
(ภาคผนวก ข ) 

 
3. หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน 
     3.1  หลักสูตร 
 3.1.1 จ านวนหน่วยกิต 

 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์          
มีหนํวยกิตรวมตลอดหลักสูตรไมํน๎อยกวํา 144 หนํวยกิต 

3.1.2 โครงสร้างหลักสูตร 
            โครงสร๎างหลักสูตรประกอบไปด๎วยหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป หมวดวิชาเฉพาะด๎านและ
หมวดวิชาเลือกเสรี โดยมีจ านวนหนํวยกิตแตํละหมวด ดังนี้ 
 
 

2555 2556 2557 2558

ค่าตอบแทน 10,500 210,000 315,000 420,000
ค่าสาธารณูปโภค 18,000 36,000 54,000 72,000
ค่าทีดิ่นและส่ิงกอ่สร้าง 115,200 230,400 345,600 460,800
ค่าคุรุภัณฑ์ 100,000 200,000 300,000 400,000
ค่าวสัดุ 12,000 24,000 36,000 48,000
ค่าใช้สอย 12,000 24,000 36,000 48,000
ค่าด าเนินการ 96,000 192,000 288,000 384,000
ค่าใช้จ่ายรวม 458,200 916,400 1,374,600 1,832,800

รายการ
ปงีบประมาณ พ.ศ.
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  1)  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป จ านวนไมํน๎อยกวํา 30  หน่วยกิต 
 - กลุํมวิชาภาษาและการสื่อสาร  9   หนํวยกิต 

- กลุํมวิชามนุษยศาสตร์ และสังคมศาสตร์ 13   หนํวยกิต 
- กลุํมวิชาคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี  8   หนํวยกิต 

 2)  หมวดวิชาเฉพาะ จ านวนไมํน๎อยกวํา  108  หน่วยกิต 
 - กลุํมวิชาเนื้อหา 89  หนํวยกิต 
  กลุํมวิชาบังคับ               39  หนํวยกิต     
  กลุํมวิชาเลือก 15  หนํวยกิต  
  กลุํมวิชาพ้ืนฐานวิศวกรรม 35  หนํวยกิต  
 - กลุํมวิชาปฏิบัติการและฝึกประสบการณ์วิชาชีพ 19  หนํวยกิต 
3) หมวดวิชาเลือกเสรี  จ านวนไมํน๎อยกวํา   6  หน่วยกิต 

 
 

 3.1.3 รายวิชาในหมวดต่าง ๆ  
     1)  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 30 หน่วยกิต 

   ใช๎หลักสูตรกลางของมหาวิทยาลัย (ภาคผนวก ช)   
       2)  หมวดวิชาเฉพาะ  จ านวนไมํน๎อยกวํา    10 8 หน่วยกิต 

 - กลุ่มวิชาเนื้อหา  จ านวนไมํน๎อยกวํา 89 หน่วยกิต 
 กลุ่มวิชาบังคับ  บังคับเรียนจากรายวิชาตํอไปนี้ ไมํน๎อยกวํา 39 หน่วยกิต 
 
     รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 

6092101   การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า        3(3-0-6)  
Electrical Circuit Analysis 

6102101   วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์        3(3-0-6)  
  Electronics Engineering 
 6102102   ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล        3(3-0-6)  

Logic Theory and Digital Circuit Design 
6103101   วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง        3(3-0-6)  

Power Electronics Engineering 
6103102   ไมโครโปรเซสเซอร์        3(3-0-6)  

Microprocessor 
6122101   สัญญาณและระบบ        3(3-0-6)  

Signal and System 
6133101   ระบบควบคุมอัตโนมัติ                     3(3-0-6)  

Automatic Control System 
6133102   เซนเซอร์และตัวขับส าหรับระบบควบคุม           3(3-0-6)  

  Sensor and Actuator Control System 
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 รหัส ชื่อวิชา  น(ท-ป-ศ) 
6143101   พ้ืนฐานวิทยาการหุํนยนต์ 3(3-0-6)  

  Foundation of Robotics 
6143102   หุํนยนต์อุตสาหกรรม        3(3-0-6) 

  Industrial Robotics 
6153101   วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์        3(3-0-6)  

 Mechatronics Engineering 
 6172101   เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์  3(3-0-6)  

Electrical and Electronic Instrumentation and 
Measurement 

6193101   ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข        3(3-0-6)  
Numerical Method 

 
        กลุ่มวิชาเลือก   เลือกเรียนจากรายวิชาตํอไปนี้ไมํน๎อยกวํา   15  หน่วยกิต 
ให๎นักศึกษาเลือกเรียนวิชาจากกลุํมวิชาเลือก จ านวน 5 วิชาใดๆ ในวิชาเลือกตํอไปนี้คือ  
 

รหัส ชื่อวิชา  น(ท-ป-ศ)    
 6093102   การป้องกันและรีเลย์      3(3-0-6) 

Protection and Relay 
6093103   การออกแบบระบบไฟฟ้า           3(3-0-6) 

Electrical System Design 
6093104   ไฟฟ้าอุตสาหกรรม             3(3-0-6) 

   Industrial Electricity 
6093105   ระบบสํงจํายก าลังไฟฟ้า 3(3-0-6) 

  Power Transmission and Distribution System 
 6103103   เทคนิคการก าจัดสัญญาณรบกวนในวงจร 
  อิเล็กทรอนิกส์      3(3-0-6) 
    Noise Reduction Techniques in  Electronics System 

6104101   การออกแบบงานอิเล็กทรอนิกส์ด๎วยคอมพิวเตอร์    3(3-0-6) 
Electronics Design by Computer 

6113101   คอมพิวเตอร์และเครือขําย 3(3-0-6) 
 Computer and Network 
6114101   เทคนิคการอินเทอร์เฟส 3(3-0-6)
 Interfacing Technique 
6114102   การสื่อสารข๎อมูล        3(3-0-6) 

Data Communication 
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รหัส ชื่อวิชา  น(ท-ป-ศ) 
6123101   หลักการระบบไฟฟ้าสื่อสาร        3(3-0-6) 

Principle of Communication System 
6123102   วิศวกรรมแมํเหล็กไฟฟ้า        3(3-0-6) 

 Engineering Electromagnetics 
6124101   การสื่อสารไร๎สาย        3(3-0-6)  

Wireless Communication 
 6124102   ก ารประมวลผลสัญญาณดิจิตอล        3(3-0-6) 

Digital Signal Processing 
6132101   พลวัตระบบและการจ าลอง        3(3-0-6) 

System Dynamic and Modeling 
6133103   การออกแบบระบบควบคุม             3(3-0-6) 

Control System Design   
6133104   ระบบควบคุมดิจิตอล        3(3-0-6) 

Digital Control Systems 
6133105   ระบบควบคุมแบบออพติมัล        3(3-0-6) 

Optimal Control 
6134101   การวิเคราะห์ระบบแนวใหมํ        3(3-0-6) 

Modern System Analysis          
6134102   การควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 

Industrial Automation 
 6134103   การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงโดยโซลิดสเตท    3(3-0-6) 

Solid State DC Motor Control 
 6134104   แบบจ าลองกระบวนการและการจ าลองแบบ 

          คอมพิวเตอร์                                        3(3-0-6) 
  Process Modeling and Computer Simulation 

6134105   การควบคุมแบบฟัซซี        3(3-0-6) 
Fuzzy Control 

 6143103   ระบบชาญฉลาด        3(3-0-6) 
  Intelligent system 

6144101   วิทยาการหุํนยนต์เคลื่อนที่        3(3-0-6)  
Mobile Robot 

6144102   การประมวลสัญญาณภาพ        3(3-0-6) 
  Image Processing 
 6163101   ทฤษฎีเซนเซอร์ขั้นสูง           3(3-0-6) 

Advanced Sensor Theory 
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 รหัส ชื่อวิชา  น(ท-ป-ศ) 
 6164101   ระบบและการควบคุมอากาศยานไร๎นักบิน        3(3-0-6)  
  UAV System and Control 
 6183101   การจัดการทางวิศวกรรม        3(3-0-6) 

 Management Engineering 
 6183102   การจัดการทรัพยากรมนุษย์ทางวิศวกรรม       3(3-0-6) 

 Human Resource Management in Engineering 
6183103   การบริหารความปลอดภัยงานวิศวกรรม      3(3-0-6)                  
 Engineering Safety Management 

 6183104   กลยุทธ์การบริหารงานวิศวกรรม        3(3-0-6) 
 Engineering Management Strategy 

 6184101   การบริหารพลังงานทดแทนและการจัดการพลังงาน    3(3-0-6) 
 Renewable Energy and Energy Management 

 6193104   ปัญหาพิเศษทางด๎านวิศวกรรมระบบควบคุม        3(3-0-6) 
 Special Problem in Control Engineering 

 6193105   ปัญหาพิเศษทางด๎านแมคคาทรอนิกส์ หุํนยนต์  
 และระบบอัตโนมัติ         3(3-0-6) 

 Special Problem in Mechatronics Robotics  
and Automatic  System 

 
                 กลุ่มวิชาพ้ืนฐานวิศวกรรม  จากรายวิชาตํอไปนี้ไมํน๎อยกวํา   35 หน่วยกิต 
 

รหัส ชื่อวิชา  น(ท-ป-ศ)  
 4011608   ฟิสิกส์วิศวกรรม        3(3-0-6) 
  Engineering Physics 
 4011609  ปฏิบัติการฟิสิกส์วิศวกรรม        1(0-3-1) 
  Engineering Physics Laboratory 
 4021707   เคมีวิศวกรรม                   3(3-0-6) 
    Engineering Chemistry  
 4021708   ปฏิบัติการเคมีวิศวกรรม           1(0-3-1) 
    Engineering Chemistry Laboratory 
 6001103   คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1        3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics I 
 6001104   คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2        3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics II 
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 รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
 6002101   คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3        3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics III 
 6002102   คณิตศาสตร์วิศวกรรม 4        3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics IV 
 6011101   กลศาสตร์วิศวกรรม        3(3-0-6)  
    Engineering Mechanics 
 6021101   วิศวกรรมไฟฟ้า        3(3-0-6)  
    Electrical Engineering 
 6041101  โปรแกรมคอมพิวเตอร์        3(2-2-5)  
    Computer Programming 
 6062101   วัสดุวิศวกรรม        3(3-0-6)  
  Engineering Materials 
 6071101   เขียนแบบวิศวกรรม        3(2-2-5)  
    Engineer Drawing 
 
                           - กลุ่มวิชาปฏิบัติการ    1 2   หน่วยกิต 
 

รหัส ชื่อวิชา  น(ท-ป-ศ)  
6092210   ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า       1(0-3-1) 
 Electric Circuit Laboratory 
6093201   ปฏิบัติการเครื่องกลไฟฟ้า        1(0-3-1)      
   Electric Machine Laboratory 
6102202   ปฏิบัติการดิจิตอล 1 (0-3-1) 
   Digital Laboratory 

                     6102203   ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์ 1 (0-3-1) 
   Electronics Laboratory 
6103201   ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์ 1(0-3-1) 
   Microprocessor Laboratory   
6133201   ปฏิบัติการระบบควบคุม 1(0-3-1) 
 Control Laboratory  
6153201   ปฏิบัติการแมคคาทรอนิกส์ 1(0-3-1) 
 Mechatronics Laboratory 
6164201   ปฏิบัติการหุํนยนต์ 1(0-3-1) 
 Robotics Laboratory 
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รหัส ชื่อวิชา  น(ท-ป-ศ) 
6191201   ปฏิบัติการวิศวกรรม        1(0-3-1) 
 Engineering Practice 
6193401   โครงงาน 1 1(0-3-1) 
 Project I 
6194401   โครงงาน 2     2(0-4-2) 
 Project II 
 

                           - กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ    7   หน่วยกิต  
  ก. กลุ่มวิชาฝึกสหกิจศึกษา 

รหัส ชื่อวิชา                      น(ท-ป-ศ)  
 6194803 การเตรียมฝึกสหกิจศึกษาวิศวกรรมระบบควบคุม 
   และหุํนยนต์                  1(45)  

   Preparation for Cooperative Education in  
   Control System and Robotics Engineering 

 6194804 สหกิจศึกษาวิศวกรรมระบบควบคุม 
   และหุํนยนต์    6(540)  

   Cooperative  Education in Control  
   System and Robotics Engineering 

 
   ข. กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ  

รหัส ชื่อวิชา                      น(ท-ป-ศ)  
6194801 การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพวิศวกรรม     2(90) 
 ระบบควบคุมและหุํนยนต์  

Preparation for Professional Experience  
   in  Control System and Robotics Engineering 

6194802   การฝึกประสบการณ์วิชาชีพวิศวกรรมระบบควบคุม 
 และหุํนยนต์     5(450) 

  Field  Experience in Control System  
  and Robotics Engineering 
 
 3)  หมวดวิชาเลือกเสรี จ านวนไมํน๎อยกวํา                      6   หน่วยกิต        

 ให๎เลือกเรียนรายวิชาใดๆ ในหลักสูตรมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์              
ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี โดยไมํซ้ ากับรายวิชาที่เคยเรียนมาแล๎วและต๎องไมํเป็นรายวิชา
ที่ก าหนดให๎เรียนโดยไมํนับหนํวยกิตรวมในเกณฑ์การส าเร็จหลักสูตรของสาขาวิชานี้ 
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                   หมายเหตุ     ความหมายของเลขรหัสรายวิชา 
                    รหสัรายวิชาประกอบด๎วยตัวเลข 7 ตัว  
                    เลข 3 ตัวแรกเป็นหมวดวิชาและหมูํวิชา  
                  เลขตวัที่ 4 บํงบอกถึงระดับความยากงํายหรือชั้นปี  
                  เลขตวัที่ 5 บํงบอกถึงลักษณะเนื้อหาวิชา  
                  เลขตวัที่ 6  , 7 บํงบอกถึงล าดับกํอนหลังของวิชา 

 
ความหมายของหมวดวิชาและหมู่วิชาในหลักสูตร 

กลุํมพื้นฐานวิศวกรรมของหมายเลขล าดับที่ 1-3 
  600  หมูํวิชาคณิตศาสตร์พื้นฐาน 
  601  หมูํวิชาเครื่องกลพื้นฐาน 
  602  หมูํวิชาไฟฟ้าพ้ืนฐาน 
  603  หมูํวิชาอิเล็กทรอนิกส์พื้นฐาน 
  604  หมูํวิชาคอมพิวเตอร์พื้นฐาน 
  605  หมูํวิชาโทรคมนาคมพ้ืนฐาน 
  606  หมูํวิชาวัสดุศาสตร์พ้ืนฐาน 
  607  หมูํวิชาเขียนแบบพ้ืนฐาน 
  608  หมูํวิชาบริหารและการจัดการ 

กลุํมวิชาเอกบังคับ เอกเลือก และกลุํมปฏิบัติและฝึกงานของหมายเลขล าดับที่ 1-3 
609  กลุํมไฟฟ้า 
610  กลุํมอิเล็กทรอนิกส์  
611  กลุํมคอมพิวเตอร์ 
612  กลุํมโทรคมนาคม  
613  กลุํมระบบควบคุม 
614  กลุํมระบบหุํนยนต์  
615  กลุํมแมคคาทรอนิกส์ 
616  กลุํมอัตโนมัติ 
617  กลุํมเครื่องมือวัด 
618  กลุํมบริหารจัดการ 
619  กลุํมอ่ืนๆ 

 หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
900  หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป  
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 3.1.4 การจัดแผนการศึกษา  
 

ชั้นปีที่ 1  ภาคการศึกษาท่ี 1 
กลุํมวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หนํวยกิต 

ศึกษาท่ัวไป 9000101 
9000102 
9000201 
9000302 

ภาษาไทยเพ่ือการสื่อสาร 
ภาษาอังกฤษเพ่ือการสื่อสาร 
มนุษย์กับการด าเนินชีวิต 
วิทยาศาสตร์เพื่อคุณภาพชีวิต 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

พ้ืนฐานวิศวกรรม 6001103 
6071101 
6041101 

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 
เขียนแบบวิศวกรรม 
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

3(3-0-6) 
3(2-2-5) 
3(2-2-5) 

รวมหน่วยกิต 21 
   
  
 

ชั้นปีที่ 1  ภาคการศึกษาท่ี 2 
กลุํมวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หนํวยกิต 

ศึกษาท่ัวไป 9000202 
9000204 

พลวัตทางสังคม 
ความรู๎พื้นฐานเกี่ยวกับกฎหมาย 

3(3-0-6) 
2(2-0-4) 

พ้ืนฐานวิศวกรรม 4021707 
4021708 
6001104 
4011608 
4011609 
6021101 

เคมีวิศวกรรม 
ปฏิบัติการเคมีวิศวกรรม 
คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2 
ฟิสิกส์วิศวกรรม 
ปฏิบัติการฟิสิกส์วิศวกรรม 
วิศวกรรมไฟฟ้า 

3(3-0-6) 
1(0-3-1) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
1(0-3-1) 
3(3-0-6) 

ปฏิบัติการ 
และฝึกวิชาชีพ 

6191201 ปฏิบัติการวิศวกรรม 1(0-3-1) 

รวมหน่วยกิต 20 
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ชั้นปีที่ 2  ภาคการศึกษาท่ี 1 
กลุํมวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หนํวยกิต 

ศึกษาท่ัวไป 9000103 
9000203 
9000206 
9000301 

ภาษาอังกฤษเพ่ือพัฒนาทักษะการเรียน 
ตามรอยเบื้องพระบุคคลบาท 
สุนทรียภาพของชีวิต 
เทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือชีวิต 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
2(2-0-4) 
3(2-2-5) 

พ้ืนฐานวิศวกรรม 6002101 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 3(3-0-6) 
เอกบังคับ 6092101 

6011101 
6062101 

การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า 
กลศาสตร์วิศวกรรม 
วัสดุวิศวกรรม 

3(3-0-6) 
3(3-0-6)  
3(3-0-6) 

ปฏิบัติการ 
และฝึกวิชาชีพ 

6092210 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า 1(0-3-1) 

รวมหน่วยกิต 24 
 
 
 

ชั้นปีที่ 2  ภาคการศึกษาท่ี 2 
กลุํมวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หนํวยกิต 

ศึกษาท่ัวไป 9000304 การออกก าลังการเพ่ือพัฒนาคุณภาพชีวิต 2(1-2-3) 
พ้ืนฐานวิศวกรรม 6002102 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 4 3(3-0-6) 

เอกบังคับ 6102101 
6102102 

 
6122101 
6172101 

วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจร
ดิจิตอล 
สัญญาณและระบบ 
เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

ปฏิบัติการ 
และฝึกวิชาชีพ 

6102202 
6102203 

ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์ 
ปฏิบัติการดิจิตอล 

1(0-3-1) 
1(0-3-1) 

รวมหน่วยกิต   19 
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ชั้นปีที่ 3  ภาคการศึกษาท่ี 1 
กลุํมวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หนํวยกิต 
เอกบังคับ 6103101 

6133101 
6133102 
6103102 
6143101 

วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง 
ระบบควบคุมอัตโนมัติ 
เซนเซอร์และตัวขับส าหรับระบบควบคุม 
ไมโครโปรเซสเซอร์ 
พ้ืนฐานวิทยาการหุํนยนต์ 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

เอกเลือก 6143103 ระบบชาญฉลาด 3(3-0-6) 
ปฏิบัติการ 

และฝึกวิชาชีพ 
6093201 ปฏิบัติการเครื่องกลไฟฟ้า 1(0-3-1) 

รวมหน่วยกิต  19 
  
 
 

ชั้นปีที่ 3  ภาคการศึกษาท่ี 2 
กลุํมวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หนํวยกิต 
เอกเลือก 6133103 

6133105 
การออกแบบระบบควบคุม 
ระบบควบคุมแบบออพติมัล 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

เอกบังคับ 6193101 
6153101 

ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 
วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

เลือกเสรี xxxxxxx  3(3-0-6) 
ปฏิบัติการ 

และฝึกวิชาชีพ 
6103201 
6133201 
6193401 

ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์ 
ปฏิบัติการระบบควบคุม 
โครงงาน 1 

1(0-3-1) 
1(0-3-1) 
1(0-3-1) 

รวมหน่วยกิต  18 
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ชั้นปีที่ 4  ภาคการศึกษาท่ี 1 
กลุํมวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หนํวยกิต 
เอกบังคับ 6143102 หุํนยนต์อุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
เอกเลือก 6134101 

6134102 
การวิเคราะห์ระบบแนวใหมํ 
การควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

เลือกเสรี xxxxxxx  3(3-0-6) 

ปฏิบัติและฝึก
วิชาชีพ 

6164201 
6153201 
6194401 
6194803 

 
หรือ 

6194801 

ปฏิบัติการหุํนยนต์ 
ปฏิบัติการแมคคาทรอนิกส์ 
โครงงาน 2 
การเตรียมฝึกสหกิจศึกษาวิศวกรรมระบบ
ควบคุมและหุํนยนต์ 
 
การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพ
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ 

1(0-3-1) 
1(0-3-1) 
2(0-4-2) 
1(45) 

 
 

2(90) 

รวมหน่วยกิต 17 
  
 
 

ชั้นปีที่ 4  ภาคการศึกษาท่ี 2 
กลุํมวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หนํวยกิต 

ปฏิบัติการ 
และฝึกวิชาชีพ 

6194804 
 

หรือ 
6194802 

สหกิจศึกษาวิศวกรรมระบบควบคุม 
และหุํนยนต์ 
 
การฝึกประสบการณ์วิชาชีพวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์ 

6(640) 
 
 

5(540) 

รวมหน่วยกิต 6 
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  3.1.5 ค าอธิบายรายวิชา  
  
รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
4011608 ฟิสิกส์วิศวกรรม                   3(3-0-6)
  Engineering Physics  
 การวัดความแมํนย า  และความเท่ียงตรงในการวัด  หนํวย  ปริมาณส เกลําร์และ
เวกเตอร์ต าแหนํงและการเคลื่อนที่ของวัตถุ  กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน  งาน ก าลัง พลังงาน กฎการ
อนุรักษ์ของพลังงานและโมเมนตัม  ความยืดหยุํนของวัตถุ  คลื่นกล ปรากฏการณ์ทางความกลศาสตร์
การเคลื่อนที่  กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน  โมเมนตัมเชิงเส๎น  งานและพลังงาน   สมการของการหมุน   
โมเมนต์ความเฉื่อย  ทอร์ก โมเมนตัมเชิงมุม  การสํงผํานความร๎อน   สมการก๏าซอุดมคติ  การเปลี่ยน  
แปลงสภาวะก๏าซ  ความดันในของเหลว  สมการแหํงความตํอเนื่อง  สมการแบร์นูลีย์   แมํเหล็กและ
ไฟฟ้า ความรู๎เบื้องต๎นเก่ียวกับคลื่นแมํเหล็กไฟฟ้า ไฟฟ้ากระแสตรงและกระแสสลับ 
 
4011609  ปฏิบัติการฟิสิกส์วิศวกรรม                          1(0-3-1) 

Engineering Physics  Laboratory 
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน : 6001101 ฟิสิกส์วิศวกรรม 
ปฏิบัติการตํางๆ ที่มีเนื้อหาสอดคล๎อง และสนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชา

ฟิสิกส์ส าหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
 
4021707  เคมีวิศวกรรม                                    3(3-0-6) 
       Engineering Chemistry 

มวลสารสัมพันธ์  โครงสร๎างอะตอม   ตารางธาตุ   พันธะเคมีเบื้องต๎น   คุณสมบัติของ
ของแข็งและของเหลว  จลนพลศาสตร์เบื้องต๎น สมดุลเคมี สมดุล ไอออนิก  เคมีนิวเคลียร์เบื้องต๎น 

 
4021708 ปฏิบัติการเคมีวิศวกรรม                          1(0-3-1) 
  Engineering  Chemistry  Laboratory 

รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน : 6001102 เคมีวิศวกรรม                 
ปฏิบัติการตํางๆ  ที่มีเนื้อหาสอดคล๎อง และสนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชา

เคมีส าหรับนักเทคโนโลยีอุตสาหกรรม                 
 
6001103 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1         3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics I 

ลิมิตและความตํอเนื่องของฟังก์ชั่น  อนุพันธ์  การประยุกต์อนุพันธ์  อินทิกรัลจ ากัด
เขต ระเบียบวิธีการอินทิเกรต  การน าคณิตศาสตร์วิศวกรรมไปประยุกต์ใช๎ในงานด๎านอุตสาหกรรม  
และวิศวกรรม 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6001104 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2                  3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics II  

รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อน : 6001103 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 
เส๎นโค๎งระนาบและพิกัดเชิงขั้ว  พ้ืนที่ในพิกัดเชิงขั้ว  สมการอิงตัวแปรเสริมความยาว

ของเส๎นโค๎ง และอัตราเร็วบนเส๎นโค๎ง มุมระหวํางเส๎นตรง เส๎นสัมผัส อนุพันธ์อันดับสอง  และความโค๎ง
ของเส๎นโค๎ง จ านวนเชิงซ๎อน  กราฟของสมการ  ฟังก์ชั่นและเส๎นโค๎งระดับอนุพันธ์ยํอย  ผลตํางอนุพันธ์  
กฎลูกโซํ  จุดวิกฤติ  อนุพันธ์ยํอยอันดับสอง  และคําสุดสัมพันธ์  อินทิกรัลจ ากัดเขตบนบริเวณระนาบ
และบริเวณสามมิต ิในระบบพิกัดฉาก ระบบพิกัด ทรงกลม และระบบพิกัดทรงกระบอก   และการน า
คณิตศาสตร์วิศวกรรมไปประยุกต์ใช๎ในงานด๎านอุตสาหกรรม และวิศวกรรม 
 
6002101 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3         3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics III 

รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อน : 6001104 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2 
เวกเตอร ์เมทริกซ์และตัวก าหนด แคลคูลัสเชิงอนุพันธ์ของเวกเตอร ์การอินทิเกรตเตอร ์

การน าคณิตศาสตร์วิศวกรรมไปประยุกต์ใช๎ในงานด๎านอุตสาหกรรม และด๎านวิศวกรรม 
 
6002102 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 4                           3 (3-0-6) 
  Engineering Mathematics VI 

รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อน : 6002101 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 
แนวคิดมูลฐาน (ชนิด อันดับ และระดับขั้น ) สมการอันดับหนึ่ง  สมการแมํนตรงและ

สมการไมํแมํนตรง ตัวประกอบเพื่ออินทิเกรต สมการอันดับสูง สมการเชิงเส๎น  ผลเฉลยของสมการเชิง
เส๎นที่มีสัมประสิทธิเป็นคําคงที่และตัวแปร เทคนิคการแปลงลาปลาซ ระบบสมการเชิงเส๎น ผลเฉลยใน
รูปอนุกรมก าลัง    ผลเฉลยของสมการ  ไมํเอกพันธ์  ฟังก์ชั่นเบสเซล  สมการเชิงอนุพันธ์ยํอยเบื้องต๎น  
การหาผลเฉลยโดยการแยกตัวแปร  ล าดับ  อนุกรม  การทดสอบด๎วยอินทิกรัล  การทดสอบด๎วยการ
เปรียบเทียบและการทดสอบด๎วยอัตราสํวน  อนุกรมสลับ และการทดสอบการลูํเข๎าแบบสัมบูรณ์  การ
กระจายทวินาม อนุกรมก าลัง สูตรของเทย์เลอร์ อนุกรมฟูริเยร์  ฟังก์ชั่นคาบ สูตรของออยเลอร์  การลูํ
เข๎าของอนุกรมฟูริเยร์  ฟูริเยร์อินทิกรัลการน าคณิตศาสตร์วิศวกรรมไปประยุกต์ใช๎ในงานด๎าน
อุตสาหกรรม และวิศวกรรม 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา   น(ท-ป-ศ) 
 
6011101 กลศาสตร์วิศวกรรม                  3(3-0-6) 
  Engineering Mechanics 

รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อน :  6001101 ฟิสิกส์วิศวกรรม 
ความรู๎เบื้องต๎นเก่ียวกับสถิตย์ศาสตร์  ระบบแรง  และสมดุล  การพิจารณาทั่วไป  

ส าหรับโครงสร๎าง ความเสียดทานและงานเสมือน ความรู๎เบื้องต๎นเก่ียวกับพลวัต พลังงานจลน์ของการ
ไหล และพลังงานจลน์ที่ได๎จากการไหลของอนุภาคคิเนติคส์ของระบบอนุภาค  และคิเนมาติคส์ของ
วัตถุเกร็ง 
 
6021101 วิศวกรรมไฟฟ้า                   3(3-0-6)  
  Electrical Engineering 

วงจรไฟฟ้า  กฎของโอห์ม  กฎของเคอร์ซอฟ  ทฤษฎีเทวินินและทฤษฎีนอร์ตัน  การ
วิเคราะห์โหนด และการวิเคราะห์เมช วิธีซุปเปอร์โพซิชั่น อุปกรณ์เก็บพลังงาน วงจรไฟฟ้ากระแสสลับ  
วงจรแมํเหล็กไฟฟ้า  เครื่องจักรกลกระแสตรงและเครื่องจักรกลกระแสสลับเบื้องต๎น  หม๎อแปลงไฟฟ้า
เบื้องต๎น วงจรสวิทชิ่ง พีชคณิตบูลีน ตารางความเป็นจริง วงจรเกทพ้ืนฐาน 
 
6041101 โปรแกรมคอมพิวเตอร์                  3(2-2-5)  
  Computer Programming 

การศึกษาโปรแกรมด๎วยภาษาคอมพิวเตอร์  ที่เหมาะสมกับการใช๎งานทางวิศวกรรม  
ศึกษาโครงสร๎างของภาษา ผังงาน การสร๎างฟังก์ชันและโปรแกรมยํอย  การพัฒนา โปรแกรมประยุกต์
ด๎านการค านวณเชิงตัวเลข  การออกแบบโปรแกรมการแก๎ไขความผิดพลาดและแก๎ปัญหาทาง
วิศวกรรม ฝึกปฏิบัติเพื่อเพ่ิมทักษะในการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
 
6062101 วัสดุวิศวกรรม                   3(3-0-6) 
  Engineering Materials 

โครงสร๎างอะตอม  พันธะอะตอม  โครงสร๎างผลึก  โครงสร๎างจุลภาค  สมบัติทางกล  
สมบัติทางเคมี  สมบัติทางความร๎อน  แผนภูมิสมดุล  สมบัติทางไฟฟ้า  สมบัติทางแมํเหล็ก  สมบัติทาง
แสง กระบวนการผลิตผลิตภัณฑ์ที่ใช๎วัสดุวิศวกรรม  กระบวนการออกแบบ  และการเลือกใช๎วัสดุทาง
วิศวกรรม  ประเภทของวัสดุทางวิศวกรรม  ได๎แกํ  โลหะ  พลาสติกยางมะตอย  ไม๎  เซรามิกส์  และ
คอนกรีต 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา   น(ท-ป-ศ) 
 
6071101 เขียนแบบวิศวกรรม                  3(2-2-5)  

Engineer Drawing 
ศึกษาและฝึกเขียนสัญลักษณ์ที่ใช๎งานทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์  ระบบเอสไอ  

แบบงานเดินสายไฟประกอบแสงสวําง  ระบบไฟฟ้าก าลัง  งานเครื่องกล งานควบคุมระบบ  One line 
Diagram, Schematic Diagram, Wiring Diagram ศึกษาสัญลักษณ์ของวัสดุอุปกรณ์ไฟฟ้า
อิเล็กทรอนิกส์แบบสากล  บล๏อกไดอะแกรม  ซิงเกิลไลน์  ไดอะแกรม วงจรแบบตําง  ๆ การแสดงสํวน
ตําง ๆ เฉพาะวงจร  การบอกคํา  การให๎ขนาดความเหมาะสม  รายละเอียดการเขียนฟิคทรอเรียล
ไดอะแกรม  การเขียนแบบทางงานจริง  วงจรไฟฟ้าภายในภายนอก  อาคารและโรงงาน  วงจร
อิเล็กทรอนิกส์ 

 
6092101 การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า         3(3-0-6)  
  Electrical Circuit Analysis 

วงจรไฟฟ้ากระแสตรง กฎของโอห์ม การวิเคราะห์วงจรโดยใช๎กฎของเคอร์ชอฟฟ์
การวิเคราะห์แบบโหนด และเมช วงจรสมมูลย์ของเทวินินและนอร์ตัน ทฤษฎีซูเปอร์โพสิชั่น การ
สํงผํานก าลังไฟฟ้าสูงสุด การวิเคราะห์สภาวะชั่วครูํ เนื่องจากไฟฟ้ากระแสตรง และการตอบสนองใน
สภาวะคงตัวเนื่องจากไฟฟ้ากระแสสลับ รูปคลื่นซายน์ เฟสเซอร์ไดอะแกรม วงจรไฟฟ้า 3 เฟส 
 
6092210 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า                           1(0-3-1) 
  Electric Circuit Laboratory 

ท าการทดลองในห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับ วงจรไฟฟ้า เครื่องมือวัดทาง
ไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ ที่มีเนื้อหาสอดคล๎องกับวิชาการวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า 
 
6093102 การป้องกันและรีเลย์                                    3(3-0-6) 

Protection and Relay 
สาเหตุและสถิติของการผิดพรํอง  หน๎าที่ของรีเลย์ป้องกัน  มูลฐานด๎านการป้องกัน

ด๎วยรีเลย์  ความต๎องการรีเลย์ป้องกัน  โครงสร๎างและลักษณะสมบัติรีเลย์  การป้องกันกระแสเกินและ
การผิดพรํองของการตํอลงดินในสายสํง  การป้องกันแบบดิฟเฟอเรนเชียล  การป้องกันสายสํงด๎วยการ
ใชํไพล็อตรีเลย์และรีเลย์ระยะทาง  การป้องกันหม๎อแปลง  การป้องกันเครื่องก าเนิดไฟฟ้า  การป้องกัน
กลุํมสายสํง การป้องกันมอเตอร์ไฟฟ้า 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 

6093103 การออกแบบระบบไฟฟ้า                                       3(3-0-6) 
Electrical System Design 
พ้ืนฐานการออกแบบ แบบแผนระบบจ าหนํายก าลังไฟฟ้า  หลักเกณฑ์และมาตรฐาน

การติดตั้งทางไฟฟ้า  แบบทางไฟฟ้า  การประมาณโหลด  การออกแบบเดินสายไฟ  การตํอลงดิน  การ
ค านวณวงจรลัด การจัดความสัมพันธ์ของอุปกรณ์ป้องกัน  การปรับปรุงตัวประกอบก าลัง  ระบบไฟฟ้า
ก าลังฉุกเฉิน 

 

6093104 ไฟฟ้าอุตสาหกรรม                              3(3-0-6) 
Industrial Electricity 
ทบทวนเกี่ยวกับไฟฟ้าในโรงงานอุตสาหกรรม  รีเลย์และการป้องกันอุปกรณ์ไฟฟ้า

โรงงาน การตํอลงดินของอุปกรณ์ไฟฟ้า  การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  การควบคุมอัตโนมัติ  การควบคุม
และการปรับปรุงตัวประกอบก าลัง  การอนุรักษ์และการจัดการพลังงานฮาร์มอนิกและการก าจัด  การ
ควบคุมกระบวนการและอุปกรณ ์
 

6093105 ระบบส่งจ่ายก าลังไฟฟ้า                              3(3-0-6) 
Power Transmission and Distribution System 
ความรู๎เบื้องต๎นเก่ียวกับระบบสํงจํายก าลังไฟฟ้า  อิมพีแดนซ์ของสายสํง  

ความสัมพันธ์ระหวํางกระแสไฟฟ้าและแรงดันในสายสํง  การปรับคุมแรงดันไฟฟ้า  สถานีไฟฟ้าและ
บริภัณฑ์ที่ใช๎ในระบบไฟฟ้าก าลัง  คลื่นวงจร  สายสํงยํอย  ระบบจ าหนํายปฐมภูมิแรงดันตก  การสร๎าง
สายสํงและสายจําย มาตรฐานและความปลอดภัย 

 

6093201 ปฏิบัติการเครื่องกลไฟฟ้า                                   1(0-3-1) 
  Electrical Machine Laboratory 

ท าการทดลองในห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับ  เครื่องกลไฟฟ้า  ที่มีเนื้อหา
สอดคล๎องกับวิชาทรานส์ดิวเซอร์และตัวขับส าหรับระบบควบคุม 

 

6102101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์                  3(3-0-6)  
Electronics Engineering 
พ้ืนฐานสารกึ่งตัวน า  และทฤษฎีโรงสร๎างรอยตํอพีเอ็น  คุณลักษณะและการ

ประยุกต์ใช๎งานไดโอดและซีเนอร์ไดโอด  วงจรจัดรูปสัญญาณวงจรจํายไฟตรงอยํางงํายและ  วงจรทวี
แรงดันไฟตรงอยํางงําย  และวงจรทวีแรงดันไฟตรง  ทรานซิสเตอร์  2 รอยตํอ  และทรานซิสเตอร์
สนามไฟฟ้าคุณสมบัติ   ข๎อก าหนดตํางๆ  และเทคนิคการจัดไบแอส  การวิเคราะห์  และการออกแบบ
วงจรขยายทรานซิสเตอร์  ลักษณะ และสมบัติของออปแอมป์  การประยุกต์ใช๎งานออปแอมป์  ทฤษฎี
การท างาน  คุณสมบัติและข๎อก าหนดเฉพาะของอุปกรณ์ใช๎งานแบบเป็นเชิงเส๎น  การวิเคราะห์และ
ออกแบบวงจรประยุกต์ทางอิเล็กทรอนิกส์  เชํน วงจรแหลํงจํายไฟ  วงจรกรองความถี่  วงจรขยายแบบ
ตํางๆ เป็นต๎น 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6102102 ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล               3(3-0-6) 
  Logic Theory and Digital Circuit Design 

ระบบตัวเลขและรหัสตํางๆที่ใช๎ในระบบคอมพิวเตอร์  พาริตี้ บิทและวงจรเช็คพาริตี้  
ทฤษฎีบูลีนและตารางความจริง  ลอจิกเกท วิเคราะห์วงจรคอมบิเนชั่น  การลดรูปฟังก์ชั่นการสวิทช์
โดยใช๎วิธีทฤษฎีบูลีน  แผนผังคาร์โน ระบบมัลติเพิลเอาท์พุท  วงจรแนน-นอร์ วงจรบวกและวงจรลบ  
ฟลิปฟลอป  การวิเคราะห์และออกแบบวงจรซีเควนเชี่ยล วงจรซิงโครนัสและอะซิงโครนัส ไดอะแกรม
การเปลี่ยนสภาวะและตารางการเปลี่ยนสภาวะ  ไอซีดิจิตอลตระกูลตํางๆ  ทฤษฎีและลักษณะการ
ท างานของไอซี การน าไอซีตระกูลตํางๆ มาตํอกัน ออกแบบวงจรดิจิตอลในระดับ  SSI และ MSI วงจร
ถอดรหัสและวงจรเข๎ารหัส  วงจรมัลติเล็กซ์และวงจรดีมัลติเพล็กซ์  วงจรนับและวงเลื่อนข๎อมูล  วงจร
เปลี่ยนอนาลอกเป็นดิจิตอล  และวงจรเปลี่ยนดิจิตอล   เป็นอนาล็อก  การออกแบบ  และวิเคราะห์
พร๎อมแก๎ปัญหาวงจรตํางๆ  
 
6102202 ปฏิบัติการดิจิตอล                                      1(0-3-1) 
  Digital Laboratory 

ท าการทดลองในห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับ ดิจิตอล ที่มีเนื้อหาสอดคล๎อง
กับวิชาทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล 
 
6102203 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์                                      1(0-3-1) 
  Electronics Laboratory 

ท าการทดลองในห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับ อิเล็กทรอนิกส์ ที่มีเนื้อหา
สอดคล๎องกับวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์  
 
6103101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง                 3(3-0-6)  

Power Electronics Engineering 
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อน : 6102101 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
เอสซีอาร์ ไดแอก ไตรแอก การท างานของอิเล็กทรอนิกส์ก าลังแบบตํางๆ วงจรขยาย

ก าลังแบบตํางๆ  คอมมูเตชั่น  เทคนิคส าหรับการควบคุมการท างานโดยไทริสเตอร์  จีทีโอ  
ทรานซิสเตอร์ก าลัง มอสเฟ็ตก าลัง ไอจีบีท ีวงจรควบคุมก าลังแบบเรคติไฟร์ คอนเวิร์ทเตอร ์อินเวิร์ทเตอร ์
และหม๎อแปลงไฟฟ้าแบบตํางๆ  การควบคุมการท างานของมอเตอร์แบบตํางๆ  โดยใช๎วงจร
อิเล็กทรอนิกส์ 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6103102 ไมโครโปรเซสเซอร์                           3(3-0-6)  
  Microprocessor 

รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อน : 6102102 ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจร
ดิจิตอล       

ศึกษาโครงสร๎าง สถาปัตยกรรม ของระบบไมโครโปรเซสเซอร์  ระบบบัส วงรอบการ
ท างานของค าสั่ง  สถาปัตยกรรมของระบบไมโครโปรเซสเซอร์   หน๎าที่ และการใช๎รีจิสเตอร์  การจัด
เนื้อท่ีของหนํวยความจ า  วิธีเก็บค าสั่งและข๎อมูลในหนํวยความจ า  การจัดเนื้อท่ีส าหรับอินพุท  / 
เอาท์พุท  วิธีการอ๎างต าแหนํงข๎อมูล  ชุดค าสั่งภาษาแอสเซมบลี  ศึกษาการเขียนโปรแกรม
ภาษาแอสเซมบลี และภาษาชั้นสูง และศึกษาการเขียนโปรแกรมอินเตอร์รัพท ์

 
6103103 เทคนิคการก าจัดสัญญาณรบกวนในวงจรอิเล็กทรอนิกส์                 3(3-0-6)  

Noise Reduction Techniques in  Electronics System 
สัญญาณรบกวนทางไฟฟ้า การป้องกันสัญญาณรบกวนด๎วยเทคนิค การชิลด ์การกราวด ์

และเทคนิคอ่ืน  ๆ สมบัติของอุปกรณ์แบบพาสซีฟที่มีผลตํอลักษณะของสัญญาณรบกวนในอุปกรณน์ั้นๆ 
และการน าไปใช๎งานในวงจรเพื่อลดสัญญาณรบกวน  การวิเคราะห์ผลของการชิลด์ด๎วยโลหะแผํน
วิธีการลดสัญญาณรบกวนที่ผลิตโดยรีเลย์และสวิทช์ ทฤษฎีการลดระดับสัญญาณรบกวนให๎ต่ าที่สุดใน
วงจรไฟฟ้า อุปกรณ์ทรานซิสเตอร์และไอซี  สัญญาณรบกวนในวงจรดิจิตอลและการกระจายสัญญาณ
ในอากาศ การวางผังวงจรดิจิตอล การจัดการในเรื่องของไฟฟ้าสถิตย์ 
 
6103201 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์                                   1(0-3-1) 
  Microprocessor Laboratory 

ท าการทดลองในห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับไมโครโปรเซสเซอร์ ที่มี
เนื้อหาสอดคล๎องกับวิชาไมโครโปรเซสเซอร์ 
 
6104101 การออกแบบงานอิเล็กทรอนิกส์ด้วยคอมพิวเตอร์               3(3-0-6) 

Electronics Design by Computer 
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ที่ใช๎ส าหรับการเขียนแบบ และออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส์ 

การออกแบบแผํนวงจรพิมพ์ การจ าลองการท างานและการวิเคราะห์การท างานของวงจร
อิเล็กทรอนิกส์ การจ าลองการท างานของกระบวนการของระบบควบคุม 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6113101 คอมพิวเตอร์และเครือข่าย                 3(3-0-6) 

Computer and Network 
ทฤษฎี และการปฏิบัติที่เก่ียวข๎องกับการจัดการกลุํมอุปกรณ์คอมพิวเตอร์ ทั้งใน

ระดับแนวคิด ตรรกะ และกายภาพ งานการจัดการทรัพยากร การบริหาร ทั่วไป เทคนิคการบริหาร 
การสนับสนุนผู๎ใช๎ปลายทาง สถาปัตยกรรมคอมพิวเตอร์ ระบบหนํวยอุปกรณ์ประกอบ ซอฟท์แวร์
คอมพิวเตอร์ การประยุกต์ ระบบซอฟท์แวร์ เทคโนโลยีเครือขําย ภาพรวมของเครือขํายระดับท๎องถิ่น 
ระดับเมือง และระดับสากล และเรียนรู๎การติดตั้ง การใช๎คอมพิวเตอร์และเครือขํายที่ติดตั้งในงาน
อุตสาหกรรม 
 
6114101 เทคนิคการอินเทอร์เฟส                   3(3-0-6) 

Interfacing Technique  
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน: 6103102 ไมโครโปรเซสเซอร์    
โครงสร๎างของบัส หนํวยความจ า การออกแบบระบบหนํวยความจ าหลัก การจัดการ

อุปกรณ์รํวมการเข๎าถึงหนํวยความจ าโดยตรง การอินเตอร์เฟสกับแผงแป้นอักขระ สํวนแสดงผล การ
สื่อสารข๎อมูลเบื้องต๎น มาตรฐานการอินเตอร์เฟสตํางๆ เทคนิคการท าอินเตอร์เฟสแบบแอนะล็อก 
และการประยุกต์ใช๎งานเบื้องต๎นเกี่ยวกับการประมวลสัญญาณดิจิตอล 
 
6114102 การสื่อสารข้อมูล                  3(3-0-6) 
  Data Communication 

ระบบการสื่อสารข๎อมูลและเครือขําย คุณลักษณะของชํองสัญญาณ โปรโตคอล และ
การเชื่อมตํอ ชํวงความถ่ีและความจุของชํองสัญญาณ มอดูเลชัน และดีมอดูเลชัน การสํงข๎อมูล
อนาล็อก การสํงข๎อมูลดิจิตอล ตัวน าการสํงสัญญาณ การสํงข๎อมูล การหนํวงสัญญาณในระบบสํง
ข๎อมูลแบบเบสแบนด์และบรอดแบนด์ สิ่งจ าเป็นของระบบสื่อสาร กติกาการสื่อสาร อินเตอร์เฟสทาง
ไฟฟ้า เทคนิคการสวิทชิ่งข๎อมูล  โมดการสํงข๎อมูล เส๎นทางและการไหลของข๎อมูล  
 
6122101 สัญญาณและระบบ                  3(3-0-6) 
  Signal and System 

ศึกษาเก่ียวกับการแยกประเภทของสัญญาณและระบบ  ระบบเชิงเส๎นที่ไมํเปลี่ยน
ตามเวลา  การ วิเคราะห์และการหาลักษณะสมบัติของระบบ  โดยวิธีดั้งเดิม  การแปลงลาปลาซและ
การแปลงแซด ทฤษฎีและการประยุกต์ในการวิเคราะห์ระบบ  การวิเคราะห์ฟูเรียร์ของสัญญาณและ
ระบบเวลาตํอเนื่อง และเวลาไมํตํอเนื่อง 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6123101 หลักการระบบไฟฟ้าสื่อสาร                          3(3-0-6) 

Principle of Communication System 
ลักษณะทั่วไปของการสื่อสารด๎วยไฟฟ้า วิวัฒนาการของระบบสื่อสารด๎วยไฟฟ้า  การ

วิเคราะห์สัญญาณ การสํงผํานสัญญาณในระบบเชิงเส๎น และคอร์รีเลชั่นของสัญญาณ  การมอดูเลตเชิง
สัญญาณ การมอดูเลตเชิงมุม  สัญญาณรบกวนในระบบสื่อสารแอนาล็อก  ทฤษฏีสุํมตัวอยํางและการ
มอดูเลตโดยใช๎พัลส์  พัลส์โค๎ดมอดูเลชั่น  การสํงผํานสัญญาณดิจิตอลแบบเบสแบนด์  การสํงสัญญาณ
ดิจิตอลแบบแบนด์พาส 
 
6123102 วิศวกรรมแม่เหล็กไฟฟ้า                           3(3-0-6) 

Engineering Electromagnetics 
พ้ืนฐานระบบเวกเตอร์ การแปลงระบบพิกัด พ้ืนฐานสนามไฟฟ้า  สนามแมํเหล็ก กฎ

ของคูลอมบ์  ความเข๎มของสนามไฟฟ้า  ความหนาแนํนสนามไฟฟ้า  ทฤษฎีของเกาส์  ไดเวอร์เจนซ์  
พลังงานและแรงเคลื่อนไฟฟ้า  ตัวสื่อน าไฟฟ้า  ฉนวนไฟฟ้า  และตัวเก็บประจุ  สนามแมํเหล็กเกิดจาก
กระแสไฟฟ้าตรง  แรงเกิดจากสนามแมํเหล็ก  วงจรแมํเหล็ก  ตัวเหนี่ยวน า  สนามแมํเหล็ก -สนามไฟฟ้า
เปลี่ยนตามเวลา และสมการแมกซ์เวลล์  
 
6124101 การสื่อสารไร้สาย                  3(3-0-6) 
  Wireless Communication 
  โทรศัพท์เคลื่อนที่แบบเซลลูลําปัจจุบัน  การสํงข๎อมูลแบบไร๎สาย  ระบบสื่อสารสํวน
บุคคล เนื้อหาประกอบด๎วย  หลักการท างานของระบบรับสํงวิทยุแบบเซลลูลํา  การวางแผนใช๎งาน
ความถี่ การแบํงเซลล์  การออกแบบระบบให๎มีประสิทธิภาพเหมาะสมกับการใช๎งาน  กรณีศึกษาของ
การเลือกโทรศัพท์เคลื่อนที่ระบบแอนะลอก  ตัวเลือกของระบบดิจิตอลได๎แกํ  CDMA GSM DECT 
CT2 DCS1800 และ PCN การเคลื่อนย๎ายของบุคคล /อุปกรณ์ปลายทาง  และการให๎บริการข๎าม
โครงขําย 
 
6124102 การประมวลผลสัญญาณดิจิตอล                 3(3-0-6) 

Digital Signal Processing 
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน : 6122101 สัญญาณและระบบ 
ระบบและสัญญาณไมํตํอเนื่องเชิงเวลา  ขั้นตอนวิธีส าหรับแซดทรานสฟอร์ม  ฟูเรียร์

ทรานสฟอร์มแบบดิสครีต  ฟาสฟูเรียร์ทรานสฟอร์ม  การออกแบบตัวกรองแบบดิจิตอล  และเทคนิค
การประมวลผลแบบพิเศษ รวมทั้งการประยุกต์ใช๎งาน 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6132101 พลวัตระบบและการจ าลอง                3(3-0-6)  

System Dynamics and Modeling  
แบบจ าลองคณิตศาสตร์ของระบบ  สมการอนุพันธ์ของระบบกายภาพ  การประมาณ

คุณสมบัติของระบบกายภาพโดยสมการเชิงเส๎น  ตัวอยํางแบบจ าลองคณิตศาสตร์ของระบบกายภาพ  
วงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์  เครื่องจักรกลไฟฟ้า  ระบบของไหลและการถํายเทความร๎อน  การสร๎าง
แบบจ าลองด๎วยคอมพิวเตอร์  การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์และตัวอยํางการสร๎างแบบจ าลอง
คอมพิวเตอร์ 
 
6133101 ระบบควบคุมอัตโนมัติ                  3(3-0-6)  
  Automatic Control System 

โครงสร๎างการควบคุม  การควบคุมแบบวงรอบเปิด การควบคุมแบบวง รอบปิด และ
การควบคุมแบบป้อนลํวงหน๎า แบบจ าลองคณิตศาสตร์ของระบบ   การวิเคราะห์ ฟังก์ชั่นถํายโอน การ
วิเคราะห์แบบจ าลอง ปริภูมิสถานะ บล็อกไดอะแกรม  แผนผังการไหลของสัญญาณ  การแปลงระบบ
เป็นเชิงเส๎น  การวิเคราะห์ ที่สภาวะสมดุล  การวิเคราะห์ที่สภาวะชั่วขณะและโดเมนเวลา  เงื่อนไข
เสถียรภาพของรูทซ์  วิธีการตอบสนองเชิงความถ่ี : การวัดการตอบสนองโดยตรง   เสถียรภาพไนควิส  
โพลาพล็อต โบเดพล็อต แผนผังนิโคล  วงกลมเอ็มและเอ็น  การออกแบบตัวชดเชยด๎วยวิธีทางโดเมน
ความถี่  ทางเดินราก  การออกแบบตัวชดเชยด๎วยวิธีทางโดเมนเวลา  การใช๎โปรแกรมชํวยในการ
ออกแบบทางระบบควบคุม 
 
6133102 เซนเซอร์และตัวขับส าหรับระบบควบคุม                         3(3-0-6)  
  Sensor and Actuator Control System 

หม๎อแปลงไฟฟ้า  เครื่องก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรง  มอเตอร์กระแสตรง  มอเตอร์
เหนี่ยวน า  3 เฟส เครื่องก าเนิดไฟฟ้ากระแสสลับ  3 เฟส มอเตอร์แบบซิงโครนัส  มอเตอร์เฟสเดียว  
อุปกรณ์นิวเมติกและไฮดรอลิก  หลักการท างานของเครื่องมือนิวเมติกและไฮดรอลิก  การประยุกต์กับ
ระบบควบคุมอุตสาหกรรม  การวัดทางตรงและการวัดทางอ๎อม  การแปลงรูปพลังงานของเซนเซอร์  
เซนเซอร์ชนิดพาสซีปและเซนเซอร์ชนิดแอคทีป  ความรู๎เกี่ยวกับเซนเซอร์  วงจรสํงสัญญาณออกของ
เซนเซอร์  วงจรขยายรับสัญญาณของเซนเซอร์  วงจรขยายส าหรับเซนเซอร์  การป้องกันสัญญาณ
รบกวน อุปกรณ์วัดความเรํง  โพเทนชิออมิเตอร์  เอนโคดเดอร์  รีโซล์ฟเวอร์  อุปกรณ์ตรวจจับระยะ  
อุปกรณ์ตรวจจับแสง  อุปกรณ์ตรวจจับการชน  อุปกรณ์ส าหรับวัดแรง  วัสดุเพียโซเซรามิก  ไจโรส
โคป อุปกรณ์ตรวจวัดความดันดีซีเซอร์โวมอเตอร์ สเตปเปอร์มอเตอร์  ตัวขับไฮดรอลิกส์และนิวเมติกส์  
การหาคุณสมบัติและแบบจ าลองของอุปกรณ์จากการทดลอง 
 
 
 



34 
 

รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6133103 การออกแบบระบบควบคุม                                    3(3-0-6) 

Control System Design 
พ้ืนฐานการออกแบบระบบควบคุม  การควบคุมพ้ืนฐานแบบพี  ไอและ ดี อุปกรณ์

ชดเชยแบบมุมน า  อุปกรณ์ชดเชยแบบมุมตาม  และอุปกรณ์ชดเชยแบบแบบมุมน า -มุมตาม  การ
ออกแบบระบบควบคุมวิธีเส๎นทางราก การออกแบบระบบควบคุมวิธีวิเคราะห์ผลตอบสนองเชิงความถี่  
ตัวแปรสถานะและสมการสถานะของระบบพลวัต การออกแบบระบบควบคุมโดยคอมพิวเตอร์ 
       
6133104 ระบบควบคุมดิจิตอล                            3(3-0-6) 

Digital Control Systems 
พ้ืนฐานระบบควบคุมชนิดสัญญาณไมํตํอเนื่อง การแปลงสัญญาณและกระบวนการ

การแปลงสัญญาณ การแปลงแซด เสถียรภาพของระบบควบคุมชนิดสัญญาไมํตํอเนื่อง ผลตอบสนอง
เชิงเวลาของระบบควบคุมชนิดสัญญาณไมํตํอเนื่อง การออกแบบระบบควบคุมชนิดสัญญาณไมํตํอเนื่อง 
  
6133105 ระบบควบคุมแบบออพติมัล            3(3-0-6) 

Optimal Control 
การตั้งปัญหาการควบคุมแบบออพติมัล  การควบคุมออพติมัลควอเดรติก  แคลคูลัส 

วาริเอชั่น ตัวคูณลากรองจ์ ไดนามิกโปรแกรมมิง คาลมานฟิลเตอร์  การควบคุมออพติมัล  เฟ้นสุํม การ
หาเอกลักษณ์ของระบบ 
 
6133201 ปฏิบัติการระบบควบคุม                  1(0-3-1) 
  Control Laboratory 

ท าการทดลองในห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับระบบควบคุม  ที่มีเนื้อหา
สอดคล๎องกับวิชาระบบควบคุมอัตโนมัติ 
 
6134101 การวิเคราะห์ระบบแนวใหม่                           3(3-0-6) 

Modern System Analysis 
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน : 6133101 ระบบควบคุม
อัตโนมัติ 

ตัวแปรสถานะและสมการของระบบพลวัต ความสัมพันธ์ระหวํางทรานส์เฟอร์ฟังก์ชั่นกับแบบจ าลอง
สมการสถานะ ผลตอบสนองเชิงเวลาของแบบจ าลองสมการสถานะ แบบจ าลองสมการสถานะของ
ระบบควบคุมชนิดสัญญาณไมํตํอเนื่อง ความสามารถควบคุมและความสามารถสังเกต การวิเคราะห์
เสถียรภาพวิธีไลพูนอฟ ระบบควบคุมผลตอบสนองท่ีดีที่สุด การย๎าย ต าแหนํง โพลวิธีป้อนกลับโดยตัวแปร
สถานะ ระบบควบคุมแบบอ๎างอิงแบบจ าลอง ระบบควบคุมแบบอะแดบทีป           
 



35 
 

รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6134102 การควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม                                  3(3-0-6) 

Industrial Automation 
ความรู๎เบื้องต๎นเก่ียวกับ  ระบบควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม  เซนเซอร์     

ระบบไฮดรอลิก  และระบบนิวเมติก  อุปกรณ์สํงก าลังแบบไฟฟ้า  พีแอลซี  และพ้ืนฐานการเขียน
โปรแกรม  เครื่องจักรควบคุมเชิงเลขและการโปรแกรมพ้ืนฐาน  พ้ืนฐานการใช๎หุํนยนต์ในงานด๎าน
อุตสาหกรรม 
 
6134103 การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงโดยโซลิดสเตท              3(3-0-6) 

Solid State DC Motor Control 
พลวัตของอุปกรณ์ท่ีเป็นองค์ประกอบภายในของระบบควบคุมมอเตอร์  วงจร

ขับเคลื่อนมอเตอร์กระแสตรง  เงื่อนไขภาระเหมาะสมมากที่สุดส าหรับระบบควบคุมมอเตอร์
กระแสตรง การออกแบบวงจรควบคุมมอเตอร์กระแสตรงโดยพิจารณาเงื่อนไขการกํอเกิดสมรรถนะ
สูงสุด การณีศึกษาตําง  ๆ ส าหรับการควบคุมมอเตอร์กระแสตรงโดยโซลิดสเตท  เชํน การควบคุม
ความเร็วมอเตอร์กระแสตรงโดยป้อนกลับกระแส การควบคุมแรงดันมอเตอร์กระแสตรงโดยป้อนกลับ
กระแส การควบคุมวงจรขับเคลื่อนวาร์ดลีโอนาร์ด  การควบคุมมอเตอร์กระแสตรงส าหรับระบบที่มี
การสั่นสะเทือนทางกลเกิดรํวมด๎วย  ระบบควบคุมมอเตอร์กระแสตรงซุปเปอร์อิมโพส  การควบคุม
วงจร ขับเคลื่อนมอเตอร์กระแสตรงแบบอะแดบทีฟ  การควบคุมความเร็วมอเตอร์กระแสตรงด๎วย         
เฟสล็อคลูป 

 
6134104 แบบจ าลองกระบวนการและการจ าลองแบบคอมพิวเตอร์              3(3-0-6) 

Process Modeling and Computer Simulation 
แบบจ าลองคณิตศาสตร์ของกระบวนการและระบบกายภาพ  หลักการสร๎าง

แบบจ าลองคณิตศาสตร์  กฎทางวิทยาศาสตร์  และสมการพื้นฐานส าหรับสร๎างแบบจ าลองทาง
คณิตศาสตร์ เชํน สมการความตํอเนื่อง  สมการพลังงาน  สมการการเคลื่อนที่  สมการสถานะ ตัวอยําง
แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของระบบกายภาพ การสร๎างแบบจ าลองคอมพิวเตอร์ การค านวณเชิงเลข  
การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ ตัวอยํางการสร๎างแบบจ าลองคอมพิวเตอร์ 
 
6134105 การควบคุมแบบฟัซซี                            3(3-0-6) 

Fuzzy Control 
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน : 6133101 ระบบควบคุม
อัตโนมัติ 
พ้ืนฐานการควบคุมแบบฟัซซี  เซทแบบฟัซซี  พันธะแบบฟัซซี  การออกแบบเครื่อง

ควบคุมฟัซซ ีแบบจ าลองฟัซซีชนิดตําง ๆ การสร๎างแบบจ าลองระบบควบคุมฟัซซี 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6143101 พื้นฐานวิทยาการหุ่นยนต์                       3(3-0-6)  
  Foundation of Robotics 

พ้ืนฐานของการจ าลองและการควบคุมหุํนยนต์  แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของ
แขนหุํนยนต์ ไคเนมาติกส์ตรง  และไคเนมาติกส์ผกผัน  จาโคเบียนเมตริกซ์  แบบจ าลองทางพลศาสตร์
ของนิวตัน-ออยเลอร์ และลากรองจ์ การวางแผนวิถี ไคเนมาติกส์ซ้ าซ๎อน การควบคุมต าแหนํงและการ
ควบคุมแรงของหุํนยนต์ 
 
6143102 หุ่นยนต์อุตสาหกรรม                  3(3-0-6) 
  Industrial Robotics 
  รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อน : 6143101 พื้นฐานวิทยาการหุ่นยนต์ 

การศึกษาหาความรู๎เบื้องต๎นเก่ียวกับเทคโนโลยีด๎านหุํนยนต์  และการน าไปใช๎งานใน
ด๎านการผลิต  เทคโนโลยีหุํนยนต์ประกอบด๎วย  สํวนประกอบตําง  ๆ ของหุํนยนต์  การวิเคราะห์การ
เคลื่อนที่และการควบคุมและเซนเซอร์ที่ใช๎กับหุํนยนต์  การใช๎โปรแกรมหุํนยนต์  ภาษาท่ีใช๎กับหุํนยนต์  
โครงสร๎างของหุํนยนต์  ค าสั่งที่ใช๎กับหุํนยนต์  ปัญญาประดิษฐ์  การออกแบบกับกลุํมของเครื่องจักร  
หุํนยนต์และการควบคุม  การน าไปประยุกต์ใช๎งานกับอุตสาหกรรมการผลิต  เชํน การขนย๎ายชิ้นงาน  
การขนย๎ายวัสดุ  การจับชิ้นงานขึ้นและลงจากเครื่องจักร  การท างานของกระบวนการผลิต  การ
ประกอบ การตรวจสอบ การเชื่อม การหลํอ การเลือกหุํนยนต์ 
 
6143103 ระบบชาญฉลาด                            3(3-0-6) 
  Intelligent system 

พ้ืนฐานของระบบชาญฉลาด  พ้ืนฐานของระบบฟัซซ่ี  ระบบควบคุมแบบฟัซซ่ี  
กรณีศึกษาของระบบฟัซซ่ี พ้ืนฐานของระบบเครือขํายนิวรอล  การประยุกต์ใช๎งานของระบบเครือขําย
นิวรอล กรณีศึกษาของระบบเครือขํายนิวรอล ระบบนิวโรฟัซซ่ี 
 
6144101 วิทยาการหุ่นยนต์เคลื่อนที่                                   3(3-0-6)  

Mobile Robot 
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน : 6133101 ระบบควบคุม
อัตโนมัติ 
การออกแบบ และสร๎างฐานของหุํนยนต์เคลื่อนที่  พ้ืนฐานการออกแบบระบบและ

โปรแกรมของหุํนยนต์เคลื่อนที่ อุปกรณ์ตรวจจับและตัวขับเคลื่อนของหุํนยนต์เคลื่อนที่  การโปรแกรม
หุํนยนต์เคลื่อนที่  การวางแผนการเดินทาง  หลบหลีกสิ่งกีดขวาง  อัลกอริทึมเชิงพฤติกรรม  การใช๎งาน
หุํนยนต์เคลื่อนที่ในงานจริง 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6144102 การประมวลสัญญาณภาพ                 3(3-0-6) 
  Image Processing 

พ้ืนฐานของการประมวลผลภาพดิจิตอล  ตัวแทนแสดงภาพและมาตรฐานภาพ  การ
รับภาพ และปริภูมิสี  การกรองและการเสริมแตํงสัญญาณภาพเชิงระยะ  การบูรณะภาพ การแปลง
ภาพ การเข๎ารหัสภาพนิ่งและภาพวิดิทัศน์  การสร๎างแบบจ าลองของภาพและกล๎อง  ภาพรวมของ
คอมพิวเตอร์วิชั่น  ความสัมพันธ์ระหวํางการประมวลผลภาพและปัญญาประดิษฐ์  การสร๎างภาพ  
ตัวแทนแสดงขอบเขตและเนื้อท่ี การจับคู ํ
 
6153101 วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์                 3(3-0-6) 
  Mechatronics Engineering 

การจ าลองระบบพลวัตด๎วยโปรแกรมคอมพิวเตอร์  การสํงผํานก าลังเชิงกล  
ไมโครคอนโทรลเลอร์  ตัวตรวจรู๎  ตัวขับและการตํอเชื่อมกับคอมพิวเตอร์  ระบบไฮดรอลิกส์และไฟฟ้า
นิวแมติกส์  พีแอลซี (PLC) การวิเคราะห์สัญญาณทางไฟฟ้าและการพัฒนาโปรแกรมส าหรับงาน
อุตสาหกรรม 
 
6153201 ปฏิบัติการแมคคาทรอนิกส์                          1(0-3-1) 
  Mechatronics Laboratory 

ท าการทดลองในห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับแมคคาทรอนิกส์ ที่มีเนื้อหา
สอดคล๎องกับวิชาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ 
 
6163101 ทฤษฎีเซนเซอร์ขั้นสูง                                   3(3-0-6) 

Advanced Sensor Theory 
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน : 6132101 เซนเซอร์และตัวขับ 
ส าหรับระบบควบคุม 
หลักการและทฤษฎีของเซนเซอร์วัดปริมาณฟิสิกส์และเคมี  เทอร์โมไดนามิกส์และ

การท างานของเซนเซอร์  เทคโนโลยีการประดิษฐ์เซนเซอร์  ไมโครแมชีนนิง  เซนเซอร์ฟิวชัน  เซนเซอร์
อัจฉริยะ วิธีการจัดการและวิเคราะห์ข๎อมูล 
 
6164101 ระบบและการควบคุมอากาศยานไร้นักบิน                 3(3-0-6)  
  UAV System and Control 

พ้ืนฐานเกี่ยวกับอากาศยานไร๎นักบิน  พลศาสตร์ สมรรถนะ และเสถียรภาพการทรง
ตัวในการบิน  การเคลื่อนที่แนวตั้ง  และการเคลื่อนที่แนวนอนของอากาศยาน  แนวคิดและวิธีการ
เกี่ยวกับการขับเคลื่อนอัตโนมัติ และการวางแผนเส๎นทางการบิน 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6164201 ปฏิบัติการหุ่นยนต์                           1(0-3-1) 
  Robotics Laboratory 

ท าการทดลองในห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับหุํนยนต์  ที่มีเนื้อหาสอดคล๎อง
กับวิชาพ้ืนฐานวิทยาการหุํนยนต์ และวิชาหุํนยนต์อุตสาหกรรม 
 
6172101 เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์              3(3-0-6)  

Electrical and Electronic Instrumentation and Measurement 
แนวคิดพ้ืนฐานเกี่ยวกับ วิธีท าการทดลองท่ีเกี่ยวข๎องกับหลักการเบื้องต๎นของการวัด  

ความถูกต๎อง ความเที่ยงตรง การปรับเทียบมาตรฐาน การจัดการข๎อมูล คําความคลาดเคลื่อนของการ
วัด รวมถึงการขยายพิสัยการวัด  ส าหรับเครื่องวัดแบบตํางๆ  เชํน ไฟฟ้าสถิต แมํเหล็กถาวร  ขดลวด
เคลื่อนที่  อิเล็กโตรไดนาโมมิเตอร์  เครื่องวัดแบบเหนี่ยวน า  บริดจ์และโพเทนชิโอมิเตอร์  เครื่องวัดที่
เกี่ยวข๎องกับก าลัง  เชํน เครื่องวัดล าดับเฟส  เครื่องวัดเพาเวอร์แฟคเตอร์  เครื่องวัดก าลัง  เครื่องวัด
พลังงาน หลักการเบื้องต๎นของออสซิลโลสโคป ความปลอดภัยส าหรับเครื่องวัดที่ใช๎ในห๎องปฏิบัติการ 
 
6183101 การจัดการทางวิศวกรรม                           3(3-0-6) 
  Management Engineering 

ความหมายการจัดการทางวิศวกรรม  การบริหารองค์การการเพ่ิมผลผลิต   มนุษย
สัมพันธ์ความปลอดภัยอุบัติเหตุและการป้องกันการจัดการมลพิษอุตสาหกรรม  เศรษฐศาสตร์
วิศวกรรม  งบการเงิน  การตลาด  การศึกษาความเป็นไปได๎ของโครงการ  กฎหมาย  สิ่งแวดล๎อม  การ
จัดการวัสดุเหลือใช๎จากอุตสาหกรรม 
 
6183102 การจัดการทรัพยากรมนุษย์ทางวิศวกรรม                3(3-0-6) 
  Human  Resource  Management in Engineering    

ความหมายการจัดการทรัพยากรมนุษย์   โครงสร๎างการบริหารงานบุคคล  
กระบวนการผลิต  และการควบคุณภาพ  การวิเคราะห์งาน  การวางแผนก าลังคน  การสรรหา  การ
คัดเลือก การบรรจุบุคคลเข๎าท างาน  การปฐมนิเทศ  การฝึกอบรม การพัฒนาบุคลากร   คําตอบแทน
และเงินเดือน   การพิจารณาและประเมินผลงาน   การเลื่อนต าแหนํง  หรือการโยกย๎ายหน๎าที่   ขวัญ
ก าลังใจ แรงจูงใจ ความพึงพอใจ ภาวะผู๎น าแรงงานสัมพันธ์   การจัดสวัสดิการส าหรับพนักงาน  ระบบ
สารสนเทศและทะเบียนข๎อมูลสํวนบุคคล 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6183103 การบริหารความปลอดภัยงานวิศวกรรม                3(3-0-6) 
  Engineering  Safety  Management 

ศึกษาหลักการขั้นพ้ืนฐานทางวิศวกรรมด๎านความปลอดภัย  การป้องกันอุบัติเหตุ    
การวางมาตรการเพ่ือความปลอดภัย  การวางผังโรงงานการป้องกันและลดอุบัติเหตุที่อาจเกิดจาก  
อัคคีภัย   งานเชื่อม  งานไฟฟ้า  ระบบพลังงานเชื้อเพลิง  สารที่เป็นพิษ  การจัดการมลพิษในโรงงาน    
การจัดหนํวยงานเพื่อบริหารด๎านความปลอดภัย   การรายงานเทคนิคและการวิเคราะห์การเกิด
อุบัติเหตุ 
 
6183104 กลยุทธ์การบริหารงานวิศวกรรม                                   3(3-0-6) 
  Engineering  Management  Strategy 

ศึกษาหลักการบริหารเชิงกลยุทธ์  การก าหนดกลยุทธ์ในการบริหารงานทาง
วิศวกรรม  การน ากลยุทธ์มาสูํการปฏิบัติการตัดสินใจในการบริหาร  และการบริหารองค์ความรู๎ใน
องค์การ การวางแผนควบคุมการผลิต 
 
6184101 การบริหารพลังงานทดแทนและการจัดการพลังงาน              3(3-0-6) 
  Renewable  Energy and Energy  Management 

การใช๎พลังงาน  แหลํงพลังงานชนิดตํางๆ  พลังงานในอนาคต  การจัดการ  พลังงาน 
และการอนุรักษ์พลังงาน 
 
6191201 ปฏิบัติการวิศวกรรม                                1(0-3-1) 
  Engineering Practice 

ปฏิบัติการงานด๎านการใช๎เครื่องกลึง เครื่องเจาะ  เครื่องไส เครื่องกัด การเจียร  การ
เชื่อมประสานโลหะ   กรรมวิธีการเชื่อมชนิดตํางๆ  การเชื่อมอาร์คโลหะแบบปกคลุมการอาร์ค  การ
เชื่อมอาร์คโลหะใช๎แก๏สคลุม  การเชื่อมอาร์คโลหะด๎วยลวดเชื่อมไส๎ฟลักซ์  การเชื่อมทิก  การเชื่อม
อาร์คฟลักซ์คลุม  การเชื่อมใช๎ความต๎านทาน  การเชื่อมในสภาวะของแข็ง  การบัดกรี  การบัดกรีแข็ง  
กรรมวิธีการตัดด๎วยความร๎อน 
 
6193101 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข                           3(3-0-6)  
  Numerical Method 

การค านวณเชิงตัวเลข สาเหตุของความผิดพลาดที่เกิดขึ้นจากกระบวนการตํางๆ  ใน
การค านวณเชิงตัวเลข  การหาคําโดยวิธีการประมาณคําในชํวงและนอกชํวงของข๎อมูลที่ก าหนด  การ
หารากของสมการที่ไมํเป็นเชิงเส๎น  การหาคําอินทิกรัลและคําอนุพันธ์เชิงตัวเลข  ระบบสมการเชิงเส๎น  
การค านวณหาเมตริกซ์ไอเกนแวลู การประยุกต์ทฤษฎีมาใช๎ในการค านวณด๎วยคอมพิวเตอร์ 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6193104 ปัญหาพิเศษทางด้านวิศวกรรมระบบควบคุม               3(3-0-6) 
  Special Problem in Control Engineering 

ปัญหาพิเศษ หรือหัวข๎อพิเศษที่เก่ียวข๎องกับเทคโนโลยีสมัยใหมํ  ที่นําสนใจ ทางด๎าน
วิศวกรรมระบบควบคุม 
 
6193105 ปัญหาพิเศษทางด้านแมคคาทรอนิกส์ หุ่นยนต์ และระบบอัตโนมัติ     3(3-0-6) 

Special Problem in Mechatronics Robotics and Automatic System 
ปัญหาพิเศษ หรือหัวข๎อพิเศษที่ เกี่ยวข๎องกับเทคโนโลยีสมัยใหมํที่นําสนใจ  ทางด๎าน

แมคคาทรอนิกส์ หุํนยนต์ และระบบอัตโนมัติ 
 
6193401 โครงงาน 1                            1(0-3-1) 
  Project I 

เป็นหลักสูตรจัดไว๎ส าหรับนักศึกษาปีที่  3 หรือตามความเห็นของอาจารย์ที่ปรึกษา  
โดยที่นักศึกษาทุกคน  (อาจรวมกันเป็นกลุํม ) ต๎องเสนอหัวข๎อโครงงานหรืออาจารย์ที่ปรึกษาโครงงาน
เป็นผู๎ก าหนดหัวข๎อให๎หัวข๎อที่เสนอเป็นเรื่องท่ีนําสนใจในปัจจุบัน   ในสาขาวิชาวิศวกรรมควบคุมและ
หุํนยนต์ โดยเน๎นการแก๎ปัญหาทางด๎านวิศวกรรม  และมีคุณธรรม จรรยาบรรณทางวิชาชีพ  นักศึกษา
จะต๎องค๎นคว๎าหาข๎อมูล   เพ่ือออกแบบ /สร๎าง และวิธีแก๎ปัญหา  หัวข๎อโครงงานที่เลือกไว๎  มีการเขียน
รายงานเกี่ยวกับการศึกษาออกแบบ/สร๎าง เสนอตํออาจารย์ที่ปรึกษา              
 
6194401 โครงงาน 2                            2(0-4-2) 
  Project II 

รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษาพร้อมกัน : 6193401 โครงงาน 1 
จัดท าโครงงานตามหัวข๎อเรื่องท่ีได๎เลือกไว๎ในวิชา โครงงาน 1  

 
6194801 การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์   2(90) 
 Preparation for Professional Experience  

 in Control System and Robotics Engineering 
จัดให๎มีกิจกรรมเพื่อเตรียมความพร๎อมกํอนฝึกประสบการณ์วิชาชีพในด๎านการรับรู๎

ลักษณะและโอกาสของการประกอบอาชีพ การพัฒนาตัวผู๎เรียนให๎มีความรู๎ทักษะ เจตคติ แรงจูงใจ
และคุณลักษณะที่เหมาะสมกับวิชาชีพโดยการกระท าในสถานการณ์หรือรูปแบบตํางๆ ซึ่งเกี่ยวข๎องกับ
งานวิชาชีพนั้นๆ 
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รหัส  ค าอธิบายรายวิชา    น(ท-ป-ศ) 
 
6194802 การฝึกประสบการณ์วิชาชีพวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์   5(540)    
 Field  Experience in Control System  
 and Robotics Engineering 

นักศึกษาจะต๎องเข๎าฝึกงานในสถานประกอบการของภาครัฐ  หรือเอกชน  หรือ  
โรงงานอุตสาหกรรม   ที่ด าเนินกิจการที่เกี่ยวข๎องกับงานในสาขาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์  
เป็นเวลาไมํน๎อยกวํา 300 ชั่วโมง 
 
6194803   การเตรียมฝึกสหกิจศึกษาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์            1(45) 

 Preparation for Cooperative Education in  
 Control System and Robotics Engineering 

จัดให๎มีกิจกรรมเพื่อเตรียมความพร๎อมกํอนฝึกสหกิจศึกษาในด๎านการรับรู๎ลักษณะ
และโอกาสของการประกอบอาชีพ การพัฒนาตัวผู๎เรียนให๎มีความรู๎ทักษะ เจตคติ แรงจูงใจและ
คุณลักษณะที่เหมาะสมกับวิชาชีพโดยการกระท าในสถานการณ์หรือรูปแบบตํางๆ ซึ่งเกี่ยวข๎องกับงาน
ด๎านวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ 
 
6194804 สหกิจศึกษาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์                6(640) 

 Cooperative  Education in Control  
 System and Robotics Engineering 

 นักศึกษาต๎องปฏิบัติงานเชิงวิชาการ หรือวิชาชีพเต็มเวลาเสมือนหนึ่งเป็นพนักงาน
ชั่วคราว ณ สถานประกอบการจนครบ 1 ภาคการศึกษาสหกิจศึกษาตามที่สาขา วิศวกรรมระบบ
ควบคุมและหุํนยนต์ ก าหนด เมื่อเสร็จสิ้นการปฏิบัติงานแล๎ว นักศึกษาต๎องสํงรายงานและน าเสนอผล
การไปปฏิบัติงานตํอคณาจารย์ในสาขาวิชาโดยวัดผลการประเมินของอาจารย์ที่ปรึกษาสหกิจศึกษา 
พนักงานที่ควบคุมการปฏิบัติงานในสถานประกอบการและจากรายงานวิชาการ 
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3.2  ชื่อ ต าแหน่งและคุณวุฒิของอาจารย์  
   3.2.1 อาจารย์ประจ าหลักสูตร  
 

ล าดับ ชื่อ – นามสกุล ต าแหนํง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขาวิชาเอก สถาบัน 
การศึกษา 

ปีที่ 
จบ 

ภาระงานสอน ชม./สัปดาห ์
2555 2556 2557 2558 

1 นายเทิดศักดิ ์ 
อินทโชติ 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรมระบบ
ควบคุม)  
 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมระบบ
ควบคุม)  

สถาบันเทคโน 
โลยีพระจอม
เกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง
สถาบันเทคโน 
โลยีพระจอม
เกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง 

2547 
 
 
 

2545 

12 12 12 12 

2 นายกิตติศักดิ์ 
วาดสันทัด 

อาจารย ์ วท.ม. (หุํนยนต์และระบบ
อัตโนมัติ)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าธนบุรี
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าธนบุร ี

2548 
 
 

2540 

12 12 12 12 

3 นายภูเทพ 
ดอนท๎วม 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรม
เครื่องมือวัด)  
 
 
รอ.ม. (การจัดการภาครัฐ
และภาคเอกชน)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรม
เครื่องมือวัด)  

St.Petersburg 
State 
University, 
Russia. 
สถาบันพัฒน 
บริหารศาสตร์ 
(NIDA)  
St.Petersburg 
State 
University, 
Russia. 

2542 
 
 
 

2539 
 
 

2534 

12 12 12 12 

4 ดร.กรินทร์ 
กาญทนานนท์ 

ผู๎ชํวย  
ศาสตราจารย์ 

Ph.D. (Industrial 
Engineering)  
 
M.S. (Electrical 
Engineering)  
 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  

Wicuita State 
University, 
U.S.A. 
University of  
Southern 
California, 
U.S.A. 
สถาบันเทคโน 
โลยีพระจอม
เกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง 

2550 
 
 

2543 
 
 
 

2541 

12 12 12 12 

5 นายประเสริฐ 
เอํงฉ๎วน 

อาจารย ์ M.Eg. (วิศวกรรมอุต 
สาหการ)  
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล)  

สถาบันเทคโน 
โลยีแหํงเอเซีย
มหาวิทยาลัย 
มหิดล 

2541 
 

2537 

12 12 12 12 
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 3.2.2 อาจารย์ประจ า  
 

ล าดับ ชื่อ – นามสกุล ต าแหนํง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขาวิชาเอก สถาบัน 
การศึกษา 

ภาระงานสอน ชม./สัปดาห ์
2555 2556 2557 2558 

1 ดร.กรินทร์ 
กาญทนานนท์ 

ผู๎ชํวย
ศาสตราจารย ์

Ph.D. (Industrial 
Engineering)  
M.S. (Electrical 
Engineering)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  

Wicuita State 
University, U.S.A. 
University of  
Southern California, 
U.S.A. 
สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง 

12 12 12 12 

2 นายกฤษฎางค์                
ศุกระมูล 
 

ผู๎ชํวย
ศาสตราจารย์ 

วศ.ม. (วิศวกรรม-              
สิ่งแวดล๎อม) 
วศ.บ. (วิศวกรรม-        
เครื่องกล)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนารี
มหาวิทยาลัย 
ศรีนครินทรวิโรฒ 

6 6 6 6 

3 นายกิตติศักดิ์           
วาดสันทัด 
 

อาจารย์ วท.ม. (หุํนยนต์และระบบ
อัตโนมัติ) 
 
วศ.บ. (ไฟฟ้า) 
 

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี 

12 12 12 12 

4 นายภูเทพ 
ดอนท๎วม 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรม
เครื่องมือวัด)  
รอ.ม. (การจัดการภาครัฐ
และภาคเอกชน)  
วศ.บ. (วิศวกรรม
เครื่องมือวัด)  

St.Petersburg State 
University, Russia. 
สถาบันพัฒนบริหาร
ศาสตร์ (NIDA)  
St.Petersburg State 
University, Russia. 

12 12 12 12 

5 นางสาวจิรัญญา                 
โชตยะกุล 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (การจัดการ
อุตสาหกรรม)  
 
วท.บ. (ฟิสิกส)์ 
 

สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุร ี

6 6 6 6 

6 นางสาวชยานิษฐ์   
บุญสนิท 
 

อาจารย ์ ค.อ.ม. (ไฟฟ้า)   
 
 
วศ.บ.(วิศวกรรม
โทรคมนาคม)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าพระนครเหนือ
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนารี 

6 6 6 6 

7 นายชาคริต  
ศรีทอง 
 

 บธ.ม. (การจัดการ
อุตสาหกรรม)  
วท.บ. (ฟิสิกส์
อุตสาหกรรมและอุปกรณ์
การแพทย)์ 

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีมหานคร 
สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 

6 6 6 6 
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ล าดับ ชื่อ – นามสกุล ต าแหนํง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขาวิชาเอก สถาบัน 
การศึกษา 

ภาระงานสอน ชม./สัปดาห ์
2555 2556 2557 2558 

8 ดร.ชุมพล   
ปทุมมาเกษร 
 

อาจารย ์ วศ.ด. (วิศวกรรม
โทรคมนาคม) 
ค.อ.ม. (ไฟฟ้า)   
 
 
ค.อ.บ .(วิศวกรรมไฟฟ้า)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนารี 
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าพระนครเหนือ
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี 

6 6 6 6 

9 นายณรงค์   
นันทวรรธนะ 
 

รอง
ศาสตราจารย ์

 

กศ.ม. (อุตสาหกรรม
ศึกษา) 
ศศ.บ. (รัฐศาสตร์)  
บธ.บ. (บริหารทั่วไป) 
ค.อ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 

มหาวิทยาลัย 
ศรีนครินทรวิโรฒ 
มหาวิทยาลัยรามค าแหง 
มหาวิทยาลัยรามค าแหง 
สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ   

6 6 6 6 

10 นายณรงค์ศักดิ์   
มณีแสง 
 

ผู๎ชํวย
ศาสตราจารย ์

ค.ม. (อุดมศึกษา)  
 
กศ.บ. (อุตสาหกรรมศิลป์) 
 

จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย 
วิทยาลัยวิชาการศึกษา
พระนคร 

6 6 6 6 

11 นายเทิดศักดิ์   
อินทโชติ 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (ระบบควบคุม) 
 
 
วศ.บ. (ระบบควบคุม) 
 

สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง 

12 12 12 12 

12 นายประจบ   
ดีบุตร 

ผู๎ชํวย
ศาสตราจารย์ 

ค.ม. (เทคโนโลยี
อุตสาหกรรม) 
อส.บ. (เทคโนโลยีการ
ผลิต) 
(เกียรตินิยมอันดับ 2)   

มหาวิทยาลัยราชภัฏ
พระนคร 
สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎าพระนคร
เหนือ 

6 6 6 6 

13 นางสาว 
ประภาวรรณ 
แพงศรี 

อาจารย ์ วท.ม. (วิทยาการการ
จัดการอุตสาหกรรม) 
 
วท.บ. (เทคโนโลยี          
การผลิต) 

สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง 
มหาวิทยาลัยขอนแกํน 

6 6 6 6 

14 นายประเสริฐ              
เอํงฉ๎วน 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (อุตสาหการ) 
 
วศ.บ. (เครื่องกล) 

สถาบันเทคโนโลยีแหํง
เอเชีย 
มหาวิทยาลัยมหิดล 

12 12 12 12 
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ล าดับ ชื่อ – นามสกุล ต าแหนํง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขาวิชาเอก สถาบัน 
การศึกษา 

ภาระงานสอน ชม./สัปดาห ์
2555 2556 2557 2558 

15 นางโยษิตา  
เจริญศิริ 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (อิเล็กทรอนิกส์และ
โทรคมนาคม)  
 
อส.บ. (วิศวกรรม
โทรคมนาคม)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี  
สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง 

6 6 6 6 

16 นายวิวัฒน์  
คลังวิจิตร  
 

ผู๎ชํวย
ศาสตราจารย์ 

กศ.ม. (อุตสาหกรรม
การศึกษา)   
ค.บ.(อุตสาหกรรมศิลป์)  

มหาวิทยาลัยศรีนครินทร 
วิโรฒ บางเขน 
วิทยาลัยครูพระนคร 

6 6 6 6 

17 นายวีรนัย 
รักหลวง 
 

รอง 
ศาตราจารย์          

วท.ม. (เทคโนโลย ี
สารสนเทศ)  
ค.บ. (อุตสาหกรรมศิลป)์ 

มหาวิทยาลัยอีสเทิร์น
เอเซีย 
วิทยาลัยครูพระนคร 

6 6 6 6 

18 นายศักดิ์ดา  
มั่งคง 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรม         
อุตสาหการ) 
วศ.บ.
(วิศวกรรมเครื่องกล) 

มหาวิทยาลัยบูรพา 
 
สถาบันเทคโนโลยี        
ราชมงคล 

6 6 6 6 

19 นายสุวิทย์  
ฉุยฉาย 
 

ผู๎ชํวย
ศาสตราจารย์ 

ค.อ.ม. (ไฟฟ้า)  
 
 
ค.อ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)   

สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 
สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 

6 6 6 6 

20 นายอติภูมิ  
บุญมาก 
 

อาจารย์ วศ.ม. (การจัดการ
วิศวกรรม)  
 
ค.อ.บ. 
(วิศวกรรมเครื่องกล ) 

สถาบันเทคโนโลยี  
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 
สถาบันเทคโนโลย ี
ราชมงคล 

6 6 6 6 

21 นางสาวอรวิกา  
แก๎วเช้ือ 
 

อาจารย ์ M.Eng. Engineering             
Management  
 
วศ.บ. (อุตสาหการ) 

University of 
Technology, 
Australia. 
สถาบันเทคโนโลยี
นานาชาติ สิรินธร 

6 6 6 6 

22 นายอ าพล  
เทศดี 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (การจัดการ
วิศวกรรม)  
 
ค.บ. (อุตสาหกรรมศิลป์)  

สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 
วิทยาลัยครูพระนคร 

6 6 6 6 
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3.2.3 อาจารย์พิเศษ   
 

ล าดับ ชื่อ – นามสกุล ต าแหนํง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขาวิชาเอก สถาบัน 
การศึกษา 

ภาระงานสอน ชม./สัปดาห ์
2555 2556 2557 2558 

1 นายกฤตพล 
นาคเจริญ 
 

อาจารย ์ วศ.ม.(วิศวกรรม
สารสนเทศ) 
 
วศ.บ.(วิศวกรรมไฟฟ้า)  

สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง 
มหาวิทยาลัยขอนแกํน 

3 3 3 3 

2 นางสาวคนึงนิต   
ปทุมมาเกษร 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรมคุณภาพ)  
 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมระบบ
ควบคุมและเครื่องมือวัด)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุร ี

3 3 3 3 

3 นายคมกฤษ  
จักษุค า 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
  
อส.บ. (เทคโนโลยีไฟฟ้า
อุตสาหกรรม) 

มหาวิทยาลัย 
ธรรมศาสตร์ 
สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 

3 3 3 3 

4 นายชมพ ู 
ทรัพย์ปทุมสิน 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  

มหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
สุรนาร ี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
สุรนาร ี

3 3 3 3 

5 นายชยุต  
เจริญศิริ 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (โทรคมนาคม)  
 
 
วศ.บ. (วิศวกรรม
โทรคมนาคม)  

สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 
สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง 

3 3 3 3 

6 นายชัยพร 
ปานยินด ี
 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
(อิเล็กทรอนิกส์และ
โทรคมนาคม)  
ค.อ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
(อิเล็กทรอนิกส์และ
โทรคมนาคม)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุร ี

3 3 3 3 

7 นายชาญยุทธ   
อุปายโกศล 
 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  
 
  
อส.บ. (เทคโนโลยี
โทรคมนาคม)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีราชมงคล
รัตนโกสินทร์ 

3 3 3 3 

9 นายช านิ   
ใจประดิษฐ์ธรรม 
 

ผู๎ชํวย
ศาสตราจารย์ 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  
 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  

สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง
มหาวิทยาลัยเอเชีย
อาคเนย์ 

3 3 3 3 
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ล าดับ ชื่อ – นามสกุล ต าแหนํง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขาวิชาเอก สถาบัน 
การศึกษา 

ภาระงานสอน ชม./สัปดาห ์
2555 2556 2557 2558 

10 นายชิตพงษ ์
เกตุถนอม 
 

อาจารย์ วศ.ม.(วิศวกรรมไฟฟ้า)  
 
วศ.บ.(วิศวกรรมไฟฟ้า)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนารี
มหาวิทยาลัยขอนแกํน 

3 3 3 3 

11 นายณัฐพล 
ธิตินานันทกูล 
 

อาจารย์ ค.อ.ม. (ไฟฟ้าเทคนิค)  
(ไฟ้ฟ้าสื่อสาร)   
 
ค.อ.บ. (วิศวกรรม
โทรคมนาคม)  

สถาบันเทคโนโลยี        
พระจอมเกล๎าพระนคร
เหนือ 
สถาบันเทคโนโลย ี
ราชมงคล วิทยาเขต
ขอนแกํน 

3 3 3 3 

12 นายทวี  
 ไชยโคตร 
 

อาจารย์ ค.อ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  
 
ค.อ.บ. (ไฟฟ้าก าลัง) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎าธนบุร ี
เทคโนโลยีปทุมวัน 

3 3 3 3 

13 นายธิติ  
ธาราสุข 
 

อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (วิศวกรรมสื่อสาร)  
 
 
วศ.บ. (วิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกส์)  

สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง
มหาวิทยาลัยหอการ             
ค๎าไทย 

3 3 3 3 

14 นายนิกร  
ชัยชํวย 
 

อาจารย ์
 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  
 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุรี
มหาวิทยาลัยสยาม 

3 3 3 3 

15 นายปรีชา 
มากม ี
 

อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  
 
 
ปกส. (ไฟฟ้าก าลัง) 
 

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีพระจอม
เกล๎าธนบุร ี
สถาบันเทคโนโลย ี
ปทุมวัน 

3 3 3 3 

16 นางสาวปัทมาพร 
พุํมทับทิม 
 

อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า
สื่อสาร)  
 
ค.อ.บ. (วิศวกรรม
โทรคมนาคม)  

สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระ
จอมเกล๎าเจ๎าคุณทหาร
ลาดกระบัง 

3 3 3 3 

17 นายไพรัตน์  
ทศด ี
 

อาจารย ์
 

วศ.ม. (วิศวกรรม
โทรคมนาคม)  
วศ.บ. (วิศวกรรม
โทรคมนาคม)  

มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนารี 
มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนารี 

3 3 3 3 

18 นางสาวรุํงอรุณ  
ศรีปาน 
 

อาจารย ์
 

ค.อ.ม. (โทรคมนาคม)  
 
 
ค.อ.บ. (วิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกส์
โทรคมนาคม)  

สถาบันเทคโนโลย ี
พระจอมเกล๎า 
พระนครเหนือ 
สถาบันเทคโนโลย ี
ราชมงคลวิทยาเขต
เทเวศร์ 

3 3 3 3 

19 นายสุรศักดิ์ 
ผลธุสะ 
 

อาจารย ์
 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า)  
 
ค.อ.บ.(วิศวกรรมไฟฟ้า)  

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล๎าธนบุรี
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล๎าธนบุรี 

3 3 3 3 



48 
 

4.  องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม (การฝึกงาน หรือสหกิจศึกษา) 
     จากความต๎องการที่บัณฑิตควรมีประสบการณ์ในวิชาชีพกํอนเข๎าสูํการท างานจริง  ดังนั้นหลักสูตร
ได๎ก าหนดรายวิชาการฝึก ประสบการณ์วิชาชีพ และ สหกิจศึกษา เป็นวิชาเลือกในกลุํมวิชาปฏิบัติการ
และฝึกประสบการณ์วิชาชีพเพ่ือเพ่ิมประสบการณ์ภาคสนามให๎กับนักศึกษา  แตํในทางปฏิบัติแล๎วมี
ความต๎องการให๎นักศึกษาทุกคนลงทะเบียนรายวิชานี้ เว๎นแตํกรณีท่ีนักศึกษามีปัญหาไมํสามารถไปฝึก
ในรายวิชาการฝึกงานหรือสหกิจศึกษาก็จะเป็นการอนุโลมให๎เรียนรายวิชาเอกเลือกแทนการฝึกงาน
หรือสหกิจศึกษาได๎  โดยหลักสูตรได๎จัดแผนการเรียนรู๎ในปี 4 ภาคเรียนที่ 2 เป็นภาคเรียนที่นักศึกษา
จะต๎องออกปฏิบัติการภาคสนามเพ่ือเตรียมตัวกํอนเข๎าสูํการท างานจริง 
  4.1   มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม  
             ความคาดหวังในผลการเรียนรู๎ประสบการณ์ภาคสนามของนักศึกษา มีดังนี้ 

4.1.1  ทักษะในการปฏิบัติงานจากสถานประกอบการ  ตลอดจนมีความเข๎าใจในหลักการ  
ความจ าเป็นในการเรียนรู๎ทฤษฎีมากยิ่งขึ้น 

4.1.2 บูรณาการความรู๎ที่เรียนมาเพ่ือ พัฒนานวัตกรรมและสิ่งประดิษฐ์ ทางด๎านวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์ โดยใช๎เทคโนโลยีสารสนเทศเป็นเครื่องมือได๎อยํางเหมาะสม 

4.1.3  มีมนุษยสัมพันธ์และสามารถท างานรํวมกับผู๎อื่นได๎ดี 
4.1.4  มีระเบียบวินัย  ตรงเวลา  เข๎าใจวัฒนธรรม  และสามารถปรับตัวเข๎ากับสถาน

ประกอบการได ๎
4.1.5 มีความกล๎าในการแสดงออก และน าความคิดสร๎างสรรค์ไปใช๎ประโยชน์ในงานได๎ 

4.2   ช่วงเวลา  
  ภาคการศึกษาท่ี 2 ของปีการศึกษาที ่4  

4.3   การจัดเวลาและตารางสอน  
     จัดเต็มเวลาใน 1 ภาคการศึกษา 

 

5.  ข้อก าหนดเกี่ยวกับการท าโครงงานหรืองานวิจัย 
ข๎อก าหนดในการท าโครงงาน  ต๎องเป็นหัวข๎อที่เก่ียวข๎องกับการประยุกต์ งานทางด๎านวิศวกรรม

ระบบควบคุมและหุํนยนต์ หรือเพ่ือการเรียนการสอน หรือเพ่ือท านุบ ารุงศิลปวัฒนธรรม 
5.1  ค าอธิบายโดยย่อ  

      รายวิชาโครงงาน  1 เป็นการรวบรวมข๎อมูลและศึกษาความเป็นไปได๎  ของโครงงานภายใต๎
การควบคุมดูแลของอาจารย์ที่ปรึกษา  และมีการน าเสนอโครงงานแกํคณะกรรมการคุมสอบเพื่อ
พิจารณาผลงาน 
      รายวิชาโครงงาน 2 เป็นการน าเอาองค์ความรู๎ทั้งหมดท่ีศึกษามาใช๎ในการวิเคราะห์และแก๎
โจทย์ทั้งด๎านทฤษฎีและปฏิบัติโดยอาจมีความรํวมมือกับภาคอุตสาหกรรม และมีการน าเสนอโครงงาน
แกํคณะกรรมการคุมสอบเพื่อพิจารณาผลงาน 
     5.2  มาตรฐานผลการเรียนรู้  
           นักศึกษาสามารถท างานเป็นทีม  มีความเชี่ยวชาญในการใช๎เครื่องมือ  การวางแผนการ
ท างาน  การน าความรู๎ที่ได๎จากการศึกษามาวิเคราะห์และแก๎ปัญหา  ตลอดจนการพัฒนาทักษะการ
น าเสนอ ในการท าโครงงาน 



49 
 

5.3  ช่วงเวลา  
 ภาคการศึกษาท่ี 1-2 ของปีการศึกษาที ่4 

5.4  จ านวนหน่วยกิต  
 3  หนํวยกิต (เป็นหนํวยกิตของรายวิชาการปฏิบัติโครงงาน 1 และ โครงงาน 2 เพ่ือจะ

วัดผลคุณภาพในการท างานเป็นทีม และการเรียนรู๎ทฤษฎี น ามาปฏิบัติจริงให๎เป็นรูปธรรม)                                                                            
5.5  การเตรียมการ  
 มีการก าหนดชั่วโมงการให๎ค าปรึกษา  จัดท าบันทึกการให๎ค าปรึกษา  ให๎ข๎อมูลขําวสาร

เกี่ยวกับโครงงานทางเว็บไซต์ และปรับปรุงให๎ทันสมัยเสมอ อีกท้ังมีตัวอยํางโครงงานให๎ศึกษา 
5.6  กระบวนการประเมินผล  
 ประเมินผลจากความก๎าวหน๎าในการท าโครงงาน  ที่บันทึกในสมุดให๎ค าปรึกษาโดยอาจารย์

ที่ปรึกษาและประเมินผลจากรายงานที่ได๎ก าหนดรูปแบบการน าเสนอตามระยะเวลา น าเสนอโครงงาน
และการท างานของระบบ  ความสมบูรณ์ของปริญญานิพนธ์และการจัดสอบการน าเสนอท่ีมี กรรมการ
สอบไมํต่ ากวํา 3 คน 
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หมวดที ่4. ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนและการประเมินผล 
 

1.  การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 
คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์หรือกิจกรรมของนักศึกษา 

1.มีความรู๎ในศาสตร์ที่เก่ียวข๎องทั้งภาคทฤษฎีและ 
ปฏิบัติ สามารถประยุกต์ใช๎ศาสตร์ดังกลําวอยําง 
เหมาะสมเพื่อการประกอบวิชาชีพของตน และ 
การศึกษาตํอในระดับสูงขึ้นไปได๎ 

มีการเรียนการสอนในภาคทฤษฎี และการเรียน
การสอนในภาคปฏิบัติจากการทดลองใน
ห๎องปฏิบัติการ 

2.ด๎านภาวะผู๎น า และความรับผิดชอบตลอดจนมี
วินัยในตนเอง 

1. ก า หนดให๎มีรายวิชาซึ่งนักศึกษาต๎องท างาน
เป็นกลุํม และมีการก าหนดหัวหน๎ากลุํมในการท า
รายงานตลอดจน  ก าหนดให๎ทุกคนมีสํวนรํวมใน
การน าเสนอรายงาน  เพ่ือเป็นการฝึกให๎นักศึกษา
ได๎สร๎างภาวะผู๎น าและการเป็นสมาชิกกลุํมที่ดี 
2. กิจกรรมนักศึกษาท่ีมอบหมายให๎นักศึกษา
หมุนเวียนกันเป็นหัวหน๎าในการด าเนินกิจกรรม  
เพ่ือฝึกให๎นักศึกษามีความรับผิดชอบ 
3. มีกติกาท่ีจะสร๎างวินัยในตนเอง  เชํน  การเข๎า
เรียนตรงเวลาเข๎าเรียนอยํางสม่ าเสมอการมีสํวน
รํวมในชั้นเรียน เสริมความกล๎าในการแสดงความ
คิดเห็น 

3.จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ มีการให๎ความรู๎ถึงผลกระทบตํอสังคม  และข๎อ
กฎหมายที่เกี่ยวข๎องกับจริยธรรมทางวิชาชีพ
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ 

 
2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 
    2.1  คุณธรรม จริยธรรม 

 2.1.1  ผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
  นักศึกษาต๎องมีคุณธรรม จริยธรรมเพื่อให๎สามารถด าเนินชีวิตรํวมกับผู๎อ่ืนในสังคม

อยํางราบรื่น  และเป็นประโยชน์ตํอสํวนรวม  นอกจากนั้นวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์           
มีความส าคัญกับการพัฒนาประเทศ  ดังนั้นผู๎ที่เก่ียวข๎องกับงานทาง ด๎านวิศวกรรมระบบควบคุมและ
หุํนยนต์ จึงจ าเป็นต๎องมีความรับผิดชอบตํอผลที่เกิดข้ึนเชํนเดียวกับการประกอบอาชีพในสาขาอ่ืนๆ  
อาจารย์ที่สอนในแตํละวิชาต๎องพยายามสอดแทรกเรื่องที่เก่ียวกับสิ่งตํอไปนี้ทั้ง  7 ข๎อ เพ่ือให๎นักศึกษา
สามารถพัฒนาคุณธรรม  จริยธรรมไปพร๎อมกับวิทยาการตํางๆ  ที่ศึกษา  รวมทั้งอาจารย์ต๎องมี
คุณสมบัติด๎านคุณธรรม จริยธรรมอยํางน๎อย 7 ข๎อตามท่ีระบุไว๎ 

 
 



51 
 

 2.1.1.1 ตระหนักในคุณคําและคุณธรรม จริยธรรม เสียสละ และซื่อสัตย์สุจริต 
 2.1.1.2 มีวินัย ตรงตํอเวลา และความรับผิดชอบตํอตนเองและสังคม 
 2.1.1.3 มีภาวะความเป็นผู๎น าและผู๎ตาม  สามารถท างานเป็นทีมและสามารถ
แก๎ไขข๎อขัดแย๎งและล าดับความส าคัญ 
 2.1.1.4 เคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู๎อื่น  รวมทั้งเคารพในคุณคําและ
ศักดิ์ศรีของความเป็นมนุษย์ 
 2.1.1.5 เคารพกฎระเบียบและข๎อบังคับตํางๆ ขององค์กรและสังคม  
 2.1.1.6 สามารถวิเคราะห์ผลกระทบจากเทคโนโลยีทางวิศวกรรมตํอบุคคล
องค์กรและสังคม 
 2.1.1.7 มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ 

2.1.2  กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
 ก าหนดให๎มีวัฒนธรรมองค์กร เพ่ือเป็นการปลูกฝังให๎นักศึกษามีระเบียบวินัย  โดย

เน๎นการเข๎าชั้นเรียนให๎ตรงเวลาตลอดจนการแตํงกายที่เป็นไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัย  นักศึกษา
ต๎องมีความรับผิดชอบโดยในการท างานกลุํมนั้นต๎องฝึกให๎รู๎หน๎าที่ของการเป็นผู๎น ากลุํมและการเป็น
สมาชิกกลุํม มีความซื่อสัตย์โดยต๎องไมํกระท าการทุจริตในการสอบหรือลอกการบ๎านของผู๎อื่น เป็นต๎น 
นอกจากนี้อาจารย์ผู๎สอนทุกคนต๎องสอดแทรกเรื่องคุณธรรม  จริยธรรมในการสอนทุกรายวิชา  รวมทั้ง
มีการจัดกิจกรรมสํงเสริมคุณธรรม จริยธรรม เชํน การยกยํองนักศึกษาที่ท าดี ท าประโยชน์แกํสํวนรวม 
เสียสละ 
  2.1.3  วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรมจริยธรรม  
 2.1.3.1  ประเมินจากการตรงเวลาของนักศึกษาในการเข๎าชั้นเรียน  การสํงงาน
ตามก าหนดระยะเวลาที่มอบหมาย และการรํวมกิจกรรม 

2.1.3.2 ประเมินจากการมีวินัยและพร๎อมเพรียงของนักศึกษาในการเข๎ารํวม
กิจกรรมเสริมหลักสูตร 

2.1.3.3 ปริมาณการกระท าทุจริตในการสอบ 
2.1.3.4 ประเมินจากความรับผิดชอบในหน๎าที่ที่ได๎รับมอบหมาย 

นอกจากนั้น หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุม
และหุํนยนต์ ยังมีวิชาเกี่ยวกับ จริยธรรมทางวิชาชีพ  เป็นวิชาบังคับ อาจารย์ที่สอนต๎องจัดให๎มีการวัด
มาตรฐานในด๎านคุณธรรม จริยธรรมทุกภาคการศึกษา ซึ่งไมํจ าเป็นต๎องเป็นข๎อสอบ  อาจใช๎การสังเกต
พฤติกรรมระหวํางท ากิจกรรมที่ก าหนด  มีการก าหนดคะแนนในเรื่องคุณธรรม  จริยธรรมให๎เป็นสํวน
หนึ่งของคะแนนความประพฤติของนักศึกษา นักศึกษาที่คะแนนความประพฤติไมํผํานเกณฑ์  อาจต๎อง
ท ากิจกรรมเพ่ือสังคมเพ่ิมกํอนจบการศึกษา 
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     2.2   ความรู้ 
 2.2.1 ผลการเรียนรู้ด้านความรู้ 
 นักศึกษาต๎องมีความรู๎เกี่ยวกับหลักการจัดการทาง วิศวกรรม มีคุณธรรม  
จริยธรรม และความรู๎เกี่ยวกับสาขาวิชาที่ศึกษานั้นต๎องเป็นสิ่งที่นักศึกษาต๎องรู๎เพื่อใช๎ประกอบอาชีพ
และชํวยพัฒนาสังคม ดังนั้นมาตรฐานความรู๎ต๎องครอบคลุมสิ่งตํอไปนี้ 

2.2.1.1 มีความรู๎และความเข๎าใจเกี่ยวกับหลักการและทฤษฎีที่ส าคัญในเนื้อหาที่
ศึกษา 

2.2.1.2 สามารถวิเคราะห์ปัญหา  เข๎าใจและอธิบายความต๎องการทาง วิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์รวมทั้งประยุกต์ความรู๎ ทักษะ และการใช๎เครื่องมือที่เหมาะสมกับการแก๎ไข
ปัญหา 

2.2.1.3 สามารถวิเคราะห์ ออกแบบและปรับปรุงระบบการจัดการทางวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์ให๎ตรงตามข๎อก าหนด 

2.2.1.4 สามารถติดตามความก๎าวหน๎าทางวิชาการและวิวัฒนาการ วิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์           

2.2.1.5 มีความรู๎ เข๎าใจและสนใจพัฒนาความรู๎  ความช านาญ วิศวกรรมระบบ
ควบคุมและหุํนยนต์อยํางตํอเนื่อง 

2.2.1.6 มีความรู๎ในแนวกว๎างของสาขาวิชา วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์
เล็งเห็นการเปลี่ยนแปลง และเข๎าใจผลกระทบของเทคโนโลยีใหมํๆ 

2.2.1.7 มีประสบการณ์ในการพัฒนาและ /หรือการประยุกต์นวัตกรรมที่ใช๎งาน  
ได๎จริง 

2.2.1.8  สามารถบูรณาการความรู๎ในที่ศึกษากับความรู๎สาขาวิชาวิศวกรรมระบบ        
ควบคุมและหุํนยนต์กับความรู๎ในศาสตร์อื่นๆ ที่เก่ียวข๎อง 
 2.2.2  กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านความรู้ 

 ใช๎การเรียนการสอนในหลากหลายรูปแบบ  โดยเน๎นหลักการทางทฤษฎี  และ
ประยุกต์ทางปฏิบัติในสภาพแวดล๎อมจริง  โดยทันตํอการเปลี่ยนแปลงทางเทคโนโลยี  ทั้งนี้ให๎เป็นไป
ตามลักษณะของรายวิชาตลอดจนเนื้อหาสาระของรายวิชานั้น ๆ นอกจากนี้ควรจัดให๎มีการเรียนรู๎จาก
สถานการณ์จริงโดยการศึกษาดูงานหรือเชิญผู๎เชี่ยวชาญที่มีประสบการณ์ตรงมาเป็นวิทยากรพิเศษ
เฉพาะเรื่อง ตลอดจนการฝึกปฏิบัติงานในสถานประกอบการ 

 2.2.3   วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านความรู้   
  ประเมินจากผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนและการปฏิบัติของนักศึกษาในด๎านตํางๆ คือ 

2.2.3.1 การทดสอบยํอย 
2.2.3.2 การสอบกลางภาคเรียนและปลายภาคเรียน 
2.2.3.3 ประเมินจากรายงานที่นักศึกษาจัดท า 
2.2.3.4 ประเมินจากการน าเสนอรายงานในชั้นเรียน 
2.2.3.5 ประเมินจากรายวิชาการฝึกงานหรือสหกิจศึกษา 
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   การทดสอบมาตรฐานนี้สามารถท าได๎โดยการทดสอบจากข๎อสอบของแตํละวิชา
ในชั้นเรียน ตลอดระยะเวลาที่นักศึกษาอยูํในหลักสูตร 
       2.3  ทักษะทางปัญญา 
   2.3 .1  ผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 
 นักศึกษาต๎องสามารถพัฒนาตนเองและประกอบวิชาชีพโดยพึ่งตนเองได๎เมื่อจบ
การศึกษาแล๎ว  ดังนั้นนักศึกษาจ าเป็นต๎องได๎รับการพัฒนาทักษะทางปัญญาไปพร๎อมกับคุณธรรม  
จริยธรรม  และความรู๎เกี่ยวกับวิชา วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ ในขณะที่สอนนักศึกษา  
อาจารย์ต๎องเน๎นให๎นักศึกษาคิดหาเหตุผล  เข๎าใจที่มาและสาเหตุของปัญหา  วิธีการแก๎ปัญหารวมทั้ง
แนวคิดด๎วยตนเอง  ไมํสอนในลักษณะทํองจ า  นักศึกษาต๎องมีคุณสมบัติตํางๆ  จากการสอนเพื่อให๎เกิด
ทักษะทางปัญญาดังนี้ 

2.3.1.1 คิดอยํางมีวิจารณญาณและอยํางเป็นระบบ 
2.3.1.2 สามารถสืบค๎น  ตีความ  และประเมินสารสนเทศ  เพ่ือใช๎ในการแก๎ไข

ปัญหาอยํางสร๎างสรรค์ 
2.3.1.3 สามารถรวบรวม  ศึกษา วิเคราะห์  และสรุปประเด็นปัญหาและความ

ต๎องการ 
2.3.1.4  สามารถประยุกต์ความรู๎และทักษะกับการแก๎ไขปัญหาทางวิศวกรรม

ระบบควบคุมและหุํนยนต์ได๎อยํางเหมาะสม  
2.3.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

 2.3.2.1  กรณีศึกษาทางวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ 
 2.3.2.2  การอภิปรายกลุํม 
 2.3.2.3  ให๎นักศึกษามีโอกาสปฏิบัติจริง 

 2.3.3  วิธีการวัดและประเมินผลการ เรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา  
 ประเมินตามสภาพจริงจากผลงาน  และการปฏิบัติของนักศึกษา  เชํน  ประเมิน

จากการน าเสนอรายงานในชั้นเรียน การทดสอบโดยใช๎แบบทดสอบหรือสัมภาษณ ์เป็นต๎น  
 การวัดมาตรฐานในข๎อนี้สามารถท าได๎โดยการออกข๎อสอบที่ให๎นักศึกษา  

แก๎ปัญหา  อธิบายแนวคิดของการแก๎ปัญหา  และวิธีการแก๎ปัญหาโดยการประยุกต์ความรู๎ที่เรียนมา  
หลีกเลี่ยงข๎อสอบที่เป็นการเลือกค าตอบที่ถูกมาค าตอบเดียวจากกลุํมค าตอบที่ให๎มา  ไมํควรมีค าถาม
เกี่ยวกับนิยามตํางๆ 
     2.4  ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
 2.4 .1  ผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างตัวบุคคลและความรับผิดชอบ 

 นักศึกษาต๎องออกไปประกอบอาชีพซึ่งสํวนใหญํต๎องเกี่ยวข๎องกับคนที่ไมํรู๎จักมา
กํอน คนที่มาจากสถาบันอ่ืนๆ  และคนที่จะมาเป็นผู๎บังคับบัญชา  หรือคนท่ีจะมาอยูํใต๎บังคับบัญชา  
ความสามารถที่จะปรับตัวให๎เข๎ากับกลุํมคนเป็นเรื่องจ าเป็นอยํางยิ่ง  ดังนั้นอาจารย์ต๎องสอดแทรก
วิธีการที่เก่ียวข๎องกับคุณสมบัติตํางๆ  ตํอไปนี้ให๎นักศึกษาระหวํางที่สอนวิชา  หรืออาจให๎นักศึกษาไป
เรียนวิชาทางด๎านสังคมศาสตร์ที่เกี่ยวกับคุณสมบัติตํางๆ นี้ 
  2.4.1.1 สามารถสื่อสารกับกลุํมคนหลากหลาย  และสามารถสนทนาทั้ง
ภาษาไทยและภาษาตํางประเทศอยํางมีประสิทธิภาพ 
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2.4.1.2 สามารถให๎ความชํวยเหลือและอ านวยความสะดวกแกํการแก๎ปัญหา
สถานการณ์ตํางๆ ในกลุํมท้ังในบทบาทของผู๎น า หรือในบทบาทของผู๎รํวมทีมท างาน 

2.4.1.3 สามารถใช๎ความรู๎ในศาสตร์มาชี้น าสังคมในประเด็นที่เหมาะสม 
2.4.1.4 มีความรับผิดชอบในการกระท าของตนเองและรับผิดชอบงานในกลุํม 
2.4.1.5 สามารถเป็นผู๎ริเริ่มแสดงประเด็นในการแก๎ไขสถานการณ์ทั้งสํวนตัวและ

สํวนรวม พร๎อมทั้งแสดงจุดยืนอยํางพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุํม 
2.4.1.6 มีความรับผิดชอบการพัฒนาการเรียนรู๎ทั้งของตนเองและทางวิชาชีพ

อยํางตํอเนื่อง 
 คุณสมบัติตํางๆ นี้สามารถวัดระหวํางการท ากิจกรรมรํวมกัน 

 2.4.2  กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่าง
บุคคลและความรับผิดชอบ 

 ใช๎การสอนที่มีการก าหนดกิจกรรมให๎มีการท างานเป็นกลุํม  การท างานที่ต๎อง
ประสานงานกับผู๎อื่นข๎ามหลักสูตร  หรือต๎องค๎นคว๎าหาข๎อมูลจากการสัมภาษณ์บุคคลอ่ืน  หรือผู๎มี
ประสบการณ์  โดยมีความคาดหวังในผลการเรียนรู๎ด๎านทักษะความสัมพันธ์ระหวํางตัวบุคคลและ
ความสามารถในการรับผิดชอบ ดังนี้ 

2.4.2.1 สามารถท างานกับผู๎อ่ืนได๎เป็นอยํางดี 
2.4.2.2 มีความรับผิดชอบตํองานที่ได๎รับมอบหมาย 
2.4.2.3 สามารถปรับตัวเข๎ากับสถานการณ์และวัฒนธรรมองค์กรที่ไปปฏิบัติงาน

ได๎เป็นอยํางดี 
2.4.2.4 มีมนุษยสัมพันธ์ที่ดีกับผู๎รํวมงานในองค์กรและกับบุคคลทั่วไป 
2.4.2.5 มีภาวะผู๎น า 

 2.4.3  วิธีการวัดและ ประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล
และความรับผิดชอบ 

 ประเมินจากพฤติกรรมและการแสดงออกของนักศึกษาในการน าเสนอรายงาน
กลุํมในชั้นเรียน  และสังเกตจากพฤติกรรมที่แสดงออกในการรํวมกิจกรรมตําง  ๆ และความครบถ๎วน
ชัดเจนตรงประเด็นของข๎อมูล 
    2.5   ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
 2.5 .1  ผลการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้
เทคโนโลยีสารสนเทศ 

2.5.1.1 มีทักษะในการใช๎เครื่องมือที่จ าเป็นที่มีอยูํในปัจจุบันตํอการท างานที่
เกี่ยวกับคอมพิวเตอร์ 

2.5.1.2 สามารถแนะน าประเด็นการแก๎ไขปัญหาโดยใช๎สารสนเทศทาง
คณิตศาสตร์ หรือการแสดงสถิติประยุกต์ตํอปัญหาที่เกี่ยวข๎องอยํางสร๎างสรรค์ 

2.5.1.3 สามารถสื่อสารอยํางมีประสิทธิภาพทั้งปากเปลําและการเขียน  เลือกใช๎
รูปแบบของสื่อการน าเสนออยํางเหมาะสม  

2.5.1.4 สามารถใช๎เทคโนโลยีสารสนเทศได๎อยํางเหมาะสม 
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การวัดมาตรฐานนี้อาจท าได๎ในระหวํางการสอน  โดยอาจให๎นักศึกษาแก๎ปัญหา  
วิเคราะห์ประสิทธิภาพของวิธีแก๎ปัญหา  และให๎น าเสนอแนวคิดของการแก๎ปัญหา  ผลการวิเคราะห์
ประสิทธิภาพตํอนักศึกษาในชั้นเรียน  อาจมีการวิจารณ์ในเชิงวิชาการระหวํางอาจารย์และกลุํม
นักศึกษา 

 2.5.2  กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
 จัดกิจกรรมการเรียนรู๎ในรายวิชาตํา งๆ ให๎นักศึกษาได๎วิเคราะห์สถานการณ์
จ าลอง และสถานการณ์เสมือนจริง และน าเสนอการแก๎ปัญหาที่เหมาะสม เรียนรู๎เทคนิคการประยุกต์
เทคโนโลยีสารสนเทศในหลากหลายสถานการณ์ 
 2.5.3  วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การ
สื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

 2.5.3.1 ประเมินจากเทคนิคการน าเสนอโดยใช๎ทฤษฎี  การเลือกใช๎เครื่องมือทาง
เทคโนโลยีสารสนเทศ หรือคณิตศาสตร์และสถิต ิที่เก่ียวข๎อง 

 2.5.3.2  ประเมินจากความสามารถในการอธิบาย  ถึงข๎อจ ากัด  เหตุผลในการ
เลือกใช๎เครื่องมือตํางๆ การอภิปราย กรณีศึกษาตํางๆท่ีมีการน าเสนอตํอชั้นเรียน 
 
3.    แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา    
       (Curriculum Mapping)  

แสดงให๎เห็นวําแตํละรายวิชาในหลักสูตรรับผิดชอบตํอผลการเรียนรู๎ใดบ๎าง  (ตามท่ีระบุในหมวด
ที ่4 ข๎อ 2 การพัฒนาผลการเรียนรู๎ในแตํละด๎าน) โดยระบุวําเป็นความรับผิดชอบหลักหรือรับผิดชอบ
รอง ซึ่งบางรายวิชาอาจไมํน าสูํผลการเรียนรู๎บ๎างเรื่องก็ได๎  
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบผลการเรียนรู้สู่กระบวนวิชา  (Curriculum Mapping) 

● ความรับผิดชอบหลัก   ○ ความรับผิดชอบรอง 

รายวิชา 1.คุณธรรม จริยธรรม 2.ความรู๎ 3.ทักษะทางปัญญา 
4.ทักษะความสัมพันธ์ระหวําง
บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การส่ือสาร
และการใช๎เทคโนโลยี

สารสนเทศ 
 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 3.1 3.2 3.3 3.4 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 4.6 5.1 5.2 5.3 5.4 

ฟิสิกส์วิศวกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ปฏิบัติการฟิสิกส์วิศวกรรม ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

เคมีวิศวกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ปฏิบัติการเคมีวิศวกรรม         ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2 ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3  ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 4  ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

กลศาสตร์วิศวกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

วิศวกรรมไฟฟ้า ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

โปรแกรมคอมพิวเตอร ์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

วัสดุวิศวกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

เขียนแบบวิศวกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า       ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการเครื่องกลไฟฟ้า ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการดิจิตอล ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส ์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการระบบควบคุม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการแมคคาทรอนิกส ์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการหุํนยนต ์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

ปฏิบัติการวิศวกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

โครงงาน 1 ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 
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รายวิชา 1.คุณธรรม จริยธรรม 2.ความรู๎ 3.ทักษะทางปัญญา 
4.ทักษะความสัมพันธ์ระหวําง
บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การส่ือสาร
และการใช๎เทคโนโลยี

สารสนเทศ 
 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 3.1 3.2 3.3 3.4 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 4.6 5.1 5.2 5.3 5.4 

โครงงาน 2 ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจร
ดิจิตอล 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ไมโครโปรเซสเซอร์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

สัญญาณและระบบ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ระบบควบคุมอัตโนมัต ิ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

เซนเซอร์และตัวขับส าหรับระบบ
ควบคุม 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

พื้นฐานวิทยาการหุํนยนต์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

หุํนยนต์อุตสาหกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

วิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การป้องกันและรีเลย์ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การออกแบบระบบไฟฟ้า ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ไฟฟ้าอุตสาหกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ระบบสํงจํายก าลังไฟฟ้า ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

เทคนิคการก าจัดสัญญาณรบกวนใน
วงจรอิเล็กทรอนิกส์ 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การออกแบบงานอิเล็กทรอนิกส์ด๎วย
คอมพิวเตอร์ 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

คอมพิวเตอร์และเครือขําย ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 
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รายวิชา 1.คุณธรรม จริยธรรม 2.ความรู๎ 3.ทักษะทางปัญญา 
4.ทักษะความสัมพันธ์ระหวําง
บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การส่ือสาร
และการใช๎เทคโนโลยี

สารสนเทศ 
 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 3.1 3.2 3.3 3.4 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 4.6 5.1 5.2 5.3 5.4 

การประมวลผลสัญญาณดิจิตอล ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

พลวัตระบบและการจ าลอง ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การออกแบบระบบควบคุม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ระบบควบคุมดิจิตอล ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ระบบควบคุมแบบออพติมัล ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การวิเคราะห์ระบบแนวใหม ํ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง
โดยโซลิดสเตท 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

แบบจ าลองกระบวนการและการ
จ าลองแบบคอมพิวเตอร ์                                                                  

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การควบคุมแบบฟัซซี ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ปัญหาพิเศษทางด๎านวิศวกรรมระบบ
ควบคุม 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ระบบชาญฉลาด ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

วิทยาการหุํนยนต์เคลื่อนที่ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การประมวลสัญญาณภาพ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ทฤษฎีเซนเซอร์ขั้นสูง ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ระบบและการควบคุมอากาศยานไร๎
นักบิน 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

ปัญหาพิเศษทางด๎านแมคคาทรอนิกส์ 
หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

เทคนิคการอินเทอร์เฟส ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การส่ือสารข๎อมูล ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

หลักการระบบไฟฟ้าสื่อสาร ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

วิศวกรรมแมํเหล็กไฟฟ้า ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การส่ือสารไร๎สาย ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 
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รายวิชา 1.คุณธรรม จริยธรรม 2.ความรู๎ 3.ทักษะทางปัญญา 
4.ทักษะความสัมพันธ์ระหวําง
บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การส่ือสาร
และการใช๎เทคโนโลยี

สารสนเทศ 
 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 3.1 3.2 3.3 3.4 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 4.6 5.1 5.2 5.3 5.4 

กลยุทธ์การบริหารงานวิศวกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การบริหารพลังงานทดแทนและการ
จัดการพลังงาน 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การจัดการทางวิศวกรรม ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การจัดการทรัพยากรมนุษย์ทาง
วิศวกรรม 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การบริหารความปลอดภัยในงาน
วิศวกรรม 

○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ 

การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพ
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต ์

● ● ● ○ ○ ○ ● ● ● ● ● ○ ○ ○ ○ ● ● ● ○ ○ ○ ● ● ● ● ● ● ● ● 

การฝึกประสบการณ์วิชาชีพวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต ์

○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

การเตรียมฝึกสหกิจศึกษาวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต ์

○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 

สหกิจศึกษาวิศวกรรมระบบควบคุม
และหุํนยนต ์

○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ● ○ ○ ○ ● ○ ○ ● ○ ○ ○ 
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หมวดที ่5. หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนักศึกษา 
 
1.  กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ ในการให้ระดับคะแนน (ผลการเรียน) 

การวัดผลและการส าเร็จการศึกษาเป็นไปตามข๎อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฎวไลยองลงกรณ์                     
ในพระบรมราชูปถัมภ์  จังหวัดปทุมธานี  วําด๎วยการจัดการ ศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี  
พ.ศ. 2551 (ภาคผนวก ก หมวด 5) 

 
2.  กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา 
     2.1  การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนักศึกษายังไม่ส าเร็จการศึกษา 
 2.1.1 มีการวางแผนการก าหนดระบบการทวนสอบผลสัมฤทธิ์การเรียนรู๎ของนักศึกษาให๎
เป็นสํวนหนึ่งของระบบการประกันคุณภาพภายในของมหาวิทยาลัยที่จะต๎องท าความเข๎าใจตรงกันทั้ง
มหาวิทยาลัย และน าไปด าเนินการจนบรรลุผลสัมฤทธิ์ ซึ่งผู๎ประเมินภายนอกจะต๎องสามารถตรวจสอบได๎ 
 2.1.2 ให๎นักศึกษาประเมินการเรียนการสอนในระดับรายวิชา 
 2.1.3 การทวนสอบในระดับหลักสูตรสามารถท าได๎โดยมีระบบประกันคุณภาพภายใน
สถาบัน การศึกษา ด าเนินการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู๎และรายงานผล 
 2.1.4 พิจารณาจากรายงานการประเมินผลการฝึกงานในรายวิชาสหกิจศึกษาซึ่งทาง
สถานประกอบการเป็นผู๎รายงานวํานักศึกษาปฏิบัติงานได๎ตามมาตรฐานหรือไมํ 
 2.1.5 พิจารณาทวนสอบจากคะแนนสอบ  หรืองานที่ได๎รับมอบหมายวําสอดคล๎องกับ
ความรับผิดชอบ ตํอผลการเรียนรู๎หรือไมํ 
     2.2   การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศึกษาส าเร็จการศึกษา 

 วางแผน การก าหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู๎ของนักศึกษา  การท าวิจัย
สัมฤทธิผลของการประกอบอาชีพของบัณฑิต  ที่ท าอยํางตํอเนื่องและน าผลวิจัยที่ได๎ย๎อนกลับมา
ปรับปรุง กระบวนการการเรียนการสอน และหลักสูตรแบบครบวงจร รวมทั้งการประเมินคุณภาพของ
หลักสูตรและหนํวยงานโดยองค์กรระดับสากล โดยการวิจัยอาจจะด าเนินการดังตัวอยํางตํอไปนี้ 
 2.2.1 ภาวการณ์ได๎งานท าของบัณฑิต  ประเมินจากบัณฑิตแตํละรุํนที่จบการศึกษา  ใน
ด๎านของระยะเวลาในการหางานท า ความเห็นตํอความรู๎  ความสามารถ ความมั่นใจของบัณฑิตในการ
ประกอบการงานอาชีพ 
 2.2.2 การตรวจสอบจากผู๎ประกอบการ โดยการขอเข๎าสัมภาษณ ์ หรือการสํงแบบสอบถาม 
เพ่ือประเมินความพึงพอใจในบัณฑิตที่จบการศึกษาและเข๎าท างานในสถานประกอบการนั้นๆ  ในคาบ
ระยะเวลาตํางๆ เชํน ปีที ่1 ปีที ่5 เป็นต๎น 
 2.2.3 การประเมินต าแหนํง และหรือความก๎าวหน๎าในสายงานของบัณฑิต 
 2.2.4 การประเมินจากบัณฑิต ที่ไปประกอบอาชีพ ในแงํของความพร๎อมและความรู๎จาก
สาขาวิชาที่เรียน  รวมทั้งสาขาอ่ืนๆ  ที่ก าหนดในหลักสูตร  ที่เก่ียวเนื่องกับการประกอบอาชีพของ
บัณฑิต รวมทั้งเปิดโอกาสให๎เสนอข๎อคิดเห็นในการปรับหลักสูตรให๎ดียิ่งขึ้นด๎วย 
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 2.2.5 ความเห็นจากผู๎ทรงคุณวุฒิภายนอก  ที่มาประเมินหลักสูตร  หรือ เป็นอาจารย์
พิเศษตํอความพร๎อมของนักศึกษาในการเรียน และสมบัติอ่ืนๆ ที่เก่ียวข๎องกับกระบวนการเรียนรู๎  และ
การพัฒนาองค์ความรู๎ของนักศึกษา 
 2.2.6 ผลงานของนักศึกษาที่วัดเป็นรูปธรรมได๎ซึ่ง อาทิ (1) จ านวนโครงงานที่สามารถน า
ผลไปด าเนินงานได๎  (2) จ านวนงานวิจัยของนักศึกษาที่น าผลการวิจัยไปปรับปรุงในการท างาน         
(3) จ านวนรางวัลทางสังคมและวิชาชีพ  (4) จ านวนกิจกรรมการบริการวิชาการแตํสังคม  (5) จ านวน
กิจกรรมอาสาสมัครในองค์กรที่ท าประโยชน์ตํอสังคม 
 
3.  เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
 เป็นไปตามข๎อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฎวไลยอลงกรณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์  จังหวัดปทุมธานี  
วําด๎วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2551 (ภาคผนวก ก หมวด 6) 
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หมวดที่ 6. การพัฒนาคณาจารย์ 
 

1.  การเตรียมการส าหรับอาจารย์ใหม่ 
1.1 มีการปฐมนิเทศอาจารย์ใหมํให๎รู๎จักมหาวิทยาลัยและคณะ  และให๎เข๎าใจวัตถุประสงค์และ

เป้าหมายของหลักสูตรตามแนวคิดของกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ  โดยจัดให๎มีอาจารย์พี่เลี้ยงเพ่ือให๎
ค าแนะน าตํางๆ แกํอาจารย์ใหมํ 

1.2 ให๎อาจารย์ใหมํเข๎าใจการบริหารวิชาการของคณะ  และเรื่องของการประกันคุณภาพ
การศึกษาที่คณะต๎องด าเนินการ และสํวนที่อาจารย์ทุกคนต๎องปฏิบัติ 

1.3 มีการแนะน าอาจารย์พิเศษให๎เข๎าใจเกี่ยวกับวัตถุประสงค์ของหลักสูตรตลอดจนรายวิชาที่
จะสอนพร๎อมทั้งมอบเอกสารที่เก่ียวข๎องให๎กับอาจารย์พิเศษ 
 
2.  การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์  
      2.1   การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล  

2.1.1 มหาวิทยาลัยมีหลักสูตรอบรมส าหรับอาจารย์ใหมํ  โดยทุกคนต๎องผํานการอบรม
สองหลักสูตร คือ หลักสูตรเกี่ยวกับการสอนทั่วไป  และหลักสูตรการวัดและประเมินผล  ซึ่งอาจารย์
ใหมํทุกคนต๎องผํานการอบรมภายใน 1 ปี ที่ได๎รับการบรรจุและแตํงตั้ง 

2.1.2 อาจารย์อยํางน๎อยร๎อยละ  25 ของจ านวนอาจารย์ทั้งหมดต๎องผํานการอบรม
หลักสูตร เกี่ยวกับการสอนแบบตํางๆ การสร๎างแบบทดสอบตํางๆ  ตลอดจนการประเมินผลการเรียนรู๎
ที่อิงพัฒนาการของผู๎เรียน การใช๎คอมพิวเตอร์ในการจัดการเรียนการสอน การใช๎และผลิตสื่อการสอน
โดยอยํางน๎อยต๎องอบรมปีละ 10 ชั่วโมง 

      2.2   การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอ่ืนๆ  
2.2.1 สนับสนุนให๎อาจารย์ใหมํไปอบรมหรือประชุมสัมมนาทั้งในวิชาชีพและวิชาการ

อ่ืนๆ เชํน ความรู๎เกี่ยวกับคอมพิวเตอร์ การใช๎สถิติในการวิจัย เป็นต๎น 
2.2.2 สนับสนุนให๎อาจารย์จัดท าผลงานทางวิชาการ เพ่ือให๎มีต าแหนํงทางวิชาการสูงขึ้น 
2.2.3 สํงเสริมให๎อาจารย์ท าวิจัยทั้งการวิจัยในสาขาวิชาชีพและการวิจัยเพื่อพัฒนาการ

เรียน การสอน ตลอดจนให๎แรงจูงใจแกํผู๎ที่มีผลงานทางวิชาการอยํางประจักษ์ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



63 
 

หมวดที ่7. การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 
1.  การบริหารหลักสูตร  ระบบและกลไกในการบริหารหลักสูตรมีดังนี้ 

ในการบริหารหลักสูตร  จะมีอาจารย์ผู๎รับผิดชอบหลักสูตรจ านวน  3 คนเป็นผู๎รับผิดชอบโดยมี
คณบดีเป็นผู๎ก ากับดูแลและคอยให๎ค าแนะน า  ตลอดจนก าหนดนโยบายปฏิบัติให๎แกํ  อาจารย์
ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร   อาจารย์ผู๎รับผิดชอบหลักสูตรจะวางแผนการจัดการเรียนการสอนรํวมกับ
ผู๎บริหารของคณะและอาจารย์ผู๎สอน ติดตามและรวบรวมข๎อมูล  ส าหรับใช๎ในการปรับปรุงและพัฒนา
หลักสูตรโดยกระท าทุกปีอยํางตํอเนื่อง 
 
2.  การบริหารทรัพยากรการเรียนการสอนและการจัดการ 
     2.1   การบริหารงบประมาณ  

 ในการด าเนินการตามหลักสูตร  จะใช๎อาคารที่มีอยูํของคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรมและ
คําใช๎จํายเกี่ยวกับบุคลากรจะขอรับการสนับสนุนจากรัฐบาล  สํวนงบลงทุนก็จะขอรับการสนับสนุน
จากรัฐบาลเชํนกัน  ส าหรับหมวดคําใช๎สอยและเงินอุดหนุนจะขอรับการสนับสนุนจากเงินรายได๎ของ
มหาวิทยาลัยซึ่งเป็นรายรับจากคําหนํวยกิตนักศึกษา 

     2.2  ทรัพยากรการเรียนการสอนที่มีอยู่เดิม  
 คณะมีความพร๎อมด๎านหนังสือ  ต ารา และการสืบค๎นผํานฐานข๎อมูลโดยมีส านักหอสมุด 

กลางที่มีหนังสือด๎า นวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์  ระบบฐานข๎อมูลที่จะให๎สืบค๎น  สํวนระดับ
คณะก็มีหนังสือ  ต าราเฉพาะทาง  นอกจากนี้คณะมีอุปกรณ์ท่ีใช๎สนับสนุนการจัดการเรียนการสอน
อยํางพอเพียง 

 2.2.1   หนังสือ ต ารา  
 ส า นักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลย

อลงกรณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์  จังหวัดปทุมธานี มีเอกสารและต าราส าหรับการศึกษาค๎นคว๎า
สาขาวิชา วิศวกรรมระบบควบคุมและ หุํนยนต์ รวมทั้งเอกสารและต าราที่สัมพันธ์กับรายวิชาใน
หลักสูตร ดังนี้ 

 - หนังสือวิทยาศาสตร์ประยุกต์หรือเทคโนโลยีประมาณ  19,374 เลํม (ภาษาไทย
และภาษาอังกฤษ) 

 - หนังสือวิทยาศาสตร์ ประมาณ 5,782 เลํม (ภาษาไทยและภาษาอังกฤษ) 
 - หนังสือภาษา ประมาณ  2,680 เลํม (ภาษาไทยและภาษาอังกฤษ) 
 - หนังสือวิจัย ประมาณ 2,167 เลํม (ภาษาไทย) 
 - หนังสือวิทยานิพนธ์ ประมาณ 1,849 เลํม (ภาษาไทยและภาษาอังกฤษ) 
 - หนังสือบทคัดยํอ ประมาณ 19 เลํม (ภาษาไทย)  
 - หนังสือปัญหาพิเศษ ประมาณ 386 เลํม (ภาษาไทย)  
 - ฐานข๎อมูลออนไลน์  เชํน ฐานข๎อมูลวิทยานิพนธ์  ปริญญานิพนธ์  งานวิจัย  

(Digital Collection), ฐานข๎อมูล Kluwer Online eBooks, ฐานข๎อมูล Dissertation Full Text, 
ฐานข๎อมูล NetLiibray eBooks’, ฐานข๎อมูล IEEE / IEE Electronic Library (IEL), ฐานข๎อมูล Pro 
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Quest Dissertation & Thesis, ฐานข๎อมูล ACM Digital Library, ฐานข๎อมูล Lexis.com and 
Nexis.com, ฐานข๎อมูล H.W. Wilson, ฐานข๎อมูล ISI Web of Science เป็นต๎น 

 - ส านักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศ  หรือห๎องสมุดของสถาบันการศึกษา
และหนํวยงานที่อยูํใกล๎เคียง  เชํน มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์  ศูนย์รังสิต , มหาวิทยาลัยกรุงเทพ , 
มหาวิทยาลัยรังสิต , สถาบันเทคโนโลยีแหํงเอเชีย  (AIT), มหาวิทยาลัยราชภัฏพระนครศรีอยุธยา , 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล เป็นต๎น 

 

 2.2.2   สถานที่ 
 

ล าดับที่ รายการ จ านวนที่มี 
1 ห๎องปฏิบัติการวัสดุศาสตร์  1 
2 ห๎องปฏิบัติการควบคุมการผลิตอัตโนมัติ 1 
3 ห๎องปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์ 1 
4 ห๎องปฏิบัติการ Microcontroller และโทรคมนาคม 1 
5 ห๎องปฏิบัติการเครื่องมือกล 1 
6 ห๎องปฏิบัติการเทคโนโลยีไฟฟ้าอุตสาหกรรม 1 
7 ห๎องปฏิบัติการป้องกันระบบไฟฟ้า 1 
8 ศูนย์วิทยาศาสตร์ 1 
9 ส านักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศ 1 
10 สื่อการเรียนการสอนโดยใช๎คอมพิวเตอร์  

ศูนย์คอมพิวเตอร์ 
1 

11 สื่อการเรียนการสอนโดยใช๎คอมพิวเตอร์  
คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

4 

 
 2.2.3   อุปกรณ์การสอน  
 

ล าดับที่ รายการ จ านวนที่มี 
1 เครื่องคอมพิวเตอร์ 30 ชุด 
2 โปรแกรมส าเร็จรูป CAD/CAM 9 ชุด 
3 โปรแกรมส าเร็จรูปกัดเหมือนจริง 9 ชุด 
4 โปรแกรมชํวยวิเคราะห์ทางวิศวกรรม 9 ชุด 
5 ชุดทดลองหลอดฟลูออเรสเซ๎นต์ 4 ชุด 
6 โต๏ะทดลองแสงสวําง 2 ชุด 
7 ชุดทดลอง Power System Protection Simulator 1 ชุด 
8 โต๏ะทดลองใหมํแบบบอร์ดเสียบ 13 ชุด 
9 มัลติมิเตอร์ 5 ตัว 
10 V-A มิเตอร์ 5 ตัว 
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ล าดับที่ รายการ จ านวนที่มี 
11 ชุดสาธิตการสํองสวําง 1 ชุด 
12 แผงทดลองเดินทํอไฟฟ้า 2 ชุด 
13  RLC Training 18 ตัว 
14 Automatic Synchronizer 1 ตัว 
15 Digital Volt Meter 15 ตัว 
16 DC Volt Meter 10 ตัว 
17 Resister 15 ตัว 
18 VR ปรับคําได๎ 1 ถุง 
19 IC Stereo Power Amp 10 กลํอง 
20 สวิทซ์ ON-OFF (สีเขียว) 7 ตัว 
21 ชุดกระเป๋าเครื่องมืออิเล็กทรอนิคส์ 1 ใบ 
22 กลํองใสํชุดไขควง  10 ใบ 
23 สายอะไหลํอิเล็คทรอนิคส์ 10 ม๎วน 
24 Panel-Meter Dc 5 กลํอง 
25 แผงระบายความร๎อน 20 อัน 
26 คีมย้ าสายโทรศัพท์ 3 ตัว 
27 ปากกาดูดตะกั่ว 20 ตัว 
28 แทํนพักหัวแร๎ง 20 อัน 
29 สวํานเจาะแผํนปริ้น 5 อัน 
30 ชุดไขควงรูปดาว 5 ชุด 
31 ถุง Jack ชนิดตํางๆ 5 ถุง 
32 แผงใสํ IC 20 ชุด 
33 กระเป๋า Training Microcontroller Mcs-51 -2 9 ใบ 
34 กระเป๋า Training-input-output -digital 2 ใบ 
35 จอมอนิเตอร์ คอมพิวเตอร์ 5 จอ 
36 เครื่องควบคุมเครื่องใช๎ไฟฟ้าโดยผํานคูํสายโทรศัพท์ 1 ตัว 
37 มัลติฟังชั่น-เพาว์เวอร์ ซัพพลาย 1 ตัว 
38 กลํองใสํอุปกรณ์อิเล็คทรอนิคส์แบบตํอกลํองได๎  34 กลํอง 
39 สายโครเอเซี่ยน-RG-6 1 ม๎วน 
40 ชุดประลองดิจิตอล เอฟ พี จ ี2 1 ม๎วน 
41  DC-V AC-V 1 ตัว 
42  Regulated-Power supply 1 ตัว 
43 ฟังชั่นเจนเนเรเตอร์ 4 ตัว 
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ล าดับที่ รายการ จ านวนที่มี 
44  Digital Millimeter 4 ตัว 
45 สโคป 6 ตัว 
46 ตัวรับสัญญาณ UBC 2 ตัว 
47 การ์ด UBC 1 ตัว 
48 กระเป๋า-สีบรอน-์อิเล็คฯ 1 ใบ 
49 ตัวขยายสัญญาณดาวเทียม 1 ตัว 
50 ตัวรับสัญญาณจานดาวเทียม 4 ตัว 
51 ตัวกรองสัญญาณดาวเทียม 1 ตัว 
52 โต๏ะวางตัวรับสัญญาณตํางๆ ของจานดาวเทียมและ UBC 1 ตัว 
53 รีโมทตัวรับสัญญาณ 1 ตัว 
54 เครื่องฉีดพลาสติก 1 เครื่อง 
55 เครื่องกลึงที่ควบคุมด๎วยคอมพิวเตอร์ 1 เครื่อง 
56 เครื่องยึดชิ้นงานด๎วยเลซิ่น 1 เครื่อง 
57 เครื่องท าสูญญากาศ 1 เครื่อง 
58 ชุดสาธิตระบบควบคุมอัตโนมัติ 1 เครื่อง 
59 เครื่องขัดผิวโลหะ 1 เครื่อง 
60 เครื่องตัดชิ้นงาน 1 เครื่อง 
61 เครื่องทดสอบความแข็งโลหะวิทยา 1 เครื่อง 
62 เครื่องทดสอบแรงอัด เฉือนโลหะ 1 เครื่อง 
63 เครื่องทดสอบคุณภาพผิวโลหะ 1 เครื่อง 
64 เครื่องขัดผิวงานโลหะวิทยา 1 เครื่อง 
65 เตาอบชิ้นงานโลหะส าหรับงานโลหะวิทยา 1 เครื่อง 
66 เครื่องเชื่อมแก๏ส 1 เครื่อง 
67 เครื่องเชื่อมไฟฟ้า 1 เครื่อง 
68 ถังแก๏สพร๎อมอุปกรณ์ 1 เครื่อง 
69 เตาหลอมไฟฟ้า 1 เตา 
70 เครื่องเจียรนัยชิ้นงานโลหะแนวราบ 1 เครื่อง 
71 เครื่องตัดอลูมิเนียม 1 เครื่อง 
72 Wound rotor induction motor 1 ตัว 
73 หม๎อแปลงปรับคํา0-450 v 2 ตัว 
74 DC-VA Meter 18 ตัว 
75 Digital Amp Meter 3 ตัว 
76 Slip Ring Motor 9 ตัว 
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ล าดับที่ รายการ จ านวนที่มี 
77 DC-Motor 49 ตัว 
78 DC Volt Meter 17 ตัว 
79 กลํองความต๎านทาน 22 กลํอง 
80 Digital Volt Meter 4 ตัว 
81 Test Box Magnetic 1 กลํอง 
82 แผงทดลองหลอดไส๎ 1 แผง 
83 หม๎อแปลงไฟฟ้ากระแสสลับ 3 ตัว 
84 หม๎อแปลงไฟฟ้ากระแสสลับปรับคําได๎ 1 ตัว 
85 มอเตอร์ AC ซิงเกิลเฟส 1 ตัว 
86 Automatic Synchronizer 1 ตัว 
87 Single Phase Motor Capacitor 4 ตัว 
88 Center Tap Trans Former 11 ตัว 

 
     2.3  การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพิ่มเติม  
 ประสานงานกับส านักหอสมุดกลางในการจัดซื้อหนังสือ  และต าราที่เก่ียวข๎อง  เพ่ือบริการ
ให๎อาจารย์และนักศึกษาได๎ค๎นคว๎า  และใช๎ประกอบการเรียนการสอน  ในการประสานการจัดซื้อ
หนังสือนั้น อาจารย์ผู๎สอนแตํละรายวิชาจะมีสํวนรํวมในการเสนอแนะรายชื่อหนังสือ ตลอดจนสื่ออ่ืนๆ 
ที่จ าเป็นนอกจากนี้อาจารย์พิเศษที่เชิญมาสอนบางรายวิชาและบางหัวข๎อ  ก็มีสํวนในการเสนอแนะ
รายชื่อหนังสือ  ส าหรับให๎หอสมุดกลางจัดซื้อหนังสือด๎วยในสํวนของคณะจะมีห๎องสมุดยํอย  เพ่ือ
บริการหนังสือ  ต ารา หรือวารสารเฉพาะทางและคณะจะต๎องจัดสื่อการสอนอ่ืนเพื่อใช๎ประกอบการ
สอนของอาจารย์  เชํน เครื่องมัลติมีเดียโปรเจคเตอร์  คอมพิวเตอร์  เครื่องถํายทอดภาพ  3 มิติ       
เครื่องฉายสไลด์ เป็นต๎น 

     2.4  การประเมินความเพียงพอของทรัพยากร 
 มีเจ๎าหน๎าที่ประจ าห๎องสมุดของคณะ  ซึ่งจะประสานงานการจัดซื้อจัดหาหนังสือเพ่ือเข๎า
หอสมุดกลาง และท าหน๎าที่ประเมินความพอเพียงของหนังสือ  ต ารา นอกจากนี้มีเจ๎าหน๎าที่  ด๎าน     
โสตทัศนอุปกรณ ์ซึ่งจะอ านวยความสะดวกในการใช๎สื่อของอาจารย์แล๎วยังต๎องประเมินความพอเพียง
และความต๎องการใช๎สื่อของอาจารย์ด๎วย 
 
3. การบริหารคณาจารย์ 
   3.1  การรับอาจารย์ใหม่ 
 มีการคัดเลือกอาจารย์ใหมํตามระเบียบและหลักเกณฑ์ของมหาวิทยาลัยโดยอาจารย์ใหมํ
จะต๎องมีวุฒิการศึกษาระดับปริญญาโทข้ึนไปในสาขาวิชา วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์   หรือ
สาขาวิชาที่เก่ียวข๎อง 
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  3.2  การมีส่วนร่วมของคณาจารย์ในการวางแผน การติดตามและทบทวนหลักสูตร  
  คณาจารย์ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร  และผู๎สอน จะต๎องประชุมรํวมกันในการวางแผนจัดการ
เรียนการสอน ประเมินผลและให๎ความเห็นชอบการประเมินผลทุกรายวิชา  เก็บรวบรวมข๎อมูลเพื่อ
เตรียมไว๎ส าหรับการปรับปรุงหลักสูตร  ตลอดจนปรึกษาหารือแนวทางที่จะท าให๎บรรลุเป้าหมายตาม
หลักสูตร  และบัณฑิตมีผลการเรียนรู๎อยํางน๎อยตามที่มาตรฐานคุณวุฒิสาขาวิชา วิศวกรรมระบบ
ควบคุมและหุํนยนต์ก าหนด 

 3.3   การแต่งตั้งอาจารย์พิเศษ  
  ส าหรับอาจารย์พิเศษถือวํามีความส าคัญมาก  เพราะจะเป็นผู๎ถํายทอดประสบการณ์ตรง
จากการปฏิบัติมาให๎กับนิสิต ดังนั้นคณะก าหนดนโยบายวํากึ่งหนึ่งของรายวิชาบังคับจะต๎องมีการเชิญ
อาจารย์พิเศษหรือวิทยากร มาบรรยายอยํางน๎อยวิชาละ  3 ชั่วโมงและอาจารย์พิเศษนั้น  ไมํวําจะสอน 
ทั้งรายวิชาหรือบางชั่วโมงจะต๎องเป็นผู๎มีประสบการณ์ตรง และมีวุฒิการศึกษาอยํางต่ าปริญญาโท 
 
4. การบริหารบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน 
   4.1 การก าหนดคุณสมบัติเฉพาะส าหรับต าแหน่ง 
  บุคลากรสายสนับสนุนควรมีวุฒิขั้นต่ าปริญญาตรี  และมีความรู๎ด๎านเทคโนโลยีสารสนเทศ  
หรือเทคโนโลยีทางการศึกษา 

  4.2 การเพิ่มทักษะความรู้เพื่อการปฏิบัติงาน  
  บุคลากรต๎องเข๎าใจโครงสร๎างและธรรมชาติของหลักสูตร  และจะต๎องสามารถบริการให๎
อาจารย์สามารถใช๎สื่อการสอนได๎อยํางสะดวก  ซึ่งจ าเป็นต๎องให๎มีการฝึกอบรมเฉพาะทางทุกคน            
อยํางน๎อยคนละ  6 ชั่วโมงตํอปี กรณีที่บุคลากรที่บรรจุในต าแหนํงนักวิจัย  นอกจากจะท าหน๎าที่
สนับสนุนการวิจัยแล๎วยังต๎องท าวิจัยรํวมกับคณาจารย์ด๎วย 
 
5. การสนับสนุนและการให้ค าแนะน านักศึกษา 
  5.1 การให้ค าปรึกษาด้านวิชาการและอ่ืนๆ แก่นักศึกษา 
  คณะมีการแตํงตั้งอาจารย์ที่ปรึกษาทางวิชาการให๎แกํนักศึกษาทุกคน  โดยนักศึกษาท่ีมี
ปัญหาในการเรียนสามารถปรึกษากับอาจารย์ที่ปรึกษาทางวิชาการได๎  โดยอาจารย์ของคณะทุกคน
จะต๎องท าหน๎าที่อาจารย์ที่ปรึกษาทางวิชาการให๎แกํนักศึกษา  และทุกคนต๎องก าหนดชั่วโมงวําง  
(Office Hours) เพ่ือให๎นักศึกษาเข๎าปรึกษาได๎ 
    5.2 การอุทธรณ์ของนักศึกษา  
  กรณีท่ีนักศึกษามีความสงสัยเกี่ยวกับผลการประเมินในรายวิชาใดสามารถท่ีจะยื่นค าร๎อง
ขอดูกระดาษค าตอบในการสอบ  ตลอดจนดูคะแนนและวิธีการประเมินของอาจารย์ในแตํละรายวิชา
ได ๎ทั้งนี้เป็นไปตามหลักเกณฑ์และวิธีการที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
 
6. ความต้องการของตลาดแรงงาน สังคม และ/หรือความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต 
 ส าหรับความต๎องการก าลังคนสาขาวิชา วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ นั้น จากการส ารวจ
ของส านักงานคณะกรรมการพัฒนาการเศรษฐกิจและสังคมแหํงชาติ พบวําความต๎องการก าลังคนด๎าน
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สาขาวิชา วิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ นั้นสูงมากกลําวคือในชํวง  10 ปีข๎างหน๎าจะมีความ
ต๎องการก าลังคนด๎านสาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์  จ านวนมาก อยํางไรก็ตาม คณะก็
จะต๎องส ารวจความพึงพอใจของผู๎ใช๎บัณฑิตเมื่อครบหลักสูตรเพื่อใช๎เป็นข๎อมูลส าหรับการพัฒนา
หลักสูตรให๎สอดคล๎องกับ ความต๎องการของสถานประกอบการ  ให๎มากที่สุดส าหรับบัณฑิตของ
มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ ์ในพระบรมราชูปถัมภ์  ผู๎ใช๎บัณฑิตจะต๎องมีความพึงพอใจบัณฑิต
โดยเฉลี่ยระดับ 3.5 จากระดับ 5 
 
7.  ตัวบ่งช้ีผลการด าเนินการตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ เพื่อการประกันคุณภาพหลักสูตรและ
การเรียนการสอน และเกณฑ์การประเมินประจ าปี 

ตัวบํงชี้และเป้าหมาย 
ปีการศึกษา 

ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 ปีที่ 4 ปีที่ 5 
1. อาจารย์ประจ าหลักสูตรอยํางน๎อยร๎อยละ 80 มีสํวน

รํวมในการประชุมเพื่อวางแผน ติดตามและทบทวน
การด าเนินงานหลักสูตร 

X X X X X 

2. มีรายละเอียดของหลักสูตร ตามแบบ มคอ.2 ที่
สอดคล๎องกับกรอบมาตรฐานคุณวุฒิแหํงชาติ หรือ 
มาตรฐานคุณวุฒิสาขา/สาขาวิชา (ถ๎ามี) 

X X X X X 

3. มีรายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของ
ประสบการณ์ภาคสนาม (ถ๎ามี) ตามแบบ มคอ.3 
และ มคอ.4 อยํางน๎อยกํอนการเปิดสอนในแตํละ
ภาคการศึกษาให๎ครบทุกรายวิชา 

X X X X X 

4. จัดท ารายงานผลการด าเนินการของรายวิชา และ
รายงานผลการด าเนินการของประสบการณ์
ภาคสนาม (ถ๎ามี) ตามแบบ มคอ.5 และ มคอ.6 
ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสุดภาคการศึกษาท่ีเปิดสอน
ให๎ครบทุกรายวิชา 

X X X X X 

5. จัดท ารายงานผลการด าเนินการของหลักสูตร ตาม
แบบ มคอ.7 ภายใน 60 วัน หลังสิ้นสุดปีการศึกษา 

 X X X X 

6. มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตาม
มาตรฐานผลการเรียนรู๎ ที่ก าหนดใน มคอ.3 และ 

   มคอ.4 (ถ๎ามี) อยํางน๎อยร๎อยละ 25 ของรายวิชาที่
เปิดสอนในแตํละปีการศึกษา 

X X X X X 

7. มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กล
ยุทธ์การสอน หรือ การประเมินผลการเรียนรู๎ จาก
ผลการประเมินการด าเนินงานที่รายงานใน มคอ.7 
ปีที่แล๎ว 

X X X X X 
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ตัวบํงชี้และเป้าหมาย 
ปีการศึกษา 

ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 ปีที่ 4 ปีที่ 5 
8. อาจารย์ใหมํ (ถ๎ามี) ทุกคน ได๎รับการปฐมนิเทศหรือ

ค าแนะน าด๎านการจัดการเรียนการสอน 
X X X X X 

9. อาจารย์ประจ าทุกคนได๎รับการพัฒนาทางวิชาการ 
และ/หรือวิชาชีพ อยํางน๎อยปีละหนึ่งครั้ง 

X X X X X 

10. จ านวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน (ถ๎ามี) 
ได๎รับการพัฒนาวิชาการ และ/หรือวิชาชีพ ไมํน๎อย
กวําร๎อยละ 50 ตํอปี 

X X X X X 

11. ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปีสุดท๎าย/
บัณฑิตใหมํที่มีตํอคุณภาพหลักสูตร เฉลี่ยไมํน๎อย
กวํา 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.5 

   X X 

12. ระดับความพึงพอใจของผู๎ใช๎บัณฑิตที่มีตํอบัณฑิต
ใหมํ เฉลี่ยไมํน๎อยกวํา 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

    X 

13. นักศึกษาอยํางน๎อยร๎อยละ 95 ผํานการฝึกงาน  
สหกิจศึกษา 

   X X 

14.มีอาจารย์พิเศษหรือวิทยากรมาสอนในรายวิชา
บังคับ ไมํน๎อยกวําร๎อยละ 50 

X X X X X 

15.บัณฑิตได๎งานท าหลังส าเร็จการศึกษาแล๎วภายใน
หนึ่งปี ไมํน๎อยกวําร๎อยละ 85 

    X 

  
เกณฑ์ประเมิน  : หลักสูตรได๎มาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิฯ ต๎องผํานเกณฑ์ประเมินดังนี้           
ตัวบํงชี้บังคับ (ตัวบํงชี้ที่ 1-5) มีผลด าเนินการบรรลุตามเป้าหมาย และมีจ านวนตัวบํงชี้ที่มีผล
ด าเนินการบรรลุเป้าหมาย ไมํน๎อยกวํา 80%   ของตัวบํงชี้รวม โดยพิจารณาจากจ านวนตัวบํงชี้บังคับ
และตัวบํงชี้รวมในแตํละปี 
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หมวดที่ 8.  กระบวนการการประเมินและปรับปรุงหลักสูตร 
 

1. การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
    1.1   กระบวนการประเมินและปรับปรุงแผนกลยุทธ์การสอน 
  กระบวนการที่จะใช๎ในการประเมินและปรับปรุงยุทธศาสตร์ที่วางแผนไว๎เพื่อพัฒนาการ
เรียนการสอนนั้น  พิจารณาจากตัวผู๎เรียนโดยอาจารย์ผู๎สอนจะต๎องประเมินผู๎เรียนในทุกๆ  หัวข๎อวํามี
ความเข๎าใจหรือไมํ  โดยอาจประเมินจากการทดสอบยํอย  การสังเกตพฤติกรรมของนั กศึกษาการ
อภิปรายโต๎ตอบจากนั กศึกษา การตอบค าถามของนักศึกษาในชั้นเรียน  ซึ่งเมื่อรวบรวมข๎อมูลจากที่
กลําวข๎างต๎นแล๎ว  ก็ควรจะสามารถประเมินเบื้องต๎นได๎วํา  ผู๎เรียนมีความเข๎าใจหรือไมํ  หากวิธีการที่ใช๎
ไมํสามารถท าให๎ผู๎เรียนเข๎าใจได๎  ก็จะต๎องมีการปรับเปลี่ยนวิธีสอนการทดสอบกลางภาคเรียนและ
ปลายภาคเรียน จะสามารถชี้ได๎วําผู๎เรียนมีความเข๎าใจหรือไมํในเนื้อหาที่ได๎สอนไป  หากพบวํามีปัญหา
ก็จะต๎องมีการด าเนินการวิจัยเพื่อพัฒนาการเรียนการสอนในโอกาสตํอไป 

    1.2  กระบวนการประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 
  ให๎นักศึกษาได๎มีการประเมินผลการสอนของอาจารย์ในทุกด๎าน  ทั้งด๎านทักษะกลยุทธ์           
การสอน และการใช๎สื่อในทุกรายวิชา 
 

2.  การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 
   2.1 ประเมินจากนักศึกษาและศิษย์เก่า 
  ด าเนินการประเมินจากนักศึกษาโดยติดตามจากการปฏิบัติงานในรายวิชาสหกิจศึกษา       
ซึ่งอาจารย์นิเทศสามารถประเมินโดยสอบถามจากนักศึกษาเป็นรายบุคคลได๎  นอกจากนี้อาจจัด
ประชุมกํอนนักศึกษาจะส าเร็จการศึกษาส าหรับศิษย์เกํานั้นจะประเมินโดยใช๎แบบสอบถามหรือ
อาจจะจัดประชุมศิษย์เกําตามโอกาสที่เหมาะสม 

     2.2   ประเมินจากนายจ้างหรือสถานประกอบการ 
  ด าเนินการโดยสัมภาษณ์จากสถานประกอบการที่นักศึกษาไปฝึกงานหรือใช๎วิธีการสํง
แบบสอบถามไปยังผู๎ใช๎บัณฑิต 

  2.3 ประเมินโดยผู้ทรงคุณวุฒิหรือท่ีปรึกษา 
  ด าเนินการโดยเชิญผู๎ทรงคุณวุฒิมาให๎ความเห็นหรือจากข๎อมูลในรายงานผลการด าเนินงาน
หลักสูตร หรือจากรายงานของการประเมินผลการประกันคุณภาพภายใน 
 

3.  การประเมินผลการด าเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
 การประเมินคุณภาพการศึกษาภายใน ตามตัวบํงชี้ผลการด าเนินงาน ในแตํละป ี 
 

4.  การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 
 จากการรวบรวมข๎อมูลในข๎อ  2.2 จะท าให๎ทราบปัญหาของการบริหารหลักสูตรทั้งในภาพรวม  
และในแตํละรายวิชา กรณีท่ีพบปัญหาของรายวิชาก็สามารถท่ีจะด าเนินการปรับปรุงรายวิชานั้นๆ  ได๎
ทันทีซึ่งก็จะเป็นการปรับปรุงยํอยในการปรับปรุงยํอยนั้นควรท าให๎ตลอดเวลาที่พบปัญหาส าหรับการ
ปรับปรุงหลักสูตรทั้งฉบับนั้น จะกระท าทุก 5 ปี ทั้งนี้เพ่ือให๎หลักสูตรมีความทันสมัยและสอดคล๎องกับ
ความต๎องการของผู๎ใช๎บัณฑิต 
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ภาคผนวก 
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ภาคผนวก ก.  
ข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  

ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2551 
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ข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี 
พ.ศ. 2551 

............................................. 
 เพ่ือให๎การจัดการศึกษาและการบริหารการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรีเป็นไปอยํางมี
ประสิทธิภาพ อาศัยอ านาจตามความในมาตรา  18 (2) แหํงพระราชบัญญัติมหาวิทยาลัยราชภัฎ  พ.ศ.
2547 และโดยมติสภามหาวิทยาลัย  ในการประชุมครั้งที่  10/2551 เมื่อวันที่  19 ธันวาคม 2551 จึง
ตราข๎อบังคับ ไว๎ดังตํอไปนี้ 
 ข้อ 1   ข๎อบังคับนี้เรียกวํา   “ข๎อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรม
ราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ.2551” 
 ข้อ 2   ข๎อบังคับนี้ให๎ใช๎บังคับตั้งแตํภาคเรียนที่ 1 ปีการศึกษา 2551 เป็นต๎นไป 
 ข้อ 3   ให๎ยกเลิกข๎อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2548  
 ข้อ 4   ในข๎อบังคับนี้ 

“มหาวิทยาลัย ” หมายความวํา  มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรม
ราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“สภามหาวิทยาลัย” หมายความวํา สภามหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระ
บรมราชูปถัมภ ์ จังหวัดปทุมธานี 

“อธิการบดี” หมายความวํา  อธิการบดีมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์   ในพระ
บรมราชูปถัมภ์   จังหวัดปทุมธานี 

“คณบดี” หมายความวํา  คณบดีทุกคณะของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ใน
พระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“คณะกรรมการผู๎รับผิดชอบหลักสูตร ” หมายถึง  คณะกรรมการบริหารและพัฒนา
หลักสูตร ตามท่ีมหาวิทยาลัยแตํงตั้งให๎รับผิดชอบในการบริหารหลักสูตร การจัดการเรียนการสอนและ
พัฒนาหลักสูตร 

“นักศึกษาภาคปกติ” หมายความวํา นักศึกษาที่เรียนในเวลาราชการเป็นส าคัญ 
“นักศึกษาภาคพิเศษ” หมายความวํา นักศึกษาที่เรียนนอกเวลาราชการเป็นส าคัญ 
“การศึกษาภาคปกติ” หมายความวํา การศึกษาที่มหาวิทยาลัยจัดการเรียนการสอนใน

เวลาราชการเป็นส าคัญ 
“การศึกษาภาคพิเศษ” หมายความวํา การศึกษาที่มหาวิทยาลัยจัดการเรียนการสอน 

นอกเวลา ราชการเป็นส าคัญ 
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“หนํวยกิต” หมายถึง   มาตราที่ใช๎แสดงปริมาณการศึกษาท่ีนักศึกษาได๎รับแตํละ
รายวิชา 
 ข้อ  5  ผู๎ใดเป็นนักศึกษาของมหาวิทยาลัยอยูํกํอนที่ข๎อบังคับนี้ใช๎บังคับ  ให๎ผู๎นั้นเป็น
นักศึกษาของ มหาวิทยาลัยตามข๎อบังคับนี้ตํอไป 

ข้อ 6   บรรดากฎ  ระเบียบ  ข๎อบังคับ  ประกาศ  ค าสั่ง หรือมติอ่ืนในสํวนที่ก าหนดไว๎แล๎ว
ในข๎อบังคับนี ้ หรือซึ่งขัดหรือแย๎งกับข๎อบังคับนี้  ให๎ใช๎ข๎อบังคับนี้แทน  
 ข้อ 7   ให๎อธิการบดีรักษาการให๎เป็นไปตามข๎อบังคับนี้   และให๎มีอ านาจออกระเบียบ  
ประกาศหรือค าสั่งเพื่อปฏิบัติการตามข๎อบังคับนี้ 

ในกรณีที่มีปัญหาเก่ียวกับการปฏิบัติตามข๎อบังคับนี้  ให๎อธิการบดีเสนอให๎สภามหาวิทยาลัย
วินิจฉัยชี้ขาด 

หมวด 1 
ระบบการศึกษา 

 

 ข้อ 8    การจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรีใช๎ระบบทวิภาคโดยปีการศึกษาหนึ่ง
แบํงออกเป็นภาคการศึกษาปกติ  2 ภาคคือ ภาคการศึกษาท่ี  1 และภาคการศึกษาท่ี  2  มีระยะเวลา
เรียนแตํละภาคไมํน๎อยกวํา  15 สัปดาห์  และมหาวิทยาลัยอาจจัดการศึกษาภาคฤดูร๎อนตํอจากภาค
การศึกษาที่  2 โดยให๎มีจ านวนชั่วโมงการเรียนในแตํละรายวิชาเทํากับจ านวนชั่วโมงการเรียนที่จัดให๎
ส าหรับรายวิชานั้นในภาคการศึกษาปกติก็ได๎ 
 ข้อ 9   การก าหนดหนํวยกิตแตํละวิชา ให๎ก าหนดโดยใช๎เกณฑ์  ดังนี้ 

9.1  วิชาภาคทฤษฎีที่ใช๎เวลาบรรยายหรืออภิปรายปัญหาไมํน๎อยกวํา 15 ชั่วโมง ตํอ
ภาคการศึกษาปกต ิให๎มีคําเทํากับ 1 หนํวยกิตระบบทวิภาค 

9.2  วิชาภาคปฏิบัติที่ใช๎เวลาฝึกหรือทดลองไมํน๎อยกวํา  30 ชั่วโมงตํอภาคการศึกษา
ปกติให๎มีคําเทํากับ 1 หนํวยกิตระบบทวิภาค 

9.3  การฝึกงานหรือฝึกภาคสนามที่ใช๎เวลาไมํน๎อยกวํา  45 ชั่วโมงตํอภาคการศึกษา
ปกต ิให๎มีคําเทํากับ 1 หนํวยกิตระบบทวิภาค 

9.4  การท าโครงงานหรือกิจกรรมการเรียนอื่นใดตามที่ได๎รับมอบหมายที่ใช๎เวลาท า
โครงงานหรือกิจกรรมไมํน๎อยกวํา 45  ชั่วโมงตํอภาคการศึกษาปกติ  ให๎มีคําเทํากับ 1 หนํวยกิต ระบบ
ทวิภาค 
 

หมวด 2 
หลักสูตรการศึกษาและระยะเวลาการศึกษา 

 
ข้อ 10  หลักสูตรการศึกษาจัดไว๎ 2 ระดับ ดังนี้ 

10.1  หลักสูตรระดับอนุปริญญา  3 ปี ให๎มีจ านวนหนํวยกิตรวมตลอดหลักสูตร  ไมํ
น๎อยกวํา 90 หนํวยกิต 
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10.2  หลักสูตรระดับปริญญาตรีซึ่งจัดไว๎ 3 ประเภท ดังนี้ 
10.2.1  หลักสูตรระดับปริญญาตรี  (ตํอเนื่อง ) ให๎มีจ านวนหนํวยกิตรวม  

ตลอดหลักสูตรไมํน๎อยกวํา 72 หนํวยกิต 
10.2.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรี  4 ปี ให๎มีจ านวนหนํวยกิตรวมตลอด

หลักสูตร ไมํน๎อยกวํา 120 หนํวยกิต 
10.2.3  หลักสูตรระดับปริญญาตรี 5 ปี ให๎มีจ านวนหนํวยกิตรวมตลอด

หลักสูตรไมํน๎อยกวํา 150 หนํวยกิต 
ข้อ 11  ระยะเวลาการศึกษาและการลงทะเบียนเรียน ให๎เป็นไปตามท่ีก าหนด  ดังนี้ 

11.1  ระยะเวลาการศึกษาของนักศึกษาภาคปกติ 
11.1.1  ส าหรับการลงทะเบียนเรียนเต็มเวลาให๎ใช๎เวลาการศึกษา ดังนี้     

(1) หลักสูตรระดับอนุปริญญา  ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  5 
ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 6 ปีการศึกษา 

(2)  หลักสูตรระดับปริญญาตรี  (ตํอเนื่อง ) ใช๎เวลาในการศึกษาไมํ
น๎อยกวํา  4 ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 4 ปีการศึกษา 

(3) หลักสูตรระดับปริญญาตรี  4 ปี ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  
6 ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 8 ปีการศึกษา 

(4) หลักสูตรระดับปริญญาตรี  5 ปี ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  
8 ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 10 ปีการศึกษา 

11.1.2 การลงทะเบียนเรียนบางเวลาให๎ใช๎เวลาการศึกษา ดังนี้               
(1) หลักสูตรระดับอนุปริญญา  ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  10 

ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 9 ปีการศึกษา 
(2) หลักสูตรระดับปริญญาตรี  (ตํอเนื่อง ) ใช๎เวลาในการศึกษาไมํ

น๎อยกวํา  8 ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 6 ปีการศึกษา 
(3) หลักสูตรระดับปริญญาตรี  4 ปี ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  

14 ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 12 ปีการศึกษา 
(4) หลักสูตรระดับปริญญาตรี  5 ปี ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  

17 ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 15 ปีการศึกษา 
11.2  ระยะเวลาการศึกษาของนักศึกษาภาคพิเศษ  

การลงทะเบียนเรียนให๎ใช๎เวลาการศึกษาดังนี้  
11.2.1 หลักสูตรระดับอนุปริญญา  ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  8 ภาค

การศึกษาและไมํเกินกวํา 6 ปีการศึกษา 
11.2.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรี  (ตํอเนื่อง) ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  

6 ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 4 ปีการศึกษา 
11.2.3 หลักสูตรระดับปริญญาตรี  4 ปี ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา  11 

ภาคการศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 8 ปีการศึกษา 
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11.2.4 หลักสูตรระดับปริญญาตร ี5 ปี ใช๎เวลาในการศึกษาไมํน๎อยกวํา 14 ภาค
การศึกษาปกติและไมํเกินกวํา 10 ปีการศึกษา 

ข้อ 12  มหาวิทยาลัยอาจจัดหลักสูตรเพ่ือขออนุมัติ  2 ปริญญาก็ได๎ 
 

หมวด 3 
การขึ้นทะเบียนเป็นนักศึกษา  การโอนย้ายคณะ  การเปลี่ยนหลักสูตรการพ้น 

และการขอคืนสภาพนักศึกษา 
 

ข้อ 13  ผู๎มีสิทธิสมัครเข๎าเป็นนักศึกษาของมหาวิทยาลัยต๎องมีคุณสมบัติ  ดังนี้ 
13.1  ส าเร็จการศึกษาไมํต่ ากวําชั้นมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเทํา  ส าหรับ

หลักสูตรระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี หรือส าเร็จการศึกษาไมํต่ ากวําขั้นอนุปริญญาหรือเทียบเทํา  
ส าหรับหลักสูตรปริญญาตรี (ตํอเนื่อง) 

13.2  เป็นผู๎มีความประพฤติด ี
13.3  ไมํเป็นโรคที่เป็นอุปสรรคตํอการศึกษา 
13.4  มีคุณสมบัติอ่ืนครบถ๎วนตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนด   

ข้อ 14  การรับนักศึกษา 
14.1  การรับเข๎าเป็นนักศึกษา ให๎ใช๎วิธีการคัดเลือกด๎วยวิธีสอบหรือการคัดเลือกด๎วย

วิธีพิจารณาความเหมาะสม  วิธีการคัดเลือกและเกณฑ์การตัดสินให๎เป็นไปตามข๎อเสนอแนะของ
คณะกรรมการระดับคณะและดุลยพินิจของมหาวิทยาลัย 

14.2  มหาวิทยาลัยอาจรับนักศึกษาจากสถาบันอุดมศึกษาอ่ืนเข๎าเรียนบางรายวิชา
และน าหนํวยกิตไปคิดรวมกับหลักสูตรของสถาบันอุดมศึกษาท่ีผู๎นั้นสังกัดได๎  โดยลงทะเบียนเรียนและ
ช าระเงินตามระเบียบของมหาวิทยาลัย  ที่วําด๎วยการรับและจํายเงินคําบ ารุงการศึกษาเพ่ือการจัด
การศึกษา  
 ข้อ 15  การข้ึนทะเบียนเป็นนักศึกษา 

15.1  ผู๎ที่ได๎รับคัดเลือกให๎เข๎าเป็นนักศึกษา  ต๎องมารายงานตัวเพื่อขึ้นทะเบียน
เป็นนักศึกษา    โดยสํงหลักฐานและช าระเงินตามระเบียบของมหาวิทยาลัยที่วําด๎วยการรับจํายเงินคํา
บ ารุงการศึกษาเพ่ือการจัดการศึกษาตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนด 

15.2  ผู๎ที่ได๎รับการคัดเลือกให๎เข๎าเป็นนักศึกษาแตํไมํมารายงานตัวเพ่ือขึ้นทะเบียน
เป็นนักศึกษาตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนด  ให๎ถือวําผู๎นั้นหมดสิทธิ์ที่จะข้ึนทะเบียนเป็นนักศึกษา  เว๎น
แตํจะได๎รับอนุมัติจาก มหาวิทยาลัย 

15.3  ผู๎ที่ได๎รับการคัดเลือกให๎เป็นนักศึกษาจะมีสภาพเป็นนักศึกษาก็ตํอเมื่อได๎ขึ้น
ทะเบียนเป็นนักศึกษาแล๎ว 

15.4  ผู๎ที่ได๎รับการคัดเลือกให๎เข๎าเป็นนักศึกษาในหลักสูตรใดและประเภทการศึกษา
ใดต๎องขึ้นทะเบียนเป็นนักศึกษาในหลักสูตรนั้นและประเภทการศึกษานั้น 
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ข้อ 16  ประเภทการศึกษา แบํงออกเป็น 2 ประเภท  ได๎แกํ 
16.1  การศึกษาภาคปกติ 
16.2  การศึกษาภาคพิเศษ                        

 ข้อ 17  ประเภทนักศึกษา แบํงออกเป็น 2 ประเภท  ได๎แกํ 
17.1  นักศึกษาภาคปกติ 
17.2  นักศึกษาภาคพิเศษ 

 ข้อ 18  การเปลี่ยนประเภทนักศึกษา  
ในกรณีที่มีเหตุผลและความจ าเป็นมหาวิทยาลัยอาจอนุมัติให๎นักศึกษา   เปลี่ยน

ประเภทนักศึกษาได๎  ทั้งนี้  นักศึกษาต๎องปฏิบัติตามข๎อบังคับและระเบียบตํางๆ  ส าหรับนักศึกษา
ประเภทนั้น  
 ข้อ 19  การเปลี่ยนหลักสูตร 

19.1  นักศึกษาอาจเปลี่ยนหลักสูตรภายในคณะเดียวกันโดยได๎รับความเห็นชอบ
จากคณบดี  สํวนการเปลี่ยนแปลงหลักสูตรข๎ามคณะให๎ได๎รับความเห็นชอบของคณะกรรมการระดับ
คณะที่เก่ียวข๎องและให๎ได๎รับเห็นชอบจากมหาวิทยาลัย  

19.2  นักศึกษาที่เปลี่ยนหลักสูตรจะต๎องมีเวลาเรียนในหลักสูตรเดิมมาแล๎วไมํน๎อย
กวํา 1 ภาคการศึกษา 
 ข้อ 20  การรับโอนนักศึกษาจากสถาบันการศึกษาอ่ืน 

20.1  มหาวิทยาลัยอาจพิจารณารับโอนนักศึกษาจากสถาบันอุดมศึกษาอ่ืนที่มีวิทย
ฐานะเทียบเทํามหาวิทยาลัยและก าลังศึกษาในหลักสูตรที่มีระดับ  และมาตรฐานเทียบเคียงได๎กับ
หลักสูตรของมหาวิทยาลัยมาเป็น นักศึกษาของมหาวิทยาลัยได๎โดยได๎รับอนุมัติจากคณบดีและโดย
ความเห็นชอบของคณะกรรมการระดับคณะที่ขอเข๎าศึกษานั้น 

20.2  คุณสมบัติของนักศึกษาที่จะได๎รับการพิจารณารับโอน 
20.2.1  มีคุณสมบัติครบถ๎วนตามข๎อ 13 
20.2.2  ไมํเป็นผู๎ที่พ๎นสภาพนักศึกษาจากสถาบันเดิม 
20.2.3  ได๎ศึกษาอยูํในสถาบันอุดมศึกษาเดิมมาแล๎วไมํน๎อยกวํา 1 ภาค

การศึกษาปกติ  ทั้งนี้  ไมํนับภาคการศึกษาท่ีลาพักหรือถูกสั่งให๎ถูกพักการเรียน 
20.3  การเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว๎นการเรียนรายวิชาให๎เป็นไปตาม

ระเบียบของมหาวิทยาลัยที่วําด๎วยการเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว๎นการเรียนรายวิชา 
 ข้อ 21 นักศึกษาพ๎นจากสภาพนักศึกษา เมื่อ 

21.1  ตาย 
21.2  ได๎รับอนุมัติจากมหาวิทยาลัยให๎ลาออก 
21.3  ส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตรและได๎รับปริญญาตามข๎อ 33  
21.4  ถูกคัดชื่อออกจากมหาวิทยาลัย 

  การคัดชื่อออกจากมหาวิทยาลัย ให๎กระท าได๎ในกรณีดังตํอไปนี้ 
21.4.1  ไมํลงทะเบียนเรียนในภาคการศึกษาแรกที่ข้ึนทะเบียนเป็นนักศึกษา  
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21.4.2  เมื่อสิ้นสุดภาคการศึกษาแล๎วไมํช าระคําบ ารุงและคําธรรมเนียม
การศึกษาตํางๆ  ตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนดโดยไมํมีหลักฐานการขาดแคลนทุนทรัพย์อยํางแท๎จริง  
เว๎นแตํได๎รับการผํอนผันจาก มหาวิทยาลัย 

21.4.3  ขาดคุณสมบัติตามข๎อ 13 อยํางใดอยํางหนึ่ง 
21.4.4  ได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมต่ ากวํา 1.60 เมื่อลงทะเบียนเรียนและ

มีผลการเรียนแล๎ว  2 ภาคการศึกษาปกติหรือได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมต่ ากวํา  1 .80 เมื่อ
ลงทะเบียนเรียน  และมีผลการเรียนแล๎ว   4 ภาคการศึกษาปกตินับแตํวันเข๎าเรียนและในทุก  ๆ สอง
ภาคการศึกษาปกติถัดไป   

ส าหรับนักศึกษาภาคพิเศษให๎นับการศึกษาภาคฤดูร๎อนเป็นภาคการศึกษา
รวมเข๎าด๎วย 

21.4.5  เมื่อได๎ลงทะเบียนเรียนครบก าหนดระยะเวลาการศึกษาตามข๎อ 11 
21.4.6  นักศึกษาไมํผํานการเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพ  และการฝึก

ประสบการณ์วิชาชีพเป็นครั้งที่ 2 
    ข้อ 22  นักศึกษาที่พ๎นสภาพการเป็นนักศึกษาโดยไมํได๎กระท าผิดทางวินัยหรือไมํได๎พ๎น
สภาพนักศึกษา เพราะมีผลการเรียนต่ ากวําเกณฑ์ที่ก าหนดในข๎อ  21 .4.4 อาจขอคืนสภาพ
นักศึกษาได๎โดยได๎รับอนุมัติจาก อธิการบดี โดยความเห็นชอบจากคณะกรรมการระดับคณะ 
 

หมวด 4 
การลงทะเบียนเรียน 

 
 ข้อ 23  การลงทะเบียนเรียน 

23 .1 นักศึกษาจะลงทะเบียนรายวิชาด๎วยตนเองหรือมอบฉันทะให๎บุคคลอื่น
ด าเนินการแทนโดยความเห็นชอบของอาจารย์ที่ปรึกษาก็ได๎   
  วิธีการลงทะเบียนเรียน  วัน  เวลา  และสถานที่   ให๎เป็นไปตามท่ีมหาวิทยาลัย
ประกาศก าหนด 

นักศึกษาที่ลงทะเบียนลําช๎าต๎องจํายคําปรับตามอัตราที่มหาวิทยาลัยประกาศก าหนด 
23.2 การลงทะเบียนเรียนรายวิชาจะสมบูรณ์ก็ตํอเมื่อนักศึกษาได๎ช าระเงินตาม

ระเบียบของมหาวิทยาลัยที่วําด๎วยการรับจํายเงินคําบ ารุงการศึกษาพร๎อมทั้งยื่นหลักฐานการ
ลงทะเบียนตํอมหาวิทยาลัย 
  23 .3 ผู๎ที่ขึ้นทะเบียนเป็นนักศึกษาในภาคการศึกษาใดต๎องลงทะเบียนเรียน
รายวิชาในภาค การศึกษานั้นเป็นจ านวนตามเกณฑ์มาตรฐานที่กระทรวงศึกษาธิการก าหนด 
  23.4 นักศึกษาที่ไมํลงทะเบียนเรียนรายวิชาโดยสมบูรณ์ในภาคการศึกษาใด
ภายในเวลาที่ มหาวิทยาลัยประกาศก าหนดจะไมํมีสิทธิ์เรียนในภาคการศึกษานั้น  เว๎นแตํจะได๎รับการ
อนุมัติเป็นกรณีพิเศษจากคณบดี   แตํทั้งนี้จะต๎องลงทะเบียนเรียนรายวิชาโดยสมบูรณ์ภายใน  3 
สัปดาห์แรกของภาคการศึกษาปกติ หรือ ภายในสัปดาห์แรกของภาคฤดูร๎อน 
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23.5 นักศึกษาจะเลือกลงทะเบียนเรียนรายวิชาใดในแตํละภาคการศึกษาจะต๎อง
ได๎รับอนุมัติจากอาจารย์ที่ปรึกษากํอน  ถ๎ารายวิชาที่นักศึกษาต๎องการลงทะเบียนเรียนมีข๎อก าหนดวํา
ต๎องเรียนรายวิชาอ่ืนกํอน   นักศึกษาต๎องเรียนและสอบได๎รายวิชาที่ก าหนดนั้นกํอนจึงจะมีสิทธิ์
ลงทะเบียนเรียนรายวิชาที่ประสงค์  นั้นได๎    เว๎นแตํได๎รับอนุมัติจากคณะกรรมการบริหารหลักสูตร 
  23.6 นักศึกษาภาคปกติมีสิทธิลงทะเบียนเรียนรายวิชาในภาคการศึกษาปกติ  ภาค
การศึกษาละไมํเกิน  22 หนํวยกิตและนักศึกษาภาคพิเศษมีสิทธิลงทะเบียนเรียนรายวิชาในภาค
การศึกษาภาคการศึกษาละไมํเกิน 12 หนํวยกิต  

  ในกรณีที่มีเหตุผลความจ าเป็น  นักศึกษาอาจยื่นค าร๎องขออนุมัติตํอคณบดีเพื่อ
ลงทะเบียนเรียนรายวิชาแตกตํางจากท่ีก าหนดไว๎ในวรรคกํอนได๎  แตํเมื่อรวมกันแล๎วต๎องไมํเกินภาค
การศึกษาละ  25 หนํวยกิตส าหรับนักศึกษาภาคปกติ   และไมํเกินภาคการศึกษาละ  16 หนํวยกิต
ส าหรับนักศึกษาภาคพิเศษ 
  23.7 ในกรณีที่มีเหตุผลความจ าเป็นคณบดีอาจอนุมัติให๎นักศึกษาภาคพิเศษ
ลงทะเบียนเรียนบางรายวิชาที่จัดส าหรับนักศึกษาภาคปกติหรือให๎นักศึกษาภาคปกติลงทะเบียนบาง
รายวิชาที่จัดส าหรับนักศึกษาภาคพิเศษได๎  แตํทั้งนี้นักศึกษาจะต๎องช าระคําลงทะเบียนเรียนรายวิชา
นั้นเชํนเดียวกับนักศึกษาภาคพิเศษ 

ข้อ 24  การลงทะเบียนเรียนรายวิชาเป็นพิเศษโดยไมํนับหนํวยกิต (Audit)  
 24 .1 การลงทะเบียนรายวิชาเป็นพิเศษโดยไมํนับหนํวยกิต  หมายถึง  การ

ลงทะเบียนเรียน รายวิชาโดยไมํนับหนํวยกิตรวมเข๎ากับจ านวนหนํวยกิตในภาคการศึกษาและจ านวน
หนํวยกิตตามหลักสูตร 

 24.2 นักศึกษาจะลงทะเบียนเรียนรายวิชาใดเป็นพิเศษโดยไมํนับหนํวยกิตได๎  ก็
ตํอเมื่อได๎รับความเห็นชอบจากอาจารย์ผู๎สอนวิชานั้น แตํทั้งนี้ นักศึกษาต๎องช าระคําหนํวยกิต  รายวิชา
ที่เรียนนั้นและนักศึกษาต๎องระบุในบัตรลงทะเบียนด๎วยวําเป็นการลงทะเบียนเรียนรายวิชาเป็นพิเศษ
โดยไมํนับหนํวยกิต 

 24.3  มหาวิทยาลัยอาจอนุมัติให๎บุคคลภายนอกที่ไมํใชํนักศึกษาเข๎าเรียนบางรายวิชา
เป็นพิเศษได ๎แตํผู๎นั้นจะต๎องมีคุณสมบัติและพ้ืนความรู๎การศึกษาตามที่มหาวิทยาลัยเห็นสมควร  และ
จะต๎องปฏิบัติตามข๎อบังคับและระเบียบตํางๆ  ของมหาวิทยาลัย  กับต๎องเสียคําธรรมเนียมการศึกษา
เชํนเดียวกับนักศึกษาภาคพิเศษ 
 ข้อ 25  การขอถอน ขอเพ่ิม หรือขอยกเลิกรายวิชาที่จะเรียน 
  25.1  การขอถอน ขอเพ่ิม และการขอยกเลิกรายวิชาที่เรียน  ต๎องได๎รับอนุมัติจาก
คณบดีโดยความเห็นชอบของอาจารย์ที่ปรึกษาและอาจารย์ผู๎สอนกํอน 
  25.2  การขอถอนหรือขอเพ่ิมรายวิชาที่จะเรียนต๎องกระท าภายใน   3  สัปดาห์แรก
ของภาคการศึกษาปกติหรือภายในสัปดาห์แรกของภาคฤดูร๎อน  หากมีความจ าเป็นอาจขอถอน
หรือขอเพ่ิมรายวิชาได๎ ภายใน  6  สัปดาห์แรกของภาคการศึกษาปกติ  ทั้งนี้ต๎องเป็นไปตามข๎อ   23.5 
และข๎อ 23.6 
  25.3  การขอยกเลิกรายวิชาใด ต๎องด าเนินการให๎แล๎วเสร็จกํอนการสอบประจ าภาค
การศึกษานั้นๆ ไมํน๎อยกวํา 1 สัปดาห์ 
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 ข้อ 26 การขอคืนคําลงทะเบียนรายวิชา  ให๎เป็นไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัยที่วําด๎วย
การรับและจํายเงินบ ารุงการศึกษา 
 ข้อ 27  การลงทะเบียนเพื่อรักษาสภาพนักศึกษา 

 27.1 นักศึกษาที่ลาพักการเรียนหรือถูกสั่งให๎พักการเรียนตามระเบียบของ
มหาวิทยาลัยที่วํา ด๎วยวินัยนักศึกษา  จะต๎องช าระเงินคําธรรมเนียมรักษาสภาพนักศึกษาตามท่ี
มหาวิทยาลัยประกาศก าหนด  มิฉะนั้นจะพ๎นสภาพนักศึกษา 

 27.2 การลงทะเบียนเพื่อรักษาสภาพนักศึกษาให๎ด าเนินการให๎แล๎วเสร็จภายใน  3 
สัปดาห์ แรก นับจากวันเปิดการศึกษาภาคปกติหรือภายในสัปดาห์แรกนับจากวันเปิดการศึกษาภาค
ฤดูร๎อน มิฉะนั้นจะต๎องเสียคําปรับตามอัตราที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
 ข้อ 28  การลาพักการเรียน 

 28.1  นักศึกษาอาจยื่นค าขอลาพักการเรียนได๎ในกรณีดังตํอไปนี้ 
28.1.1  ถูกเกณฑ์หรือถูกเรียกระดมพลเข๎ารับราชการทหารกองประจ าการ 
28 .1.2 ได๎รับทุนแลกเปลี่ยนนักศึกษาระหวํางประเทศหรือทุนอ่ืนใดที่

มหาวิทยาลัยเห็นสมควรสนับสนุน 
28.1.3  เจ็บป่วยจนต๎องพักรักษาตัวเป็นเวลานานเกินกวําร๎อยละ  20 ของ

เวลาเรียน ทั้งหมดในภาคการศึกษานั้น  โดยมีใบรับรองแพทย์จากสถานพยาบาลของทางราชการหรือ
สถานพยาบาลของเอกชนตามกฎหมายวําด๎วยสถานพยาบาล 

28.1.4  เมื่อนักศึกษามีความจ าเป็นสํวนตัวอาจยื่นค าร๎องขอลาพักการเรียน
ได๎ ถ๎าได๎ลงทะเบียนเรียนมาแล๎วอยํางน๎อย 1 ภาคการศึกษา 
  28.2 นักศึกษาที่ต๎องการลาพักการเรียนให๎ยื่นค าร๎องภายในสัปดาห์ที่  3 ของภาค
การศึกษาที่ลาพักการเรียน 

การอนุมัติให๎นักศึกษาลาพักการเรียนให๎เป็นอ านาจของคณบดี  
  นักศึกษามีสิทธิ์ขอลาพักการเรียนโดยขออนุมัติตํอคณบดีได๎ไมํเกิน  1  ภาคศึกษา ถ๎า
นักศึกษามีความจ าเป็นที่จะต๎องลาพักการเรียนมากกวํา 1 ภาคการศึกษา หรือเมื่อครบก าหนดพักการ
เรียนแล๎วยังมีความจ าเป็นที่จะต๎องพักการเรียนตํอไปอีกให๎ยื่นค าร๎องขอลาพักการเรียนใหมํและต๎อง
ได๎รับอนุมัติจากมหาวิทยาลัย 
  28.3  ในกรณีที่นักศึกษาได๎รับอนุมัติให๎ลาพักการเรียนให๎นับระยะเวลาที่ลาพักการ
เรียนรวมเข๎าในระยะเวลาการศึกษาด๎วย 
  28.4 นักศึกษาที่ได๎รับอนุมัติให๎ลาพักการเรียน เมื่อจะกลับเข๎าเรียนจะต๎องยื่นค าร๎อง
ขอกลับเข๎าเรียนกํอนวันเปิดภาคเรียนไมํน๎อยกวํา  2 สัปดาห์ และเม่ือได๎รับความเห็นชอบจากคณบดี
แล๎วจึงจะกลับเข๎าเรียนได๎ 
 ข้อ 29  นักศึกษาที่ประสงค์ขอลาออกจากความเป็นนักศึกษาของมหาวิทยาลัย ให๎ยื่นหนังสือ
ขอลาออก และต๎องได๎รับอนุมัติจากมหาวิทยาลัยกํอนการลาออกจะสมบูรณ์ 
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หมวด 5 
การวัด และประเมินผลการศึกษา 

 
 ข้อ 30  นักศึกษาต๎องมีเวลาเรียนในรายวิชาหนึ่งๆ  ไมํน๎อยกวําร๎อยละ  60 ของเวลาเรียน
ทั้งหมดของรายวิชานั้นจึงจะมีสิทธิ์เข๎าสอบ แตํทั้งนี้นักศึกษาท่ีมีเวลาเรียนในรายวิชาหนึ่ง ๆ ตั้งแตํร๎อยละ  
60 ขึ้นไป แตํไมํถึงร๎อยละ 80 ของเวลาเรียนทั้งหมดของวิชานั้นจะมีสิทธิเข๎าสอบได๎ตํอเมื่อได๎รับอนุมัติ
จากกรรมการระดับคณะกํอน 
 ข้อ 31  ให๎มีการวัดผลการเรียนเมื่อสิ้นสุดภาคการศึกษาและหรือมีการวัดผลระหวํางภาค
การศึกษา โดยให๎เป็นไปตามหลักเกณฑ์ของการวัดผลและประเมินผลของแตํละหลักสูตร 
 ข้อ 32   การประเมินผลการศึกษา  ให๎ผู๎สอนเป็นผู๎ประเมินและโดยความเห็นชอบของ
คณะกรรมการ ระดับคณะ 
  32.1  เกณฑ์การประเมินผลการศึกษา  แบํงเป็น 8 ระดับ และมีคําระดับ  ดังนี้ 
  ระดับข้ันผลการเรียน      ความหมาย  คําระดับ 
   A  ดีเยี่ยม (Excellent)     4.0 
   B+  ดีมาก (Very Good)     3.5 
   B  ดี  (Good)      3.0 
   C+  ดีพอใช๎  (Fairly Good)     2.5 
   C  พอใช๎    (Fair)      2.0 
   D+  อํอน   (Poor)      1.5 
   D  อํอนมาก  (Very Poor)      1.0 
   F  ตก (Failed)       0.0 
  32.2  ในกรณีทีไมํสามารถประเมินผลเป็นคําระดับได๎ให๎ประเมิน  โดยใช๎สัญลักษณ์  
ดังนี้ 
   สัญลักษณ ์  ความหมาย 
 P        ผลการประเมินผํานเกณฑ์ (Pass) 
 NP        ผลการประเมินไมํผํานเกณฑ์  (No Pass) 
 I        ผลการประเมินยังไมํสมบูรณ์ (Incomplete) 
 W        การยกเลิกการเรียนโดยได๎รับอนุมัติ (Withdrawn) 
 Au        การลงทะเบียนเรียนรายวิชาเป็นพิเศษโดยไมํนับ 
   หนํวยกิต (Audit) 
  32.3  การให ๎ F  กระท าในกรณีตํอไปนี้ 

32.3.1  นักศึกษาสอบตก 
32.3.2  นักศึกษาขาดสอบปลายภาคโดยไมํได๎รับอนุมัติจากคณะกรรมการ 

ระดับคณะ 

32.3.3  นักศึกษามีเวลาเรียนไมํเป็นไปตามเกณฑ์ในข๎อ 30 
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32.3.4  นักศึกษาทุจริตในการสอบ 
  32.4  การให๎   P  กระท าได๎ในการให๎คะแนนรายวิชาเรียนที่ไมํนับหนํวยกิตหรือใน
รายวิชาที่นักศึกษาลงทะเบียนเรียนเกินจากจ านวนหนํวยกิตท่ีก าหนดไว๎และผลการเรียนในรายวิชา
นั้นผํานเกณฑ์การประเมิน 
  32.5  การให ๎ I ในรายวิชาใดกระท าได๎ในกรณีตํอไปนี้ 

32.5.1  นักศึกษามีเวลาเรียนครบตามเกณฑ์ในข๎อ  30 แตํไมํได๎สอบ  เพราะ
ป่วยหรือเหตุสุดวิสัยและได๎รับอนุมัติจากคณบดี 

32.5.2    ผู๎สอนและคณบดีเห็นสมควรให๎รอผลการศึกษา เนื่องจากนักศึกษายัง
ปฏิบัติงานซึ่งเป็นสํวนประกอบการศึกษารายวิชานั้นไมํสมบูรณ์ 

นักศึกษาที่ได๎   I  จะต๎องด าเนินการขอรับการประเมินผลเพ่ือเปลี่ยน   I ให๎
เสร็จภายในภาคการศึกษาถัดไป  หากพ๎นก าหนดดังกลําวให๎ผู๎สอนประเมินผลจากคะแนนที่มีอยูํและ
ด าเนินการสํงผลการเรียนภายในสองสัปดาห์นับแตํสิ้นสุดภาคการศึกษานั้น  ในกรณีที่ผู๎สอนไมํ
ด าเนินการภายในเวลาที่ก าหนดและเป็นเหตุอันเนื่องมาจากความบกพรํองของนักศึกษา   ให๎
มหาวิทยาลัยเปลี่ยน   I  เป็น   F หรือไมํผํานเกณฑ์ตามท่ีหลักสูตรก าหนด  ในกรณีที่ไมํใชํความ
บกพรํองของนักศึกษาอธิการบดีอาจอนุมัติให๎ขยายเวลาตํอไปได๎ 

32.6  การให ๎ W  ในรายวิชาใดจะกระท าได๎ในกรณีตํอไปนี้ 
 32.6.1   นักศึกษาได๎รับอนุมัติให๎ยกเลิกการเรียนวิชานั้น ตามข๎อ 25.3 
 32.6.2   นักศึกษาได๎รับอนุมัติให๎ลาพักการเรียนตามข๎อ 28 
 32.6.3   นักศึกษาถูกสั่งพักการเรียนในภาคการศึกษานั้น 
 32.6.4   นักศึกษาที่ได๎ระดับผลการเรียน  I เพราะเหตุตามข๎อ  32.5.1 และ
ได๎รับอนุมัติจากคณบดีให๎ท าการสอบเพื่อประเมินผลการเรียนและครบก าหนดเวลาที่ก าหนดให๎สอบ
แล๎วแตํเหตุตาม ข๎อ 32.5.1 นั้น  ยังไมํสิ้นสุด 

32.7 การให๎  Au ในรายวิชาใดจะกระท าได๎ในกรณีที่นักศึกษาได๎รับอนุมัติให๎
ลงทะเบียน เรียนเป็นพิเศษโดยไมํนับหนํวยกิตตามข๎อ 24   
  32.8 ในกรณีที่นักศึกษาลงทะเบียนเรียนซ้ าเพื่อแก๎ผลการเรียนที่ตกหรือเรียนแทน
เพ่ือเพ่ิม ผลการเรียนในรายวิชาใด   ให๎น าจ านวนหนํวยกิตและคําระดับที่ได๎รับของทุกรายวิชาที่มี
ระบบการให๎คะแนนเป็นคําระดับมารวมค านวณหาคําระดับเฉลี่ยด๎วย 
  32.9  การนับจ านวนหนํวยกิตสะสมของนักศึกษาตามหลักสูตรให๎นับเฉพาะหนํวย
กิตของรายวิชาที่สอบได๎เทํานั้น 
  32.10 คําระดับเฉลี่ยเฉพาะรายภาคการศึกษาให๎ค านวณจากผลการเรียนของ
นักศึกษาใน  ภาคการศึกษานั้น  โดยเอาผลรวมของผลคูณของจ านวนหนํวยกิตกับคําระดับของแตํละ
รายวิชาเป็นตัวตั้งและหารด๎วยจ านวนหนํวยกิตรวมของภาคการศึกษานั้น   การค านวณดังกลําวให๎ตั้ง
หารถึงทศนิยม  3  ต าแหนํงและให๎ปัดเศษเฉพาะทศนิยมที่มีคําตั้งแตํ   5  ขึ้นไปเฉพาะต าแหนํงที่   3  
เพ่ือให๎เหลือทศนิยม  2  ต าแหนํง 

32.11 คําระดับเฉลี่ยสะสมให๎ค านวณจากผลการเรียนของนักศึกษาตั้งแตํเริ่มเข๎า
เรียนจนถึงภาคการศึกษาสุดท๎าย โดยเอาผลรวมของผลคูณของจ านวนหนํวยกิตกับคําระดับของแตํละ
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รายวิชาที่เรียนทั้งหมดตามข๎อ   32.8  เป็นตัวตั้ง   หารด๎วยจ านวนหนํวยกิตรวมทั้งหมด  การค านวณ
ดังกลําวให๎ตั้งหารถึงทศนิยม   3  ต าแหนํง  และให๎ปัดเศษเฉพาะทศนิยมที่มีคําตั้งแตํ  5 ขึ้นไปเฉพาะ
ต าแหนํงที ่3 เพ่ือให๎เหลือทศนิยม 2  ต าแหนํง   
  32.12  ในภาคการศึกษาใดที่นักศึกษาได๎   I  ให๎ค านวณคําระดับเฉลี่ยรายภาค
การศึกษานั้นโดยนับเฉพาะรายวิชาที่ไมํได๎  I  เทํานั้น 
 ข้อ 33  การเรียนซ้ าหรือเรียนแทน 
 รายวิชาใดท่ีนักศึกษาได๎   F หรือไมํผํานเกณฑ์ตามท่ีหลักสูตรก าหนด  ถ๎าเป็นวิชาบังคับ
นักศึกษาจะต๎องลงทะเบียนเรียนซ้ าหรือถ๎าเป็นวิชาเลือกนักศึกษาอาจลงทะเบียนเรียนซ้ าหรือเลือก
เรียนรายวิชาอ่ืนในกลุํมเดียวกันแทนก็ได๎   
 

หมวด 6 
การส าเร็จการศึกษา 

 
 ข้อ 34  นักศึกษาที่ถือวําส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร  ต๎องมีคุณสมบัติครบถ๎วนดังนี้ 
 34.1 มีความประพฤติด ี มีคุณธรรม 
 34.2 สอบได๎รายวิชาครบตามหลักสูตร รวมทั้งรายวิชาที่สภามหาวิทยาลัยก าหนด 
 34.3 ได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไมํต่ ากวํา  2.00 
 34.4 มีเวลาเรียนเป็นไปตามข๎อ 9 
 ข้อ 35 กรณีนักศึกษาเรียนได๎จ านวนหนํวยกิตครบตามที่ก าหนดไว๎ในหลักสูตรแล๎ว  และได๎
คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมตั้งแตํ  1.80 ขึ้นไปแตํไมํถึง  2.00 ให๎นักศึกษาเลือกเรียนรายวิชาเพ่ิมเติม
เพ่ือท าคําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมให๎ถึง 2.00 แตํทั้งนี้ต๎องอยูํภายในระยะเวลาที่ก าหนดตามข๎อ 11 
 ข้อ 36 นักศึกษาที่ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีและจะได๎รับเกียรตินิยม  ต๎องมีคุณสมบัติ
ดังนี้ 
  36.1  หลักสูตรระดับปริญญาตรี (ตํอเนื่อง) ได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมจากระดับ
อนุปริญญาหรือประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูงหรือประกาศนียบัตรอ่ืนใดที่เทียบเทําไมํน๎อยกวํา  3.60 
และเรียนครบหลักสูตรได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมจากการศึกษาในมหาวิทยาลัยไมํน๎อยกวํา  3.60 
จะได๎รับเกียรตินิยมอันดับหนึ่ง  และได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมจากสถาบันเดิมและของ
มหาวิทยาลัยแตํละแหํงไมํน๎อยกวํา  3.25 แตํไมํถึง 3.60 จะได๎รับเกียรตินิยมอันดับสอง 
  หลักสูตรระดับปริญญาตรี  4 ปี สอบได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไมํน๎อยกวํา  
3.60 จะได๎รับเกียรตินิยมอันดับหนึ่ง  และได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไมํน๎อยกวํา  3.25 แตํไมํถึง  
3.60 จะได๎รับเกียรตินิยมอันดับสอง 

หลักสูตรระดับปริญญาตรี  5 ปี สอบได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไมํน๎อยกวํา  
3.60  จะได๎รับเกียรตินิยมอันดับหนึ่ง  และได๎คําระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไมํน๎อยกวํา  3.25 แตํไมํถึง  
3.60 จะได๎รับเกียรตินิยมอันดับสอง 
  36.2  สอบได๎ในรายวิชาใดๆ  ไมํต่ ากวํา  C  ตามระบบคําระดับคะแนน  หรือไมํได๎   
NP  ตามระบบไมํมีคําระดับคะแนน 
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  36.3  มีระยะเวลาการศึกษา ดังนี้ 
36.3.1 หลักสูตรระดับปริญญาตรี  (ตํอเนื่อง ) ส าหรับนักศึกษาภาคปกติ  ใช๎

เวลาในการศึกษา 4 ภาคการศึกษาปกติ และส าหรับนักศึกษาภาคพิเศษใช๎เวลาในการศึกษา  6 หรือ 7 
ภาคการศึกษา ทั้งนี้ตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนด 

36.3.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรี  4 ปี ส าหรับนักศึกษาภาคปกติ  ใช๎เวลา
ในการศึกษา 6 ถึง 8 ภาคการศึกษาปกติ และส าหรับนักศึกษาภาคพิเศษใช๎เวลาในการศึกษา 11 หรือ 
12 ภาคการศึกษา  ทั้งนี้ตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนด 

36.3.3  หลักสูตรระดับปริญญาตรี  5 ปี ส าหรับนักศึกษาภาคปกติ  ใช๎เวลาใน
การศึกษา 9 หรือ 10 ภาคการศึกษาปกติ  และส าหรับนักศึกษาภาคพิเศษใช๎เวลาในการศึกษา  14 
หรือ 15 ภาคการศึกษา  ทั้งนี้ตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนด 

ข้อ  37  นักศึกษาที่เทียบโอนหนํวยกิตและยกเว๎นรายวิชาไมํมีสิทธิ์ได๎รับเกียรตินิยม 
ข้อ 38  ในภาคการศึกษาใดที่นักศึกษาคาดวําจะส าเร็จการศึกษาให๎ยื่นค าร๎องขอรับ

อนุปริญญาหรือ ปริญญาตํอส านักสํงเสริมวิชาการและงานทะเบียน 
ข้อ  39 มหาวิทยาลัยจะพิจารณานักศึกษาท่ียื่นความจ านงขอรับอนุปริญญาหรือ

ปริญญาตํอส านัก สํงเสริมวิชาการและงานทะเบียนที่มีคุณสมบัติตาม  ข๎อ 34 เพ่ือเสนอชื่อขออนุมัติ
อนุปริญญาหรือปริญญาตํอสภามหาวิทยาลัย  
 

        ประกาศ  ณ  วันที่   22   ธันวาคม  2551 
 
 

 
                   (นายมีชัย      ฤชุพันธุ์) 

                                 นายกสภามหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  
                                     ในพระบรมราชูปถัมภ์  จังหวัดปทุมธานี 
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ภาคผนวก ข. 
ระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  

ว่าด้วยการเทียบโอนผลการเรียนและยกเว้นการเรียนรายวิชา พ.ศ. 2549 
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ระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  

ว่าด้วยการเทียบโอนผลการเรียนและยกเว้นการเรียนรายวิชา 
พ.ศ. 2549 

----------------------------------------- 
 

เพ่ือให๎การจัดการศึกษาระดับอนุปริญญา  ปริญญาตรี และบัณฑิตศึกษาเป็นไปอยํางมีระบบ 
อาศัยอ านาจตามความในมาตรา 18 (2) แหํงพระราชบัญญัติมหาวิทยาลัยราชภัฏ พ.ศ. 2547 และ
โดย มติสภามหาวิทยาลัย ในการประชุมครั้งที่  3/2549 เมื่อวันที่  17 มีนาคม 2549 จึงวางระเบียบไว๎
ดังตํอไปนี้  
 ข้อ 1 ระเบียบนี้เรียกวํา “ระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการเทียบโอนผลการเรียนและยกเว๎นการเรียนรายวิชา พ.ศ. 2549 ” 
 ข้อ 2 บรรดาระเบียบ ค าสั่ง ประกาศ หรือข๎อบังคับอ่ืนใด ในสํวนที่ก าหนดไว๎แล๎วในระเบียบ
นี้หรือซึ่งขัดหรือแย๎งกับระเบียบนี้  ให๎ใช๎ระเบียบนี้แทน 
 ข้อ 3 ในระเบียบนี้ 

“มหาวิทยาลัย ” หมายความวํา  มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรม
ราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“อธิการบดี” หมายความวํา อธิการบดีมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรม
ราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“นักศึกษา” หมายความวํา นักศึกษาของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรม
ราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“รายวิชา” หมายความวํา  วิชาตําง ๆ ที่เปิดสอนในระดับอนุปริญญา  ปริญญาตรีและ
บัณฑิตศึกษา  และเป็นไปตามหลักสูตรของคณะนั้น 

“สถาบันอุดมศึกษาอ่ืน” หมายความวํา สถาบันการศึกษาท่ีมีการจัดการเรียนการสอนใน
หลักสูตรไมํต่ ากวําระดับอนุปริญญาหรือเทียบเทํา 

 ข้อ 4   ผู๎มีสิทธิ์ขอเทียบโอนผลการเรียนและยกเว๎นการเรียนรายวิชาต๎องเป็น
นักศึกษาของมหาวิทยาลัย 
 ข้อ 5  การพิจารณาเทียบโอนผลการเรียนและยกเว๎นการเรียนรายวิชา 
 5.1 การเรียนจากสถาบันการศึกษา 

       5.1.1 ระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี  
(1)  เป็นรายวิชาหรือกลุํมรายวิชาในหลักสูตรระดับอุดมศึกษาหรือ

เทียบเทําที่ส านักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษาหรือหนํวยงานของรัฐที่มีอ านาจตามกฎหมาย
รับรอง 
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(2) เป็นรายวิชาหรือกลุํมรายวิชาที่มีเนื้อหาสาระครอบคลุมไมํน๎อยกวํา
สามในสี่ ของรายวิชาหรือกลุํมรายวิชาที่ขอเทียบโอน 

(3) เป็นรายวิชาหรือกลุํมรายวิชาที่ได๎ระดับคะแนนไมํต่ ากวํา C หรือ
เทียบเทําในรายวิชาที่มีการประเมินผลเป็นคําระดับ  และได๎ระดับผลการประเมินผํานในรายวิชาที่ไมํ
ประเมินผลเป็นคําระดับ   ทั้งนี้ต๎องเป็นไปตามเง่ือนไขของหลักสูตรของสาขาวิชานั้นก าหนด 

(4) นักศึกษาจะขอเทียบโอนรายวิชาเรียนและโอนหนํวยกิตได๎ไมํเกินสาม
ในสี่ของจ านวนหนํวยกิตรวมของหลักสูตรที่รับโอน 

(5) รายวิชาหรือกลุํมรายวิชาที่ได๎รับอนุมัติให๎เทียบโอนได๎จากตําง
สถาบันอุดมศึกษา  มหาวิทยาลัยจะไมํน ามาค านวณแต๎มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสม 

(6)  กรณีการยกเว๎นในระดับปริญญาตรี (ตํอเนื่อง)   รายวิชาที่ขอยกเว๎น  
ต๎องไมํเป็นรายวิชาในระดับอนุปริญญาหรือเทียบเทํา  หรือรายวิชาที่หลักสูตรก าหนดไว๎วําควรจัดให๎
เรียน 2 ปีแรกในระดับปริญญาตรี  เว๎นแตํรายวิชานั้นหลักสูตรได๎ก าหนดไว๎เป็นอยํางอ่ืน  

(7)  รายวิชาที่ได๎รับการยกเว๎น  ให๎บันทึกในระเบียนการเรียนของ
นักศึกษา  โดยใช๎อักษร P  
 5.1.2 ระดับบัณฑิตศึกษา 

 (1)  เป็นรายวิชาหรือกลุํมรายวิชาในหลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษา  หรือ
เทียบเทําที่สภามหาวิทยาลัยรับรอง 

 (2)  เป็นรายวิชาหรือกลุํมรายวิชาที่มีเนื้อหาสาระครอบคลุมไมํน๎อยกวํา
สามในสี่ของรายวิชาหรือกลุํมรายวิชาที่ขอเทียบ 

 (3)  เป็นรายวิชาหรือกลุํมรายวิชาที่ได๎ระดับคะแนนไมํต่ ากวํา B หรือ
เทียบเทํา  หรือระดับคะแนนตัวอักษร S 

 (4)  นักศึกษาจะเทียบรายวิชาเรียนและโอนหนํวยกิตได๎ไมํเกินหนึ่งใน
สามของจ านวนหนํวยกิตรวมของหลักสูตรที่รับโอน 

 (5)  รายวิชาหรือกลุํมรายวิชาที่เทียบโอนจากตํางสถาบันอุดมศึกษา
จะไมํน ามา ค านวณแต๎มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสม 

 (6)  นักศึกษาจะต๎องใช๎เวลาศึกษาอยูํในมหาวิทยาลัยอยํางน๎อยหนึ่งปี
การศึกษา และ ลงทะเบียนเรียนรายวิชาหรือวิทยานิพนธ์ตามหลักสูตรที่เข๎าศึกษาไมํน๎อย กวํา 12   
หนํวยกิต 
 5.2   การเรียนรู๎จากประสบการณ์ 
  5.2.1 การเทียบความรู๎จากประสบการณ์จะเทียบเป็นรายวิชาหรือกลุํมรายวิชา
ตามหลักสูตร และระดับการศึกษาท่ีเปิดสอนในมหาวิทยาลัย  

  5.2.2 การประเมินเพ่ือเทียบโอนความรู๎ในแตํละรายวิชา หรือกลุํมรายวิชา ท า
ได๎โดยวิธีตํอไปนี้   

(1)  เสนอเอกสารทางการศึกษาหรือผลงาน  และทดสอบความรู๎ 
(2)  อ่ืนๆ  ตามท่ีคณะกรรมการเห็นสมควร 
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 ข้อ 6  ก าหนดเวลาการเทียบโอนและยกเว๎นการเรียนรายวิชา 
นักศึกษาที่ประสงค์จะเทียบโอนและยกเว๎นการเรียนรายวิชาที่ได๎เรียนจาก

สถาบันอุดมศึกษาอ่ืน จะต๎องยื่นค าร๎องขอเทียบโอนรายวิชาตํอมหาวิทยาลัยภายใน 6 สัปดาห์ นับ
จากวันเปิดภาคการศึกษาแรกที่เข๎าศึกษา  เว๎นแตํได๎รับอนุมัติจากอธิการบดี  แตํทั้งนี้ต๎องไมํเกิน  2  
ภาคการศึกษา 

ส าหรับการขอเทียบโอนจากประสบการณ์สามารถท าได๎ในทุกภาคการศึกษา 
นักศึกษามีสิทธิขอเทียบโอนและยกเว๎นการเรียนรายวิชาได๎เพียงครั้งเดียว 

ข้อ 7  การจัดการศึกษาระดับอนุปริญญา  ปริญญาตรี และบัณฑิตศึกษา การนับจ านวนภาค
การศึกษาของผู๎ที่ได๎รับการเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว๎นการเรียนรายวิชาให๎ถือเกณฑ์ดังนี้ 
 7.1  นักศึกษาอนุปริญญาตรีและปริญญาตรี ภาคปกติให๎นับจ านวนหนํวยกิต ได๎ไมํ
เกิน 2 หนํอยกิต เป็น 1 ภาคการศึกษา  
 7.2  นักศึกษาอนุปริญญาตรีและปริญญาตรี ภาคพิเศษให๎นับจ านวนหนํวยกิต ได๎ไมํ
เกิน 12 หนํอยกิต เป็น 1 ภาคการศึกษา 
 7.3  นักศึกษาบัณฑิตศึกษาให๎นับจ านวนหนํวยกิตได๎ไมํเกิน 12 หนํวยกิต เป็น 1 ภาค
การศึกษา 
 ข้อ 8  การเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว๎นการเรียนรายวิชา  ต๎องช าระคําธรรมเนียม
ตามระเบียบมหาวิทยาลัยที่วําด๎วยการรับจํายเงินคําบ ารุงการศึกษา 

 ข้อ 9 ให๎คณะกรรมการที่มหาวิทยาลัยแตํงตั้งพิจารณามีความเห็นการเทียบโอนผลการ
เรียนและการ ยกเว๎นรายวิชาแล๎วเสนออธิการบดีเป็นผู๎พิจารณาอนุมัติ 
 ข้อ 10 ให๎ใช๎ระเบียบนี้  กับนักศึกษาท่ีเข๎าศึกษาตั้งแตํปีการศึกษา   2549 เป็นต๎นไป 
 ข้อ 11 ให๎อธิการบดีรักษาการตามระเบียบนี้   และมีอ านาจวินิจฉัยชี้ขาดในกรณีท่ีเกิดปัญหา
จากการใช๎ระเบียบนี้ 

ประกาศ  ณ  วันท่ี  18  มีนาคม  2549                                    
 
 

 
                           (นายมีชัย  ฤชุพันธุ์) 

                                               นายกสภามหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ 
        ในพระบรมราชูปถัมภ์  จังหวัดปทุมธานี 
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ภาคผนวก ค. 
ระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  

ว่าด้วย การจัดการศึกษาในภาคฤดูร้อนส าหรับนักศึกษาระดับอนุปริญญา ปริญญาตรี  
ภาคปกติ พ.ศ. 2549 
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ระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
ว่าด้วยการจัดการศึกษาในภาคฤดูร้อนส าหรับนักศึกษาระดับอนุปริญญา ปริญญาตรีภาคปกติ  

พ.ศ. 2549 

-------------------------------------- 
 

เพ่ือให๎การจัดการศึกษาในภาคฤดูร๎อนส าหรับนักศึกษาภาคปกติ  เป็นไปอยํางมีประสิทธิภาพ  
อาศัยอ านาจตามความในมาตรา  18 (2) แหํงพระราชบัญญัติมหาวิทยาลัยราชภัฏ  พ.ศ. 2547 และ
โดยมติสภามหาวิทยาลัยในการประชุม  ครั้งที่ 3/2549 เมื่อวันที่  17 มีนาคม 2549 จึงวางระเบียบไว๎
ดังตํอไปนี้ 
 ข้อ 1 ระเบียบนี้เรียกวํา  “ระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรม
ราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการจัดการศึกษาในภาคฤดูร๎อนส าหรับนักศึกษาระดับอนุปริญญา  
ปริญญาตรีภาคปกติ พ.ศ. 2549” 

 ข้อ 2 ให๎ใช๎ระเบียบนี้ตั้งแตํภาคฤดูร๎อน ปีการศึกษา 2549 เป็นต๎นไป 

 ข้อ 3 บรรดาระเบียบ  ค าสั่ง  ประกาศ  หรือข๎อบังคับอ่ืนใด  ในสํวนที่ก าหนดไว๎แล๎วใน
ระเบียบนี้หรือซึ่งขัดหรือแย๎งกับระเบียบนี้ ให๎ใช๎ระเบียบนี้แทน 

 ข้อ 4 ในระเบียบนี้ 
 “ ภาคฤดูร๎อน” หมายความวํา ชํวงเวลาในการจัดการเรียนการสอนในระหวํางเวลาหลังจาก
สิ้นสุดภาคการศึกษาท่ี 2 ของปีการศึกษานั้นจนถึงเปิดภาคการศึกษาที่ 1 ของปีการศึกษาใหมํ 
 “ นักศึกษาภาคปกติ ” หมายความวํา  นักศึกษาที่ศึกษาเต็มเวลาในวันท าการปกติของ
มหาวิทยาลัยเรียนในวันราชการตามปกติตั้งแตํวันจันทร์ถึงวันศุกร์  ในภาคการศึกษาท่ี  1 และ ภาค
การศึกษาที ่2 ของแตํละปี 
 “ อาจารย์ที่ปรึกษา ” หมายความวํา  บุคคลที่มหาวิทยาลัยแตํงตั้งให๎ท าหน๎าที่อาจารย์ที่
ปรึกษา ดูแลสนับสนุนทางด๎านวิชาการ วิธีการเรียน ควบคุมการเรียนของนักศึกษาภาคปกติ 
 ข้อ 5 การลงทะเบียนเรียนในภาคฤดูร๎อนของนักศึกษาภาคปกติ  ให๎ลงทะเบียนเรียนได๎ไมํ
เกิน 9 หนํวยกิต และไมํนับเป็นภาคการศึกษาปกติ 
 ข้อ 6 เวลาการจัดการศึกษาให๎จัดเวลาการเรียนการสอน 8 สัปดาห์ ในกรณีมีความจ าเป็น
ให๎จัด 6 สัปดาห์ และต๎องจัดให๎มีชั่วโมงเรียนไมํต่ ากวํา 16 คาบ ตํอหนึ่งหนํวยกิต 

 ข้อ 7 การเปิดสอนรายวิชาใดในภาคฤดูร๎อน  ให๎เป็นไปตามประกาศของมหาวิทยาลัย
ก าหนด หรือลงทะเบียนเรียนรํวมกับนักศึกษาภาคพิเศษก็ได๎ 
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 นักศึกษาอาจลงทะเบียนในภาคฤดูร๎อนได๎ในรายวิชา ดังตํอไปนี้ 
(1) วิชาปรับพื้นฐาน (Prerequisite) 
(2) วิชาที่ผลการเรียนเป็น F หรือไมํผําน 
(3) วิชาที่ต๎องเรียนเป็นภาคเรียนสุดท๎าย เพ่ือให๎ครบตามโครงสร๎างหลักสูตร 
(4) วิชาอ่ืนๆ ที่มหาวิทยาลัยก าหนด 

ข้อ 9 ให๎อธิการบดีรักษาการตามระเบียบนี้ และมีอ านาจวินิจฉัยชี้ขาดในกรณีท่ีเกิดปัญหา
จากการใช๎ระเบียบนี้ 

 

        ประกาศ  ณ  วันที่  18 มีนาคม  พ.ศ. 2549 
 
 
 

 
                     (นายมีชัย     ฤชุพันธุ์) 

                                 นายกสภามหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  
                                     ในพระบรมราชูปถัมภ์  จังหวัดปทุมธานี 
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ภาคผนวก ง. 

ค าสั่งมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ที่   672/2554 
ลงวันที่  5  เมษายน 2554 

เรื่อง  แต่งตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  
สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์ 
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ค าสั่งมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

ที ่672 / 2554  
เรื่อง  แต่งตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต                                     

สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์ 
-------------------------------- 

        ด๎วยคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรมจะด าเนินการ ปรับปรุงหลักสูตร วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  
สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์ เพื่อให๎การด าเนินงานดังกลําวเป็นไปตามวัตถุประสงค์ที่วางไว๎  
จึงขอแตํงตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและ
หุํนยนต์ ปฏิบัติหน๎าที่ยกรํางหลักสูตร จัดให๎มีการวิพากษ์หลักสูตร  และจัดท าต๎นฉบับเพื่อเสนอสภาวิชาการ
และสภามหาวิทยาลัย ดังนี้ 

1. อาจารย์เทิดศักดิ์      อินทโชต ิ    ประธาน ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร 
2. รองศาสตราจารย์ ดร.โยธิน      เปรมปราณีรัตน ์กรรมการ ผู๎ทรงคุณวุฒ ิ
3. รองศาสตราจารย์สุมาล ี     อุณหวณิชย์    กรรมการ     ผู๎ทรงคุณวุฒ ิ
4. อาจารย์เขมภัทร      สมสังข ์ กรรมการ ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร 
5. อาจารย์กิตติศักดิ์      วาดสันทัด    กรรมการ ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร 
6. ผู๎ชํวยศาสตราจารย ์ดร.กรินทร์  กาญทนานนท ์  กรรมการ ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร 
7. อาจารย์ประเสริฐ      เอํงฉ๎วน    กรรมการและเลขานุการ  

                      ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร 
8. นางสาวทรรศนันท ์     ชินศิริพันธุ ์    ผู๎ชํวยกรรมการและเลขานุการ   

                      ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร  
    
     สั่ง   ณ  วันที ่  5  เมษายน  2554 
        
 
 
  

(รองศาสตราจารย ์ดร.สมบัติ  คชสิทธิ์) 
อธิการบดีมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ ์ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
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ภาคผนวก จ.  
ตารางเปรียบเทียบข้อแตกต่างระหว่างหลักสูตรเดิมและหลักสูตรที่ปรับปรุง 
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ตารางเปรียบเทียบข้อแตกต่างระหว่างหลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุง 
 

หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2551 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2554 ค าอธิบายปรับปรุงรายวิชา 

หน่วยกิตรวม ไม่น้อยกว่า  142  
หน่วยกิต 
 
1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป                
30 หน่วยกิต 
   1.1    กลุํมวิชาภาษาและการ 
           สื่อสาร  9 หนํวยกิต 
   1.2    กลุํมวิชามนุษยศาสตร ์
           และสังคมศาสตร ์                  
           13 หนํวยกิต 
   1.3    กลุํมวิชาคณิตศาสตร ์
           วิทยาศาสตร์และ 
           เทคโนโลยี  8 หนํวยกิต 
 
2. หมวดวิชาเฉพาะด้าน                
   106 หน่วยกิต 
   2.1    กลุํมวิชาเฉพาะด๎าน               
           92 หนํวยกิต 
           - กลุํมวิชาพื้นฐาน 
           วิศวกรรม 35 หนํวยกิต 
           - กลุํมวิชาบังคับ                  
           42 หนํวยกิต 
           - กลุํมวิชาเลือก  
           ไมํน๎อยกวํา 15 หนํวยกิต 
   2.2    กลุํมวิชาปฏิบัติการและ 
           ฝึกประสบการณ์วิชาชีพ          
           14 หนํวยกิต 
 
3. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า       
    6 หน่วยกิต 
 

หน่วยกิตรวม ไม่น้อยกว่า  144  
หน่วยกิต 
 
1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป               
30 หน่วยกิต 
   1.1  กลุํมวิชาภาษาและการ 
         สื่อสาร  9 หนํวยกิต 
   1.2  กลุํมวิชามนุษยศาสตร ์ 
         และสังคมศาสตร ์                
         13 หนํวยกิต 
   1.3  กลุํมวิชาคณิตศาสตร ์
         วิทยาศาสตร์และ 
         เทคโนโลยี 8 หนํวยกิต 
 
2. หมวดวิชาเฉพาะด้าน  
   ไม่น้อยกว่า 108 หน่วยกิต 
  2.1   กลุํมวิชาเนื้อหา                    
         92 หนํวยกิต 
          - กลุํมวิชาพื้นฐาน 
          วิศวกรรม 35 หนํวยกิต 
           - กลุํมวิชาบังคับ                  
         39 หนํวยกิต 
           - กลุํมวิชาเลือก  
          ไมํน๎อยกวํา15 หนํวยกิต 
  2.2   กลุํมวิชาปฏิบัติการและ 
          ฝึกประสบการณ์วิชาชีพ         
         19 หนํวยกิต 
 
3. หมวดวิชาเลือกเสรี                      
   6 หน่วยกิต 
 

 
 
 
 การปรับปรุงหลักสูตรคร้ังนี้ ได๎
มีการปรับค าอธิบายรายวิชา  
ทั้งนี้เพื่อตัดความซ้ าซ๎อน  เพื่อ
ความคมชัด ความทันสมัย และ
การปฏิบัติได๎จริง  สํวนชื่อ
รายวิชาและรหัสตําง ๆยังคงชื่อ
เดิมเป็นสํวนใหญํ  นอกจากนี้มี
การ ปรับ รายวิชา ในกลุํมวิชา
บังคับ และกลุํมวิชาเลือก  
เพื่อให๎หลักสูตรทันสมัย  และ
ตรงกับความต๎องการของ
ตลาดแรงงาน 
 
 
 
 

  



97 
 

หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2551 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2554 ค าอธิบายปรับปรุงรายวิชา 

กลุ่มวิชาบังคับ 
 

6132101   พลวัตระบบและการ
จ าลอง                      3(3-0-6) 
               System Dynamic 
and Modeling 
              แบบจ าลองคณิตศาสตร์
ของระบบ  สมการอนุพันธ์ของ
ระบบกายภาพ  การประมาณ
คุณสมบัติของระบบกายภาพโดย
สมการเชิงเส๎น  ตัวอยํางแบบจ าลอง
คณิตศาสตร์ของระบบกายภาพ  
วงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์  
เครื่องจักรกลไฟฟ้า  ระบบของไหล
และการถํายเทความร๎อนการสร๎าง
แบบจ าลองด๎วยคอมพิวเตอร์  การ
เขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์และ
ตัวอยํางการสร๎างแบบจ าลอง
คอมพิวเตอร ์

กลุ่มวิชาบังคับ 
 

- 

 
 

ย๎ายไปอยูํกลุํมวิชาเลือก 

กลุ่มวิชาเลือก 
 

- 

กลุ่มวิชาเลือก 
 

6132101  พลวัตระบบและการ 
จ าลอง                       3(3-0-6) 
             System Dynamic  
and Modeling 
            แบบจ าลองคณิตศาสตร์
ของระบบ  สมการอนุพันธ์ของ
ระบบกายภาพ  การประมาณ
คุณสมบัติของระบบกายภาพโดย
สมการเชิงเส๎น ตัวอยํางแบบจ าลอง
คณิตศาสตร์ของระบบกายภาพ  
วงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์  
เครื่องจักรกลไฟฟ้า  ระบบของไหล
และการถํายเทความร๎อน การสร๎าง
แบบจ าลองด๎วยคอมพิวเตอร์  การ
เขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์และ
ตัวอยํางการสร๎างแบบจ าลอง
คอมพิวเตอร ์

 
 

ย๎ายมาจากกลุํมวิชาบังคับ  
ค าอธิบายรายวิชา และ 
หนํวยกิตคงเดิม 
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6093101   การวิเคราะห์ระบบ
ไฟฟ้าก าลัง                   3(3-0-6) 
               Electric Power 
System Analysis 
               สมการในระบบไฟฟ้า
ก าลัง การศึกษาเก่ียวกับโหลดโฟลว์  
สํวนประกอบสมมาตร และการวิบัติ
แบบไมํสมมาตร  การป้องกันระบบ
ไฟฟ้าก าลัง  เสถียรภาพของระบบ
ไฟฟ้าก าลัง  การปฏิบัติงานอยําง
ประหยัดของระบบไฟฟ้าก าลัง  
ฉนวนไฟฟ้าและการจัดความสัมพันธ ์
การตํอลงดิน 

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 

6104102   การออกแบบวงจรรวม
ขนาดใหญํมากเบื้องต๎น   3(3-0-6)    
               Basic VLSI Circuit 
Design 

   การออกแบบวงจรรวม
ในระดับลําง  คุณสมบัติและขบวน  
การสร๎างอุปกรณ์ประเภท ไบโพลาร์
และมอสเฟต  การท างานและการ
จ าลองการท างานด๎วยซอฟต์แวร์  
การท างานของเกทเบื้องต๎นตําง  ๆ 
เชํน  อินเวอเตอร์  แนนด์  นอร์  
ตลอดจนผลของอัตราสํวนของ
ความกว๎างและความยาวของตัว
อุปกรณ์ ตํอการตอบสนองสัญญาณ
ทางไฟฟ้า  วิชานี้นักศึกษาจะได๎
ทดลองออกแบบในลักษณะทาง
เรขาคณิต  และประเมินคุณสมบัติ
ของเซลล์มาตรฐาน  โดยเน๎น
อุปกรณ์ประเภทมอส 

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 
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6104103   การจ าลองวงจรเชิงเลข 
และวงจรตรรกะ            3(3-0-6)    
               Digital and Logic 
Simulation  
              แนะน าเบื้องต๎นของ
วงจรตรรก  การตรวจสอบวงจร
ตรรกเชิงจัดหมูํและวงจรล าดับ  
วิธีการจ าลองในระดับตรรก  
ตลอดจนทฤษฎีการออกแบบและ
เทคนิคเพื่อให๎เกิดความเชื่อมั่นสูงใน
การท างานของวงจรตรรก  

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 

6193102   ปัญหาพิเศษทางด๎าน
ไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์  3(3-0-6)  
               Special Problem in 
Electrical  and Electronics 
              ปัญหาพิเศษ หรือหัวข๎อ
พิเศษที่  เก่ียวข๎องกับเทคโนโลยี
สมัยใหมํ  ที่นําสนใจ  ทางด๎านไฟฟ้า
และอิเล็กทรอนิกส์ 

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 

6114101   เทคนิคการอินเทอร์เฟส          
3(3-0-6)     Interfacing Technique 
              โครงสร๎างของบัส  
หนํวยความจ า  การออกแบบระบบ
หนํวยความจ าหลัก  การจัดการ
อุปกรณ์รํวมการเข๎าถึง
ห นํวยความจ าโดยตรง  การ
อินเตอร์เฟสกับแผงแป้นอักขระ  
สํวนแสดงผล  การสื่อสารข๎อมูล
เบื้องต๎น มาตรฐานการอินเตอร์เฟส
ตํางๆ  เทคนิคการท าอินเตอร์เฟส
แบบแอนะล็อก และการประยุกต์ใช๎
งานเบื้องต๎นเก่ียวกับการประมวล
สัญญาณดิจิตอล 

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 
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6114102   การสื่อสารข๎อมูล                      
               3(3-0-6) 
               Data Communication 
              ระบบการสื่อสารข๎อมูล
และเครือขําย  คุณลักษณะของชํอง  
สัญญาณ  โปรโตคอล  และการ
เชื่อมตํอ ชํวงความถี่และความจุของ
ชํองสัญญาณ มอดูเลชัน  และดีมอ
ดูเลชัน  การสํงข๎อมูลอนาล็อก  การ
สํงข๎อมูลดิจิตอล  ตัวน าการสํง
สัญญาณ การสํงข๎อมูล  การหนํวง
สัญญาณในระบบสํงข๎อมูลแบบ
เบสแบนด์และบรอดแบนด์  สิ่ ง 
จ าเป็นของระบบสื่อสาร  กติกาการ
สื่อสาร  อินเตอร์เฟสทางไฟฟ้า  
เทคนิคการสวิทชิ่งข๎อมูล   โมดการ
สํงข๎อมูล  เส๎นทางและการไหลของ
ข๎อมูล  

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 

6193103   ปัญหาพิเศษทางด๎าน
โทรคมนาคมและคอมพิวเตอร ์                    
3(3-0-6)        
               Special Problem in            
Telecommunication and 
Computer 
              ปัญหาพิเศษ หรือหัวข๎อ
พิเศษที่  เก่ียวข๎องกับเทคโนโลยี
สมัยใหมํ  ที่นําสนใจ  ทางด๎าน
วิศวกรรมโทรคมนาคม  และด๎าน
คอมพิวเตอร ์

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 

6144101   วิทยาการหุํนยนต์
เคลื่อนที่                     3(3-0-6)  
               Mobile Robot 
              การออกแบบ และสร๎าง
ฐานของหุํนยนต์เคลื่อนที่  พื้นฐาน
การออกแบบระบบ  และโปรแกรม
ของหุํนยนต์เคลื่อนที่  อุปกรณ์
ตรวจจับและตัวขับเคลื่อน 

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 
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ของหุํนยนต์เคลื่อนที่  การโปรแกรม
หุํนยนต์เคลื่อนที่  การวางแผนการ
เดินทาง  หลบหลีกสิ่งกีดขวาง  
อัลกอริทึมเชิงพฤติกรรม การใช๎งาน
หุํนยนต์เคลื่อนที่ในงานจริง 

  

6144102   การประมวลสัญญาณ
ภาพ                          3(3-0-6) 
               Image Processing 
               พื้นฐานของการ
ประมวลผลภาพดิจิตอล  ตัวแทน
แสดงภาพและมาตรฐานภาพ  การ
รับภาพ และปริภูมิสี  การกรองและ
การเสริมแตํงสัญญาณภาพเชิงระยะ 
การบูรณะภาพ การแปลงภาพ การ
เข๎ารหัสภาพนิ่งและภาพวิดิทัศน์  
การสร๎างแบบจ าลองของภาพและ
กล๎อง  ภาพรวมของคอมพิวเตอร์
วิชั่น  ความสัมพันธ์ระหวํางการ
ประมวลผลภาพและ ปั ญญา  
ประดิษฐ์  การสร๎างภาพ  ตัวแทน
แสดงขอบเขตและเนื้อที่ การจับคูํ 

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 

6144103   การติดตํอระหวําง
มนุษย์กับคอมพิวเตอร์     3(3-0-6) 
               Human-Computer 
Interface 
               บทน าของการเชื่อมตํอ
ระหวํางมนุษย์กับคอมพิวเตอร์  
องค์ประกอบของมนุษย์  ความจริง
เสมือน เทคโนโลยีของสํวนรับข๎อมูล 
เทคโนโลยีของสํวนแสดงข๎อมูล  
พื้นฐานของการเขียนโปรแกรม
ส าหรับการเชื่อมตํอกับคอมพิวเตอร์
พื้นฐานของคอมพิวเตอร์กราฟฟิก  
และอัลกอริทึ่มการจ าลองเชิง
กายภาพ 

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 
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6153102   การออกแบบการ
เชื่อมตํอระบบ          3(3-0-6) 
               System Interface 
Design 
               พื้นฐานของการเชื่อม  
ตํอระบบ สถาปัตยกรรมของไมโคร  
คอนโทรลเลอร์  ชุดค าสั่ง  การเขียน
โปรแกรมส าหรับ ไมโครคอน  โทรล
เลอร์ การเชื่อมตํอกับพอร์ต  การ
เชื่อมตํอกับแอลอีดีและสวิทช์  การ
เชื่อมตํอกับวงจรแอนาล็อก  การ
เชื่อมตํอกับมอเตอร์  การเชื่อมตํอ
กับแอลซีดี การติดตํอแบบอนุกรม  

- ตัดออกเนื่องจากเพื่อความ
คมชัด ให๎หลักสูตรมีความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 

กลุ่มวิชาปฏิบัติการและฝึก
ประสบการณ์วิชาชีพ 
 

6102201   ปฏิบัติการอิเล็กทรอ- 
นิกส์และดิจิตอล            1(0-3-1)    
               Electronics and 
Digital Laboratory Electronics 
and Digital Laboratory 
               ท าการทดลองใน
ห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎อง
กับ อิเล็กทรอนิกส์และดิจิตอล  ที่มี
เนื้อหาสอดคล๎องกับวิชาวิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกส์  และวิชาทฤษฎี
ลอจิกและการออกแบบวงจร
ดิจิตอล 

กลุ่มวิชาปฏิบัติการและฝึก
ประสบการณ์วิชาชีพ 
 

 - 

 
 
 
แยกวิชาอิเล็กทรอนิกส์ และ
ดิจิตอลออกจากกัน เพื่อ ความ
คมชัด  ให๎หลักสูตรมี ความ
ทันสมัย และการปฏิบัติได๎จริง 
 
 
   
 

 6102201  ปฏิบัติการอิเล็กทรอ-
นิกส ์                       1(0-3-1) 
             Electronics 
Laboratory 
             ท าการทดลองใน
ห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎อง
กับอิเล็กทรอนิกส์ ที่มีเนื้อหา
สอดคล๎องกับวิชาวิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกส์ 

เป็นรายวิชาใหมํ เป็นรายวิชาที่
เน๎นการทดลอง ที่เก่ียวข๎องกับ
อิเล็กทรอนิกส์ 
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หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2551 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2554 ค าอธิบายปรับปรุงรายวิชา 
 6102201 ปฏิบัติการดิจิตอล

                     1(0-3-1) 
             Digital Laboratory 

ท าการทดลองใน
ห๎องปฏิบัติการในหัวข๎อที่เก่ียวข๎อง
กับ ดิจิตอล ที่มีเนื้อหาสอดคล๎อง
กับวิชาทฤษฎีลอจิกและการ
ออกแบบวงจรดิจิตอล 

เป็นรายวิชาใหมํ เป็นรายวิชาที่
เน๎นการทดลอง ที่เก่ียวข๎องกับ
ดิจิตอล 
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ภาคผนวก  ฉ. 
ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
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ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
 

ชื่อ นายเทิดศักดิ์  นามสกุล  อินทโชติ 
 
ประวัติการศึกษา 
 

วุฒิการศึกษา สถาบันการศึกษา ปีท่ีส าเร็จ
การศึกษา 

วศ.ม. (วิศวกรรมระบบควบคุม)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรมระบบควบคุม) 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง 

2547 
 

2545 

 
ผลงานทางวิชาการ 

 - 
 
ผลงานวิจัย 

1. Intachot,T. Panaudomsup,S. and Prampraneerach,Y. “Improved the Noise 
Immunity of Phase-Locked Loop” International Conference on Control, Automation 
and System (ICCAS’03), Gyeonju ,Korea, pp:1643-1647, October 22-25. 2003. 

2. Intachot,T. Krungwijit,W. Prampraneerach, Y. and Nitta, S. “A Study on 
Common-mode Noise Generation in Switching Circuit due to Unbalanced 
Characteristic”.  The Fourth Power Conversion Conference (PCC Nagoya 2007), 
Nagoya, Japan, pp:429-434, April 2-5. 2007. 
 3. Intachot,T. Wadsantad,K. Prampraneerach,Y. and Nitta, S.   “An Analysis of 
Common-Mode Noise Generation in Unbalanced and Balanced Switching 
Converters for Bidirectional DC Motor Drive” Asia International Symposium on 
Mechatronics 2008 (AISM2008), Hokkaido University, Japan, pp:63-68, August 27-31. 
2008. 
 4. Intachot,T. Chuladaycha,N. Prampraneerach,Y. and Nitta, S.   “A Current 
Mode Analysis on Ground Leakage Current Noise Generation in Unbalanced and 
Balanced Switching Converters” IEICE Transaction on Community, Japan, Vol.E93-B 
No.8, pp:2142-2157, August 2010.  
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บทความทางวิชาการ 

 - 
 
ประสบการณ์ในการสอน 

1. รายวิชาระบบควบคุมอัตโนมัติ 
2. รายวิชาคณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้า 
3. รายวิชาระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 
4. รายวิชาแคลคูลัส 2 
5. รายวิชาการวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า        
6. รายวิชาพลวัตระบบและการจ าลอง        
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ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
 
ชื่อ นายกิตติศักดิ์  นามสกุล วาดสันทัด 

 
ประวัติการศึกษา 
 

วุฒิการศึกษา สถาบันการศึกษา ปีท่ีส าเร็จ
การศึกษา 

วท.ม. (หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ) 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎า
ธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎า
ธนบุรี 

2548 
 

2540 

 
ผลงานทางวิชาการ 

กิตติศักดิ์ วาดสันทัด. เอกสารประกอบการสอนวิชาไมโครโปรเซสเซอร์และวิชาคณิตศาสตร์ 
วิศวกรรม. 2550. มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัด 
ปทุมธานี. 

 
ผลงานวิจัย 

กิตติศักดิ์ วาดสันทัด. Repetitive Control of vortex Shdding behindma cylinder in  
transition to turbulence. 2550. 

 
บทความทางวิชาการ 
 - 
 
ประสบการณ์ในการสอน 

1. รายวิชาไมโครโปรเซสเซอร์ 
2. รายวิชาอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง 
3. รายวิชาเทคโนโลยีไฟฟ้าอุตสาหกรรม 
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ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
 
ชื่อ นายภูเทพ  นามสกุล ดอนท๎วม 

 
ประวัติการศึกษา 

  
วุฒิการศึกษา สถาบันการศึกษา ปีท่ีส าเร็จ

การศึกษา 
วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องมือวัด)  
 
รอ.ม. (การจัดการภาครัฐและ
ภาคเอกชน) 
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องมือวัด) 

St.Petersburg State University, 
Russia. 
สถาบันพัฒนบริหารศาสตร์ (NIDA) 
 
St.Petersburg State University, 
Russia. 

2542 
 

2539 
 

2534 

 
ผลงานทางวิชาการ 

  - 
 
ผลงานวิจัย 

 -  
 
บทความทางวิชาการ 

. - 
 
ประสบการณ์ในการสอน 
 - 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



109 
 

ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
 
ชื่อ ดร.กรินทร ์ นามสกุล กาญทนานนท์ 
 
ประวัติการศึกษา 
   

วุฒิการศึกษา สถาบันการศึกษา ปีท่ีส าเร็จ
การศึกษา 

Ph.D. (Industrial Engineering) 
M.S. (Electrical   Engineering) 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

Wichita State University, U.S.A. 
University of Southern California, 
U.S.A . 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าเจ๎าคุณ
ทหารลาดกระบัง   

2550 
2543 

 
2541 

 
ผลงานทางวิชาการ 

 1.  Kandananond, K. (2010). Effectively Monitoring the Performance of 
Integrated Process Control Systems under Non-Stationary Disturbances, International 
Journal of Quality, Statistics and Reliability, Vol. 2010. (Scopus Indexed) 

2.  Kandananond, K. (2010). Using the Response Surface Method to 
Optimize the Turning Process of AISI 12L14 Steel. Advances in Mechanical 
Engineering, Vol. 2010 (Scopus Indexed) 
 
ผลงานวิจัย 

- 

 
บทความทางวิชาการ 

 - 
 
ประสบการณ์ในการสอน 

1. รายวิชาพ้ืนฐานคณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้า 
2. รายวิชาเศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 
3. รายวิชาภาษาอังกฤษเพ่ืองานอุตสาหกรรม 
4. รายวิชาระบบไฟฟ้าก าลัง 
5. รายวิชาอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง 
6. รายวิชาคณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้า 
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ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
 
ชื่อ นายประเสริฐ  นามสกุล เอํงฉ๎วน 
 
ประวัติการศึกษา 
  

วุฒิการศึกษา สถาบันการศึกษา ปีท่ีส าเร็จ
การศึกษา 

M.Eg. (วิศวกรรมอุตสาหการ)  
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล)  

สถาบันเทคโนโลยีแหํงเอเชีย 
มหาวิทยาลัยมหิดล 

2541 
2537 

 
ผลงานทางวิชาการ 
 - 
 
ผลงานวิจัย 
 - 
 
บทความทางวิชาการ 
 - 
 
ประสบการณ์ในการสอน 

1. รายวิชากรรมวิธีการผลิต 
2. รายวิชาการจัดการบ ารุงรักษา 
3. รายวิชาคอมพิวเตอร์เพื่อการออกแบบเขียนแบบการผลิต 
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ภาคผนวก ช.  
หลักสูตรหมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
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หลักสูตร หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2553 

 
 

ชื่อสถาบันอุดมศึกษา : มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์   
ส านักวิชาศึกษาทั่วไป 

หมวดที่ 1. ข้อมูลทั่วไป 
 

1. รหัสและชื่อหลักสูตร 
 ภาษาไทย : หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป  
 ภาษาอังกฤษ :  General  Education 

 

2.  ชื่อปริญญาและสาขาวิชา    
-  

3. วิชาเอก (ถ้าม)ี  
  -  
4. จ านวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 

จ านวนหนํวยกิตรวมตลอดหลักสูตรไมํน๎อยกวํา  30  หนํวยกิต  
 

5. รูปแบบของหลักสูตร 
5.1 รูปแบบ   

เป็นหลักสูตรระดับปริญญาตรี  หลักสูตร 4 ปี  ส าหรับใช๎กับหลักสูตรทุกหลักสูตร 
และทุกสาขาวิชา 

5.2 ภาษาที่ใช้  
ภาษาไทย  

5.3 การรับเข้าศึกษา  
- 

5.4 ความร่วมมือกับสถาบันอื่น 
เป็นหลักสูตรเฉพาะของสถาบันที่จัดการเรียนการสอนโดยตรง 
 

6.  สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
-  มีผลบังคับใช๎ตั้งแตํภาคการศึกษาท่ี  1  ปีการศึกษา 2554  
-  สภาวิชาการมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ ให๎ความเห็นชอบ

หลักสูตร ในการประชุมครั้งที่ 9/2553 เมื่อวันที่ 18 พฤศจิกายน 2553 
-  สภามหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์อนุมัติหลักสูตร ในการประชุม 

ครั้งที่ 1/2554  เมื่อวันที่ 19 มกราคม 2554 
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7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน 
หลักสูตรมีความพร๎อมในการเผยแพรํคุณภาพและมาตรฐานตามมาตรฐานคุณวุฒิ

ระดับอุดมศึกษาแหํงชาติ ในปีการศึกษา 2553  
 

8. อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังส าเร็จการศึกษา (สัมพันธ์กับสาขาวิชา)  
เป็นวิชาศึกษาท่ัวไปที่นักศึกษาทุกหลักสูตรต๎องลงทะเบียนเรียน  การประกอบอาชีพจึง

เป็นไปตามสาขาวิชาเอกของนักศึกษาแตํละคน 
 

9. ชื่อ ต าแหน่ง และคุณวุฒิการศึกษาของอาจารย์ผู้รับผิดชอบ 
- 
 

10. สถานที่จัดการเรียนการสอน 
ในสถานที่ตั้งมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

 

11. สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จ าเป็นต้องน ามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร  
11.1 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ  

การพัฒนาเศรษฐกิจของประเทศท าให๎วิถีชีวิตของประชาชนเปลี่ยนแปลงไป เชํน ใช๎ชีวิตที่
รีบเรํง มีการแขํงขันสูง มีความเห็นแกํตัว และมีคําครองชีพที่สูงมากขึ้น สํงผลกระทบตํอโครงสร๎างของ
ครอบครัว เยาวชนไมํได๎รับการดูแลเอาใจใสํจากพํอแมํเทําที่ควรจึงมีปัญหามากข้ึน เชํนการใช๎ยาเสพติด 
การตั้งครรภ์ที่ไมํพึงปรารถนาตลอดจนปัญหาที่เกิดจากการเปลี่ยนแปลงของสังคม  เศรษฐกิจและ
การเมือง  ซึ่งสํงผลตํอความเป็นอยูํของประชาชน ดังนั้นการจัดการเรียนการสอนในหลักสูตรวิชา
ศึกษาท่ัวไป จึงต๎องมุํงแก๎ปัญหาตํางๆดังที่กลําวมาแล๎ว โดยเน๎นให๎นักศึกษาตระหนักถึงการด ารงชีวิตที่
มีความเป็นไทย มีความเป็นอยูํอยํางพอเพียง สามารถแก๎ไขปัญหาตํางๆจนพึ่งพาตัวเองได๎ และปรับตัว
อยูํในสังคมได๎อยํางมีความสุข  

11.2  สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม  
ความก๎าวหน๎าทางด๎านเทคโนโลยีท าให๎คนไทยเรียนรู๎ขําวสารและวัฒนธรรมของ

ตํางชาติ   ท าให๎วิถีชีวิตแบบดั้งเดิมเปลี่ยนแปลงไป  การพัฒนาทางสังคมตํอประเทศไมํทันตํอการ
เปลี่ยนแปลง ของสังคม ท าให๎การด ารงชีวิตของคนไทย เปลี่ยนไปอยํางรวดเร็วโดยเฉพาะในกลุํม
เยาวชน 

 

12. ผลกระทบจาก ข้อ 11.1 และ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของ
สถาบัน  

12.1 การพัฒนาหลักสูตร  

12.1.1 มหาวิทยาลัยต๎องมีการปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตรให๎สอดคล๎องกับเศรษฐกิจ
สังคม และวัฒนธรรมที่เปลี่ยนแปลงไป   

12.1.2 มหาวิทยาลัยต๎องมีการพัฒนาผู๎เรียนให๎สามารถค๎นคว๎า และวิจัยเพื่อพัฒนาสังคม 
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12.1.3 มหาวิทยาลัยต๎องมีการปรับปรุงหลักสูตรให๎สอดคล๎องกับลักษณะเฉพาะของ
ท๎องถิ่น 

12.1.4 มหาวิทยาลัยต๎องพัฒนาหลักสูตรให๎มีมาตรฐานเป็นที่ยอมรับในระดับประเทศ  

12.2  ความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของสถาบัน  

12.2.1  มหาวิทยาลัยควรมีการพัฒนาแลกเปลี่ยนเชิงวิชาการระหวํางผู๎เรียนกับ
อาจารย์ เพื่อปรับระดับมาตรฐานการศึกษาให๎เป็นที่ยอมรับของสังคม   

12.2.2 มหาวิทยาลัยควรเป็นหนํวยงานที่เป็นผู๎น าเชิงวิชาการและวิจัยและพัฒนา
สังคมและชุมชน โดยมีผู๎เรียนเป็นสํวนรํวม   

12.2.3 มหาวิทยาลัยต๎องรับผิดชอบในการบริการเชิงวิชาการเพ่ือสนับสนุนให๎ผู๎เรียนมี
ความพร๎อมในทุกด๎าน  

12.2.4 มหาวิทยาลัยต๎องมํุงผลิตบัณฑิต ที่มีบุคลิกภาพเป็นคนดีมีคุณธรรม  

13. ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอื่นที่เปิดสอนในคณะ/ภาควิชาอื่นของสถาบัน  
- นักศึกษาทุกหลักสูตรในมหาวิทยาลัยต๎องเรียนเป็นวิชาศึกษาท่ัวไป 
13.1 กลุ่มวิชา/กระบวนวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอน 

สามารถให๎ภาควิชา/หลักสูตรอื่นมาเรียนเป็นวิชาศึกษาท่ัวไป  หรือเป็นวิชาเลือกเสรีใน
รายวิชาที่ไมํลงทะเบียนเป็นวิชาศึกษาท่ัวไป 

13.2 การบริหารจัดการ  
การบริหารจัดการ  มีเป้าหมาย วัตถุประสงค์เป็นไปตามค าอธิบายลักษณะกระบวน

วิชาใน  มคอ.3 ในแตํละวิชา 
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หมวดที่ 2. ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 
 

1. ปรัชญา ความส าคัญ และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
1.1 ปรัชญา  

 วิชาการเดํน  เน๎นคุณธรรม  น าท๎องถิ่นพัฒนา ก๎าวหน๎าเทคโนโลยี 
1.2 วัตถุประสงค์  

1.2.1 เพ่ือ พัฒนาทักษะของผู๎เรียนให๎มีคุณธรรม  จริยธรรม เป็นพลเมืองดี ยึดมั่นในการ
ปกครองระบอบประชาธิปไตยอันมีพระมหากษัตริย์เป็นประมุข และปฏิบัติตามรอยเบื้องพระยุคลบาท 

1.2.2 เพ่ือเสริมสร๎างความสามารถในการใช๎ภาษา  การคิด  การแก๎ปัญหา  ความเข๎าใจ
ตนเองและผู๎อ่ืนการรู๎เทําทันการเปลี่ยนแปลง การพัฒนาและปรับตัวอยูํในสังคมได๎อยํางมีความสุข 

1.2.3 เพ่ือสร๎างความตระหนักในคุณคําของศิลปะ วัฒนธรรม การอนุรักษ์ทรัพยากรและ
สิ่งแวดล๎อม 

1.2.4 เพ่ือพัฒนาทักษะการใช๎วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีการเรียนรู๎และการด ารงชีวิต 
 

2. แผนพัฒนาปรับปรุง 
หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป มีแผนพัฒนาปรับปรุงรายวิชา ดังนี้ 
 
แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งช้ี 

1.ปรับปรุงหลักสูตรตามการ
เปลี่ยนแปลงของสังคมโดยเน๎นการ
กินดีอยูํดี บนพื้นฐานของเศรษฐกิจ
พอเพียง  

 1. สร๎างเครือขํายการ
เรียนรู๎ตามแนวทาง
โครงการพระราชด าริ  

ตัวบ่งช้ี 
จ านวนโครงการที่เข๎ารํวม
เครือขําย 
หลักฐาน 
โครงการที่ผํานการอนุมัติและ
ด าเนินการแล๎ว 

2. ปรับปรุงปัจจัยสนับสนุนการ
เรียนการสอน 

1. ส ารวจความต๎องการ 
   ของผู๎เรียนและผู๎สอน 
2. จัดหาปัจจัยสนับสนุน 
    การเรียนการสอน 
    ให๎ทันสมัยและ 
    มีประสิทธิภาพ 

ตัวบ่งช้ี 
1. จ านวนครั้งในการส ารวจ 
2. รายงานผลของข๎อมูลที่ส ารวจ 
หลักฐาน 
  แบบส ารวจ 
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หมวดที่ 3. ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ และโครงสร้างของหลักสูตร 
 

1. ระบบการจัดการศึกษา  
1.1 ระบบ  

เป็นระบบทวิภาคโดย 1 ภาคการศึกษาเรียนไมํน๎อยกวํา 15 สัปดาห์ 
1.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน  

การจัดการเรียนการสอนภาคฤดูร๎อน เป็นไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลย
อลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการจัดการศึกษาในภาคฤดูร๎อนส าหรับ
นักศึกษาระดับอนุปริญญา ปริญญาตรี ภาคปกติ  พ.ศ. 2549 (ภาคผนวก ค) 

 

2. การด าเนินการหลักสูตร  
2.1 วัน-เวลาในการด าเนินการเรียนการสอน 

ภาคต๎น    เดือนมิถุนายนถึงเดือนกันยายน  
ภาคปลาย  เดือนพฤศจิกายนถึงเดือนกุมภาพันธ์ 
ภาคฤดูร๎อน เดือนเมษายนถึงเดือนพฤษภาคม  

2.2 คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา  
2.2.1 มีคุณสมบัติครบถ๎วนตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
2.2.2 มีคุณสมบัติตามข๎อก าหนดของแตํละสาขาที่สมัครเข๎าเรียน  

2.3 ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า  
นักศึกษามีความรู๎ด๎านภาษาตํางประเทศ ด๎านคณิตศาสตร์ /วิทยาศาสตร์ไมํเพียงพอ  มี

ปัญหาการปรับตัวจากเรียนในระดับมัธยมศึกษาถึงระดับอุดมศึกษา และไมํมีทักษะในการใช๎ระบบ
เทคโนโลยี อยํางเพียงพอ 

2.4  กลยุทธ์ในการด าเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา / ข้อจ ากัดของนักศึกษาในข้อ 2.3 
เป็นภาระหน๎าที่ของแตํละหลักสูตร 

2.5  แผนการรับนักศึกษาและผู้ส าเร็จการศึกษาในระยะ 5 ปี   
เนื่องจากเป็นหมวดวิชาศึกษาท่ัวไปนักศึกษาทุกหลักสูตรต๎องเรียน ดังนั้นจึงไมํมี

แผนการรับนักศึกษาของตนเอง 
2.6 งบประมาณตามแผน    

งบประมาณตามแผนของงานศึกษาท่ัวไป ไมํสามารถจ าแนกรายละเอียดได๎ เนื่องจาก
เดิมได๎ใช๎วิธีการจัดสรรงบประมาณให๎คณะตํางๆ รวมกันทั้งหมวดวิชาศึกษาท่ัวไปและสาขาวิชาเอก 

2.7 ระบบการศึกษา 
เป็นการเรียน แบบชั้นเรียน 

2.8 การเทียบโอนหน่วยกิต กระบวนวิชาและการลงทะเบียนเรียนข้ามมหาวิทยาลัย  
เป็นไปตามระเบียบมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัด

ปทุมธานี วําด๎วยการเทียบโอนผลการเรียนและยกเว๎นการเรียนรายวิชา พ.ศ. 2549 (ดูรายละเอียดใน 
ภาคผนวก ข) 
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3. หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน  
3.1 หลักสูตร  

3.1.1 จ านวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตร  30 หนํวยกิต  
3.1.2 โครงสร้างหลักสูตร  

1   หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป                                        30 หนํวยกิต  
- กลุํมวิชาภาษาและการสื่อสาร                               9 หนํวยกิต  
- กลุํมวิชามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์                  13 หนํวยกิต  
   บังคับเรียน           11  หนํวยกิต                       11    หนํวยกิต 
   เลือกเรียน             2   หนํวยกิต                        2 หนํวยกิต  
- กลุํมวิชาคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี   8  หนํวยกิต  
   บังคับเรียน            6   หนํวยกิต                        6 หนํวยกิต 
   เลือกเรียน             2   หนํวยกิต                        2 หนํวยกิต 

3.1.3 กระบวนวิชา หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
- กลุ่มวิชาภาษาและการสื่อสาร                 9 หน่วยกิต  

9000101  ภาษาไทยเพ่ือการสื่อสาร   3(3-0-6)  
              Thai for Communication 
9000102   ภาษาอังกฤษเพ่ือการสื่อสาร   3(3-0-6)  
               English for Communication 
9000103   ภาษาอังกฤษเพ่ือพัฒนาทักษะทางการเรียน      3(3-0-6) 

     English for Study Skills Development 
-  กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์ และสังคมศาสตร์              13     หน่วยกิต 

บังคับเรียน                                            11 หนํวนกิต 
9000201  มนุษย์กับการด าเนินชีวิต        3(3-0-6) 
      Man and Life Enhancement 
9000202  พลวัตทางสังคม                              3(3-0-6)  
      Social Dynamics 
9000203  ตามรอยเบื้องพระยุคลบาท       3(3-0-6)  
              To Follow in the Royal Foot Steps of His  

     Majesty the King  
9000204  ความรู๎เบื้องต๎นเก่ียวกับกฎหมาย      2(2-0-4)  
              Fundamental Knowledge of Law 
เลือกเรียน                                       2 หนํวยกิต 
9000205   สิ่งแวดล๎อมกับการด ารงชีวิต   2(2-0-4)  
               Environment and Living  
9000206   สุนทรียภาพของชีวิต                          2(2-0-4)  
               Aesthetics for Life 
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- กลุ่มวิชาคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี   8   หน่วยกิต 
บังคับเรียน                        6    หนํวยกิต 
 
9000301 เทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือชีวิต   3(2-2- 5) 
             Information Technology for Living 
9000302 วิทยาศาสตร์เพื่อคุณภาพชีวิต        3(3-0-6) 
              Science for Quality of Life 
เลือกเรียน                  2     หนํวยกิต 
9000303 การคิดและการตัดสินใจ             2(2-0-4)  
             Thinking and Decision Making 
9000304 การออกก าลังเพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิต   2(1-2-3)  
             Exercise for Quality of Life Development 

 
หมายเหตุ  ความหมายของเลขรหัสกระบวนวิชา  

 
 รหัสกระบวนวิชาที่ใช๎ก าหนดเป็นตัวเลข 7 หลัก ดังตํอไปนี้ 

1. เลข 3 ตัวแรก เป็นหมวดวิชา 
2. เลขตัวที่ 4 บํงบอกถึงระดับความยากงํายหรือชั้นปี 
3. เลขตัวที่ 5 บํงบอกถึงลักษณะเนื้อหา 

“1” แสดงถึง กระบวนวิชาในกลุํมภาษา 
“2” แสดงถึง กระบวนวิชาในกลุํมมนุษย์ศาสตร์ และสังคมศาสตร์ 
“3” แสดงถึง กระบวนวิชาในกลุํมวิทยาศาสตร์ คณิตศาสตร์และเทคโนโลยี 

4 .  เลขตัวที่ 6 และ 7 บํองบอกถึงล าดับกํอนและหลังรายวิชา 
 
3.1.4 แสดงแผนการศึกษา    
         เปิดทุกรายวิชาในภาคเรียนเพื่อกระจายตารางสอนของผู๎สอนและผู๎เรียนที่มี

โอกาสได๎เลือกเรียนตามความเหมาะสม 
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3.1.5 ค าอธิบายลักษณะกระบวนวิชา     
  
รหัสวิชา  ชื่อและค าอธิบายรายวิชา               น(ท-ป-ศ) 
 
9000101  ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร         3(3-0-6) 
    Thai for Communication  
    ความส าคัญของภาษาไทย การสื่อสาร การพัฒนาทักษะการฟัง การพูด   การอําน 
การเขียน ทักษะการยํอความ การสรุปความ การขยายความ การแปลความ การตีความ และการ
พิจารณาสารเชิงชวนเชื่อหรือเบี่ยงเบน การน าเสนอสารด๎วยวาจา ลายลักษณ์อักษร และการใช๎
สื่อผสมในทางวิชาการ และสถานการณ์จริงในชีวิตประจ าวัน 
 
9000102   ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร        3(3-0-6) 
    English for Communication 
    ฝึกและพัฒนาทักษะการฟัง การพูด การอํานและการเขียน การสื่อสารใน
สถานการณ์ตํางๆ โดยค านึงถึงบริบทของสังคมไทยและสากล การสื่อสาร การแนะน าตนเองและผู๎อื่น 
การทักทาย การกลําวลา การถามข๎อมูลสํวนบุคคล การถามข๎อมูล การซื้อสินค๎า การบอกทิศทางและ
สถานที่ตั้ง การนัดหมาย การเชิญ   การขอร๎อง การขอบคุณ การแสดงความรู๎สึก การแสดงความ
คิดเห็น การอธิบายลักษณะบุคคลและลักษณะสิ่งของเครื่องใช๎ 
 
9000103   ภาษาอังกฤษเพื่อพัฒนาทักษะการเรียน      3(3-0-6) 
    English for Study Skills Development 
    ฝึกและพัฒนาการใช๎ภาษาอังกฤษ การฟัง การพูด การอําน และการเขียนเชิง
บูรณาการ การเขียนสรุปหัวข๎อเรื่องและจับใจความส าคัญ การแสดงความคิดเห็นและประยุกต์ใช๎ใน
การศึกษาค๎นคว๎าและพัฒนาการเรียนรู๎ของตนเอง 
 
9000201   มนุษย์กับการด าเนินชีวิต       3(3-0-6) 
    Man and Life Enhancement 
    การด ารงชีวิตในสังคมปัจจุบัน พฤติกรรมมนุษย์ ความเข๎าใจตนเองและผู๎อ่ืน 
คุณธรรมและจริยธรรม การรู๎เทําทันการเปลี่ยนแปลง ความสามารถพัฒนาตน และปรับตัวให๎เข๎ากับ
สังคมและสิ่งแวดล๎อม การแก๎ปัญหา และพัฒนาปัญญากํอให๎เกิดสันติสุขและสันติภาพ 
 
9000202   พลวัตทางสังคม          3(3-0-6) 
    Social Dynamics 
    พัฒนาการของสังคมไทย วัฒนธรรมประเพณี เศรษฐกิจ การเมืองการปกครอง กฎหมาย 
และการพัฒนาประเทศ วิเคราะห์สภาวการณ์ปัจจุบันของสังคมโลก ด๎านสังคม เศรษฐกิจ การเมืองการ
ปกครอง ที่มีผลกระทบตํอสังคมไทย 
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รหัสวิชา   ชื่อและค าอธิบายรายวิชา               น(ท-ป-ศ) 

 
9000203   ตามรอยเบื้องพระยุคลบาท       3(3-0-6) 
    To Follow in the Royal Foot Steps of His Majesty the King 
    พระราชประวัติ พระราชจริยวัตร พระราชกรณียกิจ พระราชนิพนธ์ ปรัชญา
เศรษฐกิจพอเพียง การพัฒนาสังคมและเศรษฐกิจอันเนื่องมาจากพระราชด าริ และการประพฤติ
ปฏิบัติตนตามพระบรมราชโอวาท และพระราชด าริ 
 
9000204   ความรู้พื้นฐานเกี่ยวกับกฎหมาย       2(2-0-4) 
    Fundamental Knowledge of Law 
    สิทธิและหน๎าที่ของประชาชนตามรัฐธรรมนูญ สิทธิเด็ก การแจ๎งเกิด การรับบุตร
บุญธรรม เกณฑ์เข๎าศึกษา การท าบัตรประชาชน การรับราชการ การหมั้น  การสมรส การหยํา มรดก 
กู๎ยืมเงิน ค้ าประกัน การประกันภัย จ านอง จ าน า ซื้อขาย  ขายฝาก เชําทรัพย์ เชําซื้อ กฎหมาย 
แรงงาน ยาเสพติดให๎โทษ กฎหมายที่ดิน การร๎องทุกข์เนื่องจากการได๎รับความเดือนร๎อนจาก
เจ๎าหน๎าที่ของรัฐ การฟ้องศาล ปกครอง การคุ๎มครองผู๎ประสบภัยจากรถ กฎหมายเก่ียวกับข๎อมูลขําวสาร 
 
9000205   สิ่งแวดล้อมกับการด ารงชีวิต       2(2-0-4)  
    Environment and Living 
    ลักษณะทางกายภาพของโลก คุณคําความส าคัญของทรัพยากรธรรมชาติ              
การเปลี่ยนแปลงของสภาพแวดล๎อมทางธรรมชาติและวิถีชีวิต สาเหตุและแนว  ทางการแก๎ปัญหาการ
เกิดภัยพิบัติ มลพิษ การสูญเสียทรัพยากร การสร๎างจิตส านึกให๎เห็นคุณคําของการอนุรักษ์
ทรัพยากรธรรมชาติให๎ด ารงอยูํอยํางยั่งยืน 
 
9000206   สุนทรียภาพของชีวิต        2(2-0-4) 
    Aesthetics for Life 
    การจ าแนกข๎อแตกตํางในศาสตร์ทางความงาม ความหมายของสุนทรียศาสตร์เชิง
การคิดกับสุนทรียศาสตร์เชิงพฤติกรรม ความส าคัญของการ รับรู๎กับความเป็นมาของศาสตร์ ทัศนศิลป์ 
ศิลปะดนตรี ศิลปะการแสดงผํานขั้นตอนการเรียนรู๎เชิงคุณคํา เพ่ือให๎ได๎มาซึ่งประสบการณ์ขอ งความ
ซาบซึ้งทางสุนทรียภาพ 
 
9000301   เทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อชีวิต         3(2-2-5) 
    Information Technology for Living 
    การใช๎คอมพิวเตอร์เบื้องต๎น ให๎สามารถใช๎โปรแกรมส าเร็จรูปด๎านการจัดการ
เอกสาร การน าเสนอข๎อมูล และการจัดตารางการท างาน ศึกษาเกี่ยวกับเทคโนโลยีสารสนเทศ 
ความส าคัญของระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ ที่มีอิทธิพลและผลกระทบตํอชีวิตและสังคม และการใช๎ 
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รหัสวิชา   ชื่อและค าอธิบายรายวิชา               น(ท-ป-ศ)  

 
เทคโนโลยีสารสนเทศในการจัดเก็บข๎อมูล ประมวลผลข๎อมูล การเลือกแหลํงสารสนเทศ การวิเคราะห์
การประเมินคุณคําสารสนเทศและการใช๎อินเทอร์เน็ต 
 

 
9000302   วิทยาศาสตร์เพื่อคุณภาพชีวิต       3(3-0-6) 
    Science for Quality of Life 
    การน าความรู๎ด๎านวิทยาศาสตร์ และทักษะกระบวนการทางวิทยาศาสตร์  วิธีการ
สํงเสริมสุขภาพเพ่ือพัฒนาคุณภาพชีวิต ผลกระทบของวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีตํอมนุษย์  
 
9000303   การคิดและการตัดสินใจ        2(2-0-4) 
    Thinking and Decision Making 
    หลักการและกระบวนการคิดของมนุษย์ การพัฒนาทักษะการคิด การแก๎ปัญหา      
การตัดสินใจและการประยุกต์ใช๎  
 
9000304   การออกก าลังกายเพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิต     2(1-2-3) 
    Exercise for Quality of Life Development 
    ประวัติ ปรัชญา ขอบขําย ความหมาย ความมุํงหมายและประโยชน์ของการออกก าลัง
กาย หลักการและวิธีการออกก าลังกาย การจัดการแขํงขันกีฬาทุกระดับ การเป็นผู๎เลํนและผู๎ดูที่ดี การ
พัฒนาคุณภาพชีวิตโดยการเลํนกีฬา การละเลํนพ้ืนเมืองของไทย การเลํนกีฬาประเภทบุคคลและ
ประเภททีม และการออกก าลังกายในชีวิตประจ าวัน 
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3.2  ชื่อ ต าแหน่ง และคุณวุฒิของอาจารย์ 
- 

 
4. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม 

4.1 ผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม  
-  

4.2 ช่วงเวลา  
-  

4.3 การจัดเวลาและตารางสอน  
-  
 

5. ข้อก าหนดเกี่ยวกับการท าโครงงานหรืองานวิจัย 
5.1 ค าอธิบายโดยย่อ  

- 
5.2 ผลการเรียนรู้  

 - 
5.3 ช่วงเวลา  

   -  
5.4 จ านวนหน่วยกิต  

- 
5.5 การเตรียมการ  

- 
5.6 กระบวนการประเมินผล  

 - 
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หมวดที่ 4. ผลการเรียนรู้และกลยุทธ์การสอนและการประเมินผล 
 
1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา  
 

คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์การสอนหรือกิจกรรมนักศึกษา 
1. มีการแตํงกายที่เหมาะสม มีวาจาที่สุภาพ   
มีสุขภาพรํางกายที่แข็งแรง มีความผูกพันตํอ
ท๎องถิ่น  ภูมิใจในคุณคําของความเป็นไทย  
และมีจิตส านึกของความเป็นคนดีของสังคม 

แสดงบทบาทสมมุติในห๎องเรียน โดยสมมุติ
สถานการณ์ในแตํละด๎าน  

2. มีความสามารถด๎านการใช๎ภาษาตํางประเทศ
อยํางน๎อย 1 ภาษา 

เข๎าคํายฝึกทักษะการใช๎ภาษา 

3. มีความสามารถด๎านเทคโนโลยีสารสนเทศ ฝึกทักษะด๎านเทคโนโลยีสารสนเทศ 
 

2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 
2.1 คุณธรรม จริยธรรม 

2.1.1 ผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม  
2.1.1.1 สามารถจัดการปัญหาทางคุณธรรม จริยธรรม โดยใช๎ดุลยพินิจ ทาง

คํานิยม และความรู๎สึกของผู๎อื่น  
2.1.1.2 แสดงออกซ่ึงพฤติกรรมทางด๎านคุณธรรมและจริยธรรม เชํน มีวินัย                     

มีความรับผิดชอบ ซื่อสัตย์สุจริต เสียสละ 
2.1.1.3 ประพฤติตนเป็นแบบอยํางท่ีดีตํอผู๎อื่นทั้งทางกาย วาจา และใจปฏิบัติ

ตามกฎระเบียบและข๎อบังคับตํางๆ ขององค์กรและสังคม 
2.1.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม  

2.1.2.1 สอนคุณธรรมจริยธรรม สอดแทรกในรายวิชาที่เก่ียวข๎อง  
2.1.2.2 บรรยายพิเศษโดยผู๎มีประสบการณ์ หรือผู๎ท าในแตํละศาสนา 
2.1.2.3 สอนโดยใช๎กรณีศึกษาและอภิปรายรํวมกัน 
2.1.2.4 ผู๎สอนแสดงแบบอยํางท่ีดี 

2.1.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม  
2.1.3.1 สังเกตพฤติกรรมในชั้นเรียน 
2.1.3.2 ให๎ท างานเป็นกลุํมและรายงานผลงาน  
2.1.3.3 ก าหนดหัวข๎อทางคุณธรรมและจริยธรรมให๎ผู๎เรียนอภิปราย  
2.1.3.4 สร๎างแบบสอบถามให๎ผู๎ปกครองและผู๎เรียนแสดงความคิดเห็น 

2.2 ความรู้ 
2.2.1 ผลการเรียนรู้ด้านความรู้  

2.2.1.1 มีองค์ความรู๎พ้ืนฐานทั่วไปอยํางกว๎างขวางและเป็นระบบ และเข๎าใจ
หลักการในการด ารงชีวิต  
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2.2.1.2 มีความเข๎าใจเกี่ยวกับความก๎าวหน๎าของความรู๎เฉพาะด๎าน และตระหนัก
ถึงงานวิจัยในปัจจุบันที่เก่ียวข๎องกับการแก๎ปัญหา  

2.2.1.3 ตระหนักในธรรมเนียมปฏิบัติ กฎระเบียบ ข๎อบังคับ ที่เปลี่ยนแปลงตาม
สถานการณ์ 

2.2.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านความรู้  
2.2.2.1 อภิปรายเป็นกลุํมโดยให๎ผู๎สอนตั้งค าถาม ตามเนื้อหาโดยยึดผู๎เรียนเป็น

ศูนย์กลาง 
2.2.2.2 บรรยายในชั้นเรียนและถามตอบ  
2.2.2.3 ให๎ค๎นคว๎าท ารายงาน 
2.2.2.4 ศึกษานอกสถานที่  
2.2.2.5 การสาธิตและฝึกภายในห๎องปฏิบัติการ  

2.2.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านความรู้  
2.2.3.1 ทดสอบทฤษฎีโดยการสอบและให๎คะแนน 
2.2.3.2 ประเมินจากรายงานที่ให๎ค๎นคว๎า 
2.2.3.3 ประเมินจากงานที่ได๎รับมอบหมาย 
2.2.3.4 ประเมินความสนใจจากการศึกษานอกสถานที่  

2.3 ทักษะทางปัญญา 
2.3.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

2.3.1.1  สามารถค๎นหาข๎อเท็จจริง ท าความเข๎าใจและประเมินข๎อมูล แนวคิด
และหลักฐานใหมํๆ จากแหลํงข๎อมูลที่หลากหลาย และใช๎ข๎อมูลที่ได๎ในการแก๎ไขปัญหาและงานอื่นๆ 
ด๎วยตนเอง 

2.3.1.2  สามารถศึกษาปัญหาที่คํอนข๎างซับซ๎อนและเสนอแนะแนวทางในการ
แก๎ไขได๎อยํางสร๎างสรรค์ โดยค านึงถึงความรู๎ทางภาคทฤษฎี ประสบการณ์ทางภาคปฏิบัติ และ
ผลกระทบจากการตัดสินใจ 

2.3.1.2  สามารถใช๎ทักษะและความเข๎าใจในเนื้อหาสาระในการแก๎ไขปัญหาได๎
อยํางเหมาะสม 

2.3.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 
2.3.2.1 ศึกษาโดยการใช๎กรณีศึกษา  
2.3.2.2 อภิปรายเป็นกลุํม 
2.3.2.3 พัฒนางานที่ได๎รับมอบหมาย 
2.3.2.4 ก าหนดให๎มีรายวิชาที่ต๎องใช๎ทักษะในการค านวณ  

2.3.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา  
2.3.3.1 ประเมินโดยการสอบ 
2.3.3.2 ประเมินโดยการเขียนรายงาน  
2.3.3.3 ประเมินจากผลงานที่ได๎รับมอบหมาย  
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2.4  ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
2.4.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างตัวบุคคลและความสามารถใน

การรับผิดชอบ  
2.4.1.1 มีสํวนชํวยเอื้อตํอการแก๎ปัญหาในกลุํมได๎อยํางสร๎างสรรค์ 
2.4.1.2 สามารถแสดงความเป็นผู๎น า และรู๎จักใช๎นวัตกรรมในการแก๎ไขปัญหา 
2.4.1.3 มีความคิดริเริ่มในการวิเคราะห์ปัญหาได๎อยํางเหมาะสมบนพื้นฐานของ

ตนเอง และของกลุํม 
2.4.1.4 รับผิดชอบในการเรียนรู๎ รวมทั้งพัฒนาตนเองและอาชีพอยํางตํอเนื่อง 

2.4.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ  

2.4.2.1 มอบหมายงานเป็นกลุํมยํอยและแบํงหน๎าที่ความรับผิดชอบ 
2.4.2.2 ศึกษาโดยใช๎กรณีศึกษา 

2.4.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล
และความรับผิดชอบ  

2.4.3.1 ให๎ผู๎เรียนและตนเองและประเมินซึ่งกันและกัน 
2.4.3.2 สังเกตพฤติกรรมในการเรียน  
2.4.3.3 ประเมินจากงานที่ได๎รับมอบหมาย  

2.5 ทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
2.5.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ  
2.5.1.1 ศึกษาและท าความเข๎าใจในประเด็นปัญหา  และเลือกใช๎เทคนิคทาง

สถิติหรือคณิตศาสตร์อยํางเหมาะสมเพื่อแก๎ไขปัญหา 
2.5.1.2 สื่อสารได๎อยํางมีประสิทธิภาพทั้งในการพูด การเขียน และเลือกใช๎

รูปแบบของการน าเสนอท่ีเหมาะสมส าหรับกลุํมบุคคลที่แตกตํางกันได๎  
2.5.1.3 ใช๎เทคโนโลยีสารสนเทศในการเก็บรวบรวมข๎อมูล ประมวลผลแปล

ความหมาย และน าเสนอข๎อมูลสารสนเทศอยํางสม่ าเสมอ 
2.5.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ  
2.5.2.1 ทดสอบความสามารถด๎านภาษาโดยการสอบและการสัมภาษณ์ 
2.5.2.2 บูรณาการการใช๎เทคโนโลยีในรายวิชาที่เก่ียวข๎อง 
2.5.2.3 แก๎ปัญหาโจทย์โดยใช๎คณิตศาสตร์หรือสถิติ 

2.5.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การ
สื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ  

2.5.3.1 ประเมินผลจากการสอบข๎อเขียนและสอบปากเปลํา 
2.5.3.2 ประเมินผลการใช๎คอมพิวเตอร์ 
2.5.3.3 แก๎ปัญหาโจทย์ทางคณิตศาสตร์  
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3.แผนที่การกระจายความรับผิดชอบผลการเรียนรู้สู่กระบวนวิชา (Curriculum mapping)  

ล าดับ Course 
1 คุณธรรม 
จริยธรรม 

2 ความรู๎ 
3 ทักษะทาง

ปัญญา 
4 ทักษะทางสังคม 

5 ทักษะการ
วิเคราะห์ฯ 

1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 

1 มนุษย์กับการด าเนินชีวิต  •  •  o •  o o •  o o o o •  •  o •  o 

2 พลวัตทางสังคม  o •  •  •  •  •  o o •  •  o o o   o o 

3 ตามรอยเบื้องพระยุคลบาท  •  •  •  •  o o •  •  o •  o •  •  o •  o 

4 ความรู๎พื้นฐานเก่ียวกับกฏหมาย  •  •  •  o   •  o o •  o o •      •  o 

5 สิ่งแวดล๎อมกับการด ารงชีวิต  •  •  •  •  •  •  •  •  •  •  •  •  •  o •  •  

6 สุนทรียภาพของชีวิต  •  •  •  •  •    •  •  •  •    •  •  o •  •  

7 ภาษาไทยเพื่อการสื่อสาร  o •  o •    o •    o       •    •  o 

8 ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร  o •  o •    •  o   •  •  o •  o   •  o 

9 ภาษาอังกฤษเพื่อพัฒนาทักษะการเรียน    •    •  o o o   •  •  o o •    •  o 

10 เทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อชีวิต  o •    •    •  •    o •  o   o   o •  
11 วิทยาศาสตร์เพื่อคุณภาพชีวิต  o •  o •  •  o •  o o o o •  o o •  o 

12 การคิดและการตัดสินใจ  •  •  o •  o   •  •  •  •  o •  •  •      

13 การออกก าลังการเพื่อพัฒนาคุณภาคชีวิต  •  •  •  •  •  •  •  •  •  •  o •  o •  •  o 
• ความรับผิดชอบหลัก             ความรับผิดชอบรอง
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ผลการเรียนรู้ในตารางมีความหมายดังนี้ 
 
1. คุณธรรม จริยธรรม 

1.1 สามารถจัดการปัญหาทางคุณธรรม จริยธรรม โดยใช๎ดุลยพินิจ ทางคํานิยม และ
ความรู๎สึกของผู๎อื่น  

1.2 แสดงออกซ่ึงพฤติกรรมทางด๎านคุณธรรมและจริยธรรม เชํน มีวินัย มีความรับผิดชอบ 
ซื่อสัตย์สุจริต เสียสละ 

1.3 ประพฤติตนเป็นแบบอยํางท่ีดีตํอผู๎อื่นทั้งทางกาย วาจา และใจปฏิบัติตามกฎระเบียบ
และข๎อบังคับตํางๆ ขององค์กรและสังคม 

 
2. ความรู้ 

2.1 มีองค์ความรู๎พ้ืนฐานทั่วไปอยํางกว๎างขวางและเป็นระบบ และเข๎าใจหลักการในการ
ด ารงชีวิต 

2.2 มีความเข๎าใจเกี่ยวกับความก๎าวหน๎าของความรู๎เฉพาะด๎าน และตระหนักถึงงานวิจัยใน
ปัจจุบันที่เกี่ยวข๎องกับการแก๎ปัญหา 

2.3 ตระหนักในธรรมเนียมปฏิบัติ กฎระเบียบ ข๎อบังคับ ที่เปลี่ยนแปลงตามสถานการณ์  
 
3. ทักษะทางปัญญา 

3.1 สามารถค๎นหาข๎อเท็จจริง ท าความเข๎าใจและประเมินข๎อมูล แนวคิดและหลักฐาน
ใหมํๆ จากแหลํงข๎อมูลที่หลากหลาย และใช๎ข๎อมูลที่ได๎ในการแก๎ไขปัญหาและงานอื่นๆ ด๎วยตนเอง 

3.2 สามารถศึกษาปัญหาที่คํอนข๎างซับซ๎อนและเสนอแนะแนวทางในการแก๎ไขได๎อยําง
สร๎างสรรค์ โดยค านึงถึงความรู๎ทางภาคทฤษฎี ประสบการณ์ทางภาคปฏิบัติ และผลกระทบจากการ
ตัดสินใจ 

3.3 สามารถใช๎ทักษะและความเข๎าใจในเนื้อหาสาระในการแก๎ไขปัญหาได๎อยํางเหมาะสม 
 
4.  ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 

4.1 มีสํวนชํวยและเอ้ือตํอการแก๎ปัญหาในกลุํมได๎อยํางสร๎างสรรค์  
4.2 สามารถแสดงความเป็นผู๎น า และรู๎จักใช๎นวัตกรรมในการแก๎ปัญหา  
4.3 มีความคิดริเริ่มในการวิเคราะห์ปัญหาได๎อยํางเหมาะสมบนพื้นฐานของตนเองและของ

กลุํม  
4.4 มีความรับผิดชอบในการเรียนรู๎และพัฒนาตนเองอยํางตํอเนื่อง 
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5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
5.1 ศึกษาและท าความเข๎าใจในประเด็นปัญหา และเลือกใช๎เทคนิคทางสถิติ               

หรือคณิตศาสตร์อยํางเหมาะสมเพื่อแก๎ไขปัญหา  
5.2 สื่อสารได๎อยํางมีประสิทธิภาพทั้งในการพูด การเขียน และเลือกใช๎รูปแบบของการ

น าเสนอท่ีเหมาะสมส าหรับกลุํมบุคคลที่แตกตํางกันได๎ 
5.3 ใช๎เทคโนโลยีสารสนเทศในการเก็บรวบรวมข๎อมูล  ประมวลผล แปลความหมาย     

และน าเสนอข๎อมูลสารสนเทศอยํางสม่ าเสมอ 
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หมวดที่ 5. หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนักศึกษา 
 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ ในการให้ระดับคะแนน  
เป็นไปตามข๎อบังคับ หมวด 5 มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยราชภัฏวไลยอลงกรณ์                

ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  วําด๎วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี          
พ.ศ. 2551 (ระบุในภาคผนวก) 

 

2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา  
2.1 ให๎อาจารย์แสดงตัวอยํางการประเมินผลทุกรายวิชาเพ่ือการทวนสอบ 
2.2 (อาจ) จัดตั้งกรรมการทวนสอบ เพื่อสุํมตรวจสอบการให๎คะแนนในรายวิชาหรือ

รายงานของผู๎เรียน 
2.3 เปรียบเทียบการให๎คะแนนข๎อสอบแตํละข๎อในแตํละรายวิชา ตามเกณฑ์ท่ีก าหนด 

เพ่ือให๎ผู๎สอนมีมาตรฐานการให๎คะแนน โดยเฉพาะรายวิชาที่มีผู๎สอนมากกวํา 1 คน 
2.4 (อาจ) จัดท าข๎อสอบมาตรฐานส าหรับรายวิชาเดียวกันในกรณีที่มีผู๎สอนหลายคน 
2.5(อาจ) จัดท าข๎อสอบมาตรฐานส าหรับรายวิชาที่มีเนื้อหาตรงกันกับสถาบัน               

ในเครือขําย 
2.6 ส ารวจความคิดเห็นเกี่ยวกับค าถามในข๎อสอบจากผู๎ใช๎บัณฑิต  เพ่ือปรับมาตรฐาน

ข๎อสอบ 
 

3. เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร  

เงื่อนไขการส าเร็จการศึกษาตามเกณฑ์ของมหาวิทยาลัยเป็นไปตามข๎อบังคับมหาวิทยาลัย       
ราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี วําด๎วยการจัดการศึกษาระดับ
อนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2551  (ระบุท่ีภาคผนวก ก) 
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หมวดที่ 6. การพัฒนาคณาจารย์ 
 

1. การเตรียมการส าหรับอาจารย์ใหม่  
1) มีการปฐมนิเทศแนะแนวการเป็นครูแกํอาจารย์ใหมํ ให๎มีความรู๎และเข๎าใจนโยบายของ

สถาบัน คณะตลอดจนในหลักสูตรที่สอน 
2) สํงเสริมอาจารย์ให๎มีการเพิ่มพูนความรู๎ สร๎างเสริมประสบการณ์เพ่ือสํงเสริมการสอนและ

การวิจัยอยํางตํอเนื่อง การสนับสนุนด๎านการศึกษาตํอ ฝึกอบรม ดูงานทางวิชาการและวิชาชีพใน
องค์กรตํางๆการประชุมทางวิชาการท้ังในประเทศและ/หรือตํางประเทศหรือการลาเพ่ือเพ่ิมพูน
ประสบการณ ์
 

2. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์  
2.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล  

1) สํงเสริมอาจารย์ให๎มีการเพิ่มพูนความรู๎ สร๎างเสริมประสบการณ์เพ่ือสํงเสริมการ
สอนและการวิจัยอยํางตํอเนื่อง การสนับสนุนด๎านการศึกษาตํอ ฝึกอบรม ดูงานทางวิชาการและ
วิชาชีพในองค์กรตํางๆ การประชุมทางวิชาการท้ังในประเทศและ/หรือตํางประเทศ หรือการลาเพ่ือ
เพ่ิมพูนประสบการณ์ 

2) การเพ่ิมพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลให๎ทันสมัย 
2.2 การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอ่ืนๆ  

1) การมีสํวนรํวมในกิจกรรมบริการวิชาการแกํชุมชนที่เก่ียวข๎องกับการพัฒนาความรู๎
และคุณธรรม 

2) สํงเสริมการท าวิจัยสร๎างองค์ความรู๎ใหมํเป็นหลักและเพ่ือพัฒนาการเรียนการสอน
และมีความเชี่ยวชาญในสาขาวิชาชีพ 
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หมวดที่ 7.  การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 

1. การบริหารหลักสูตร  กลไกในการบริหารหลักสูตรมี 2 ด๎านดังนี้ 
1.1 การบริหารงานทั่วไป มีหน๎าที่บริหารส านักงานดังนี้ 

1.1.1 สนับสนุนการจัดการเรียนการสอนด๎านงบประมาณ  พัสดุ  ครุภัณฑ์ บุคลากร 
ธุรการ 

1.1.2 จัดเตรียมเอกสารเพื่อรับการประกันคุณภาพ 
1.1.3 สนับสนุนการผลิตสื่อการเรียนการสอน 
1.1.4 การประชาสัมพันธ์ 
1.1.5 การจัดท าเว็บไซต ์

1.2 การบริหารวิชาการ รับผิดชอบการจัดการหลักสูตร ดังนี้ 
1.2.1การปรับปรุงและพัฒนารายวิชาในหมวดรายวิชาศึกษาท่ัวไปที่มุํงเน๎นผลการ

เรียนรู๎ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแหํงชาติ  พ.ศ. 2552 
1.2.2 การบริหารการจัดการเรียนการสอนและเนื้อหาสาระในรายวิชา 
1.2.3 จัดให๎มีการวิจัยในชั้นเรียนเพื่อน ามาปรับปรุงพัฒนารายวิชาในหลักสูตร 
1.2.4 ก าหนดผลการเรียนรู๎ให๎เป็นไปตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา

แหํงชาติ พ.ศ. 2552 โดยต๎องครอบคลุมอยํางน๎อย  5 ด๎าน ด๎านคุณธรรม จริยธรรม ด๎านความรู๎ ด๎าน
ทักษะทางปัญญา ด๎านทักษะความสัมพันธ์ระหวํางบุคคลและความรับผิดชอบ และทักษะการ
วิเคราะห์เชิงตัวเลขการสื่อสาร  และการใช๎เทคโนโลยีสารสนเทศ 

1.2.5 จัดท าแผนที่กระจายความรับผิดชอบของรายวิชา 
1.2.6 บริการจัดการข๎อสอบและจัดการสอบกลางภาคและปลายภาค 
1.2.7 บริหารจัดการงบประมาณในส านักวิชาศึกษาท่ัวไป 
1.2.8 จัดผู๎สอน ตารางสอน ตารางสอบ 
 

2. การบริหารทรัพยากรการเรียนการสอนและการจัดการ  
2.1 การบริหารงบประมาณ 

ประชุมอาจารย์ผู๎สอน ให๎ก าหนดคําใช๎จํายที่จะต๎องใช๎ในแตํละรายวิชา  แล๎วน ามาจัด
กลุํมเพ่ือของบประมาณจากมหาวิทยาลัยให๎เพียงพอตํอการใช๎ในรอบ 1 ปี 

2.2 ทรัพยากรการเรียนการสอนที่มีอยู่เดิม 
เดิมใช๎ทรัพยากรการสอนรํวมกับคณะ โดยวิชาของคณะใดก็จะใช๎ทรัพยากรของคณะนั้น 

2.3 การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพิ่มเติม 
ปัจจุบันได๎แยกงานวิชาศึกษาท่ัวไปออกจากคณะ  ทรัพยากรที่ใช๎จะใช๎ทรัพยากรจาก

สํวนกลางของมหาวิทยาลัย เชํน คอมพิวเตอร์  LCD ที่ใช๎ในการสอน  ส าหรับอุปกรณ์สนับสนุนอื่นๆ 
ที่ไมํสามารถใช๎กับสํวนกลางได๎ ก็จะจัดหาเพ่ิมเติมเทําท่ีจ าเป็น เชํน จัดซื้อเครื่องถํายเอกสาร เครื่องท า
ส าเนา เครื่องเรียงเอกสาร  เพ่ือใช๎ในการจัดท าข๎อสอบ และสนับสนุนการเรียนการสอนให๎มี
ประสิทธิภาพยิ่งขึ้น  
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3. การบริหารคณาจารย์ 
3.1 การรับอาจารย์ใหม่ 

มีการคัดเลือกอาจารย์ใหมํตามระเบียบและหลักเกณฑ์ของมหาวิทยาลัยโดยอาจารย์
ใหมํจะต๎องมีวุฒิการศึกษาและคุณสมบัติตามท่ีคณะ สาขาวิชา และ ก.บ. มหาวิทยาลัยก าหนด  

3.2 การมีส่วนร่วมของคณาจารย์ในการวางแผน การติดตามและทบทวนหลักสูตร  
คณาจารย์ผู๎รับผิดชอบหลักสูตร  อาจารย์ประจ าหลักสูตร (จ านวนไมํน๎อยกวําร๎อยละ 

80) และผู๎สอน  จะต๎องประชุมรํวมกันในการวางแผนจัดการเรียนการสอนประเมินผลและให๎ความ
เห็นชอบการประเมินผลทุกกระบวนวิชาเก็บรวบรวมข๎อมูลเพื่อเตรียมไว๎ส าหรับการปรับปรุงหลักสูตร  
ตลอดจนปรึกษาหารือแนวทางที่จะท าให๎บรรลุเป้าหมายตามหลักสูตร  และได๎บัณฑิตเป็นไปตาม
คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ โดยความเห็นชอบของคณะและมหาวิทยาลัย 

3.3 การแต่งตั้งอาจารย์พิเศษ  
การแตํงตั้งอาจารย์พิเศษมุํงให๎ เกิดการพัฒนาประสบการณ์การเรียนรู๎แกํนักศึกษา

นอกเหนือไปจากความรู๎ตามทฤษฎี เพื่อเพ่ิมพูนประสบการณ์การท างานในวิชาชีพจริง 
 

4. การบริหารบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน 
4.1 การก าหนดคุณสมบัติเฉพาะส าหรับต าแหน่ง 

มีการก าหนดคุณสมบัติบุคลากรให๎ครอบคลุมภาระหน๎าที่ที่ต๎องรับผิดชอบ โดย
คณะกรรมการเลือกบุคลากร กํอนรับเข๎าท างาน  

4.2 การเพิ่มทักษะความรู้เพื่อการปฏิบัติงาน 
มีการพัฒนาบุคลากรให๎มีพัฒนาการเพิ่มพูนความรู๎สร๎างเสริมประสบการณ์ในภาระงาน     

ที่รับผิดชอบสามารถสนับสนุนบุคลากรสายวิชาการหรือหนํวยงานให๎เกิดการพัฒนาอยํางตํอเนื่องโดย
การอบรม ดูงาน ทัศนศึกษา และการวิจัยสถาบัน  
 
5. การสนับสนุนและการให้ค าแนะน านักศึกษา 

5.1 การให้ค าปรึกษาด้านวิชาการ และอ่ืนๆ แก่นักศึกษา 
คณะตํางๆมีการแตํงตั้งอาจารย์ที่ปรึกษาทางวิชาการให๎แกํนักศึกษาทุกคน           

โดยนักศึกษาสามารถปรึกษากับอาจารย์ที่ปรึกษาในการวางแผนการเรียน การแนะน าแผนการเรียน
ในหลักสูตร  การเลือกและวางแผนส าหรับอาชีพ และการใช๎ชีวิตใน ในมหาวิทยาลัย                    
โดยมหาวิทยาลัยได๎จัดตารางให๎อาจารย์ที่ปรึกษาพบนักศึกษาทุกสัปดาห์ สัปดาห์ละ  1 ชั่วโมง 

5.2 การอุทธรณ์ของนักศึกษา  
นักศึกษาที่ถูกลงโทษ มีสิทธิยื่นอุทธรณ์ตํอคณะกรรมการอุทธรณ์ ภายใน 30 วัน นับ

แตํวันรับทราบค าสั่งลงโทษ โดยค าร๎องต๎องท าเป็นหนังสือพร๎อมเหตุผลประกอบ และยื่นเรื่องผํานงาน
วินัย กองพัฒนานักศึกษา และให๎คณะกรรมการอุทธรณ์ พิจารณาให๎แล๎วเสร็จภายใน 30 วัน 
นับตั้งแตํวันที่ได๎รับหนังสืออุทธรณ์ โดยค าวินิจฉัยของคณะกรรมการอุทธรณ์ถือเป็นที่สิ้นสุด 
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6. ความต้องการของตลาดแรงงาน สังคม และ/หรือความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต 
1)   มีการติดตามการเปลี่ยนแปลงของสถานการณ์ทางด๎านเศรษฐกิจ สังคม ของประเทศ 

และโลก เพ่ือศึกษาทิศทางของตลาดแรงงานทั้งในระดับท๎องถิ่น และประเทศ  
2)   ให๎มีการส ารวจความต๎องการของตลาดแรงงานและความพึงพอใจของผู๎ใช๎บัณฑิตกํอน

การปรับปรุงหลักสูตร 
 

7.ตัวบ่งช้ีผลการด าเนินงาน (Key Performance Indicators)  
1) อาจารย์ประจ าหลักสูตรอยํางน๎อยร๎อยละ 80  มีสํวนรํวมในการประชุมเพื่อวางแผน  

ติดตาม และทบทวนการด าเนินงานหลักสูตร 
2) มีรายละเอียดของหลักสูตร ตามแบบ มคอ.2  ที่สอดคล๎องกับกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ 

แหํงชาติ หรือมาตรฐานคุณวุฒิสาขา/สาขาวิชา  
3) มีรายละเอียดของกระบวนวิชา และรายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนามตาม 

แบบ มคอ.3  และ มคอ.4  อยํางน๎อยกํอนการเปิดสอนในแตํละภาคการศึกษาให๎ครบทุกกระบวนวิชา 
4) จัดท ารายงานผลการด าเนินการของกระบวนวิชา และรายงานผลการด าเนินการของ 

ประสบการณ์ภาคสนามตามแบบ มคอ.5 และ มคอ.6 ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสุดภาคการศึกษา         
ที่เปิดสอนให๎ครบทุกกระบวนวิชา 

5) จัดท ารายงานผลการด าเนินการของหลักสูตร ตามแบบ   มคอ.7 ใน 60  วัน  หลังสิ้นสุด 
ปีการศึกษา 

6) มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรู๎ ที่ก าหนดใน มคอ.
3 และ มคอ.4  อยํางน๎อยร๎อยละ 25 ของกระบวนวิชาที่เปิดสอนในแตํละปีการศึกษา 

7) มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ์การสอน หรือ การประเมินผล
การเรียนรู๎ จากผลการประเมินการด าเนินงานที่รายงานใน มคอ.7  ปีที่แล๎ว 

8)  อาจารย์ใหม ํทุกคน ได๎รับการปฐมนิเทศหรือค าแนะน าด๎านการจัดการเรียนการสอน9) 
อาจารย์ประจ าทุกคนได๎รับการพัฒนาทางวิชาการ และ/หรือวิชาชีพ อยํางน๎อยปีละ1  ครั้ง 

10)  จ านวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอนได๎รับการพัฒนาวิชาการ และ /หรือวิชาชีพ 
ไมํน๎อยกวําร๎อยละ 50 ตํอปี 

11)  ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปีสุดท๎าย/บัณฑิตใหมํที่มีตํอคุณภาพหลักสูตร เฉลี่ย 
ไมํน๎อยกวํา 3.5  จากคะแนนเต็ม 5.0 

12)  ระดับความพึงพอใจของผู๎ใช๎บัณฑิตที่มีตํอบัณฑิตใหมํ เฉลี่ยไมํน๎อยกวํา 3.5 จาก
คะแนนเต็ม 5.0 

13)  นักศึกษามีงานท าภายใน 1 ปี หลังจากส าเร็จการศึกษา ไมํต่ ากวําร๎อยละ 80 
14)  บัณฑิตที่ได๎งานท าได๎รับเงินเดือนเริ่มต๎นไมํต่ ากวําเกณฑ์ท่ี ก.พ. ก าหนด 
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หมวดที่ 8. กระบวนการการประเมินและปรับปรุงหลักสูตร 
 

1.  การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
1.1 กระบวนการประเมินและปรับปรุงแผนกลยุทธ์การสอน 

1.1.1  มีการประเมินผลการสอนของอาจารย์โดยนักศึกษา และน าผลการประเมินมา 
วิเคราะห์เพื่อหาจุดอํอนและจุดแข็งในการสอนของอาจารย์ผู๎สอน เพ่ือปรับกลยุทธ์

การสอนให๎เหมาะสมโดยอาจารย์แตํละทําน 
1.1.2  มีการประเมินผลการเรียนรู๎ของนักศึกษาโดยการสอบ  
1.1.3  มีการประเมินผลการเรียนรู๎ของนักศึกษาโดยการปฏิบัติงานกลุํม 
1.1.4  วิเคราะห์เพื่อหาจุดอํอนและจุดแข็งในการเรียนรู๎ของนักศึกษา เพื่อปรับกล

ยุทธ์การสอนให๎เหมาะสมกับนิสิตแตํละชั้นปี โดยอาจารย์แตํละทําน 
1.2 กระบวนการประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช๎แผนกลยุทธ์การสอนให๎นักศึกษาได๎

ประเมินผลการสอนของอาจารย์ในทุกด๎าน ทั้งในด๎านทักษะ กลยุทธ์การสอน และการใช๎สื่อในทุก
กระบวนวิชา 

 

2. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 
2.1 ประเมินโดยนักศึกษาปีสุดท๎าย 
2.2 ประเมินโดยบัณฑิตท่ีส าเร็จการศึกษา 
2.3 ประเมินโดยผู๎ใช๎บัณฑิต/ผู๎มีสํวนได๎สํวนเสียอื่นๆ 

 

3. การประเมินผลการด าเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
การประเมินคุณภาพการศึกษาประจ าปี  ตามดัชนีบํงชี้ผลการด าเนินงานที่ระบุในหมวดที่  

7 ข๎อ 7 โดยคณะกรรมการประเมินอยํางน๎อย  3 คน ประกอบด๎วยผู๎ทรงคุณวุฒิในสาขาวิชาอยํางน๎อย  
1 คน ที่ได๎รับการแตํงตั้งจากมหาวิทยาลัย 

 

4.  การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 
ให๎กรรมการวิชาการประจ าสาขาวิชา /ภาควิชา รวบรวมข๎อมูลจากการประเมินการเรียน

การสอนของอาจารย์ นักศึกษา บัณฑิต และผู๎ใช๎บัณฑิต และข๎อมูลจาก มคอ.  5, 6, 7 เพ่ือทราบ
ปัญหาของการบริหารหลักสูตรทั้งในภาพรวมและในแตํละกระบวนวิชา และน าไปสูํการด าเนินการ
ปรับปรุงกระบวนวิชาและหลักสูตรตํอไป ส าหรับการปรับปรุงหลักสูตรนั้นจะกระท าทุกๆ 5 ปี ทั้งนี้ 
เพ่ือให๎หลักสูตรมีความทันสมัยและสอดคล๎องกับความต๎องการของผู๎ใช๎บัณฑิต 
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ภาคผนวก ซ. 
สรุปรายงานการประชุม การวิพากษ์หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  

สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์ 
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รายงานการประชุม 
การวิพากษ์หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์  

วันพฤหัสบดีที่ ๑๙ พฤษภาคม ๒๕๕๔ 
ณ ห้องประชุมคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

 
รายช่ือผู้เข้าร่วมวิพากษ์ 

1. รองศาสตราจารย์ ดร.โยธิน  เปรมปราณีรัตน์  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎า 
  เจ๎าคุณทหารลาดกระบัง   

2. รองศาสตราจารย์ ดร.ถาวร  เบญจนราสุทธิ์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎า  
  เจ๎าคุณทหารลาดกระบัง   

3. ผู๎ชํวยศาสตราจารย์วิชชุพงษ์  วิบูลเจริญ   มหาวิทยาลัยราชมงคลอีสาน  
4. คุณปรีชา  มากมี  ผู๎จัดการ บริษัท เก๎าวิศวกรรม-  

    แมคคาทรอนิกส์  
5. คุณชัยวัฒน์  เถระกุล   กรรมการผู๎จัดการ บริษัท devX  จ ากัด 
6. ผู๎ชํวยศาสตราจารย์วิวัฒน์  คลังวิจิตร มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ฯ  
7. อาจารย์เทิดศักดิ์  อินทโชติ  มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ฯ  
8. ผู๎ชํวยศาสตราจารย์ ดร.กรินทร์ กาญทนานนท์ มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ฯ  
9. อาจารย์ ดร.ชุมพล  ปทุมมาเกษร มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ฯ  
10. อาจารย์กิตติศักดิ์  วาดสันทัด มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ฯ  
11. อาจารย์ประเสริฐ  เอํงฉ๎วน  มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ฯ  
12. อาจารย์โยษิตา  เจริญศิริ  มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ฯ  

 
เริ่มการวิพากษ์หลักสูตร เวลา 08.30 น.  
 
วาระการอภิปรายหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์  

1. ปรัชญาหลักสูตร 
2. คุณสมบัติผู๎เรียน และการวัดประเมินผล 
3. โครงสร๎างหลักสูตร 
4. ค าอธิบายรายวิชา 
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ข้อวิพากษ์และการแก้ไขหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  
สาขาวิชาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์ 
 
ล าดับ

ที ่
ข้อเสนอแนะ การแก้ไข 

1 คําเลําเรียนแตํละภาคเรียน และตลอด
หลักสูตรควรปรับแก๎ไขให๎เทํากับ
มหาวิทยาลัยอื่นที่เปิดสาขาเดียวกันหรือ
ใกล๎เคียง 
 

แตํละภาคเรียนควรปรับลดลงประมาณ
8,500-9,000 บาท ตลอดหลักสูตร 68,000-
72,000 บาท 

2 ปรับลดรายวิชาเลือกบังคับให๎เหลือ
พอเหมาะตามโครงสร๎างที่ปรับลดเพราะ
ต๎องค านึงถึงการจัดท า มคอ.3, มคอ.5 
 

ตัดรายวิชากลุํมไฟฟ้า,อิเล็กทรอนิกส์ ลงให๎
เหลือพอเหมาะ 

3 ให๎วางแผนการประชาสัมพันธ์
กลุํมเป้าหมายให๎มากขึ้น 

- จัดบูธประชาสัมพันธ์ เคลื่อนที่ไปตาม
สถานศึกษา ในระดับมัธยมศึกษาปีที่ 6,
อาชีวศึกษา 
- จัด OPEN HOUSE ในชํวงเดือนสิงหาคม 
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ภาคผนวก ฌ. 
สรุปรายงานวิจัย เรื่อง “ความต้องการและปัจจัยที่มีผลต่อการเลือกศึกษาต่อในหลักสูตร 

ของคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม”  
คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์  

จังหวัดปทุมธานี พ.ศ. 2554 
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สรุปรายงานวิจัย 
 
     จากผลการวิจัย เรื่อง “ความต้องการและปัจจัยที่มีผลต่อการเลือกศึกษาต่อในหลักสูตร
ของคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม” คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ 
ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี พ.ศ. 2554 
 โดยการสํงแบบสอบถามไปยังกลุํมเป้าหมายจ านวน 2 กลุํม ได๎แกํ 
 1. ผู๎ที่ก าลังจะศึกษาตํอระดับปริญญาตรี  (ก าลังศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย  ปวช. 
และ ปวส.)        
 2. ผู๎ใช๎บัณฑิต  
    
สรุปผลการวิจัย 
 1. ผู้ที่ก าลังศึกษาระดับปริญญาตรี 
 1.1 ข้อมูลทั่วไป 
 ผู๎ตอบแบบสอบถามเป็นเพศชาย ร๎อยละ 94.40 มากกวําเพศหญิง (ร๎อยละ 5.60) 
โดยมีอายุระหวําง  26-30 ปี (ร๎อยละ 40.20) ซึ่งใกล๎เคียงกันกับ  31-40 ปี (ร๎อยละ 31.40) สํวนใหญํ
ท างานเอกชน ร๎อยละ 65.20  ซึ่งไมํมีแหลํงทุนสนับสนุน ร๎อยละ 85.40   
 1.2 ปัจจัยในการเลือกศึกษาต่อในระดับปริญญาปริญญาตรีและปริญญาโท 
   ผู๎ตอบแบบสอบถามเลือกศึกษาตํอในระดับปริญญาตรีและปริญญาโท  มีความ
คิดเห็นตํอปัจจัยการเลือกศึกษาในภาพรวมมีคําเฉลี่ยอยูํในระดับปานกลาง  ( x = 3.16  SD = 0.98)  
ข๎อที่มีคําเฉลี่ยสูงสุด  คือ ข๎อ 8.1 ความสะดวกของสถานที่เรียนที่มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  
ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  ( x = 4.05 S.D. = 0.74)  รองลงมาคือ ข๎อ 6 เวลาเรียนภาค
พิเศษ (เรียนนอกเวลาราชการ  เชํน เสาร์-อาทิตย์)  ( x =  3.93  S.D. = 0.88) และข๎อที่มีคําเฉลี่ย
ต่ าสุด คือ ข๎อ 8.3 ความสะดวกของสถานที่เรียนที่ศูนย์สระแก๎ว ( x =  0.91  S.D. = 1.30) 
 1.3 ความสนใจในการศึกษาต่อในหลักสูตรระดับปริญญาโท 

 ผู๎ตอบแบบสอบถาม สนใจในการศึกษาตํอในหลักสูตรระดับปริญญาโท  หลักสูตร
วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาการจัดการวิศวกรรม  ( x = 3.68  S.D. = 1.45)    

 
 2. ผู้ที่ก าลังจะศึกษาต่อระดับปริญญาตรี  (ก าลังศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย  
ปวช. และ ปวส.) 
 2.1 ข้อมูลทั่วไป 
  ผู๎ตอบแบบสอบถามเป็นเพศชาย  ร๎อยละ  88.00 มากกวําเพศหญิง  (ร๎อยละ  
12.00) โดยมีอายุระหวําง  16-20 ปี (ร๎อยละ 70.00)  ไมํได๎ท างาน  ซึ่งมีแหลํงทุนสนับสนุน  ร๎อยละ 
100.00 
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 2.2 ปัจจัยในการเลือกศึกษาต่อในระดับปริญญาตรี 
 ผู๎ตอบแบบสอบถามเลือกศึกษาตํอในระดับปริญญาตรี  มีความคิดเห็นตํอปัจจัย
การเลือกศึกษาในภาพรวมมีคําเฉลี่ยอยูํในระดับปานกลาง  ( x =  3.14 S.D. = 0.89)  ข๎อที่มีคําเฉลี่ย
สูงสุด คือ ข๎อ 8.1 ความสะดวกของสถานที่เรียนที่มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  ในพระบรม
ราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  ( x = 4.06 S.D. = 0.77)  รองลงมาคือ  ข๎อ 1 คําใช๎จํายตํอเทอม                  
( x = 3.98  S.D. = 0.81) และข๎อที่มีคําเฉลี่ยต่ าสุด  คือ ข๎อ 8.3 ความสะดวกของสถานที่เรียนที่             
ศูนย์สระแก๎ว ( x = 0.51  S.D. =1.10) 
 2.3 ความสนใจในการศึกษาต่อในหลักสูตรระดับปริญญาตรี 
 ผู๎ตอบแบบสอบถามสนใจในการศึกษาตํอในหลักสูตรระดับปริญญาตรี  มีความ
คิดเห็นตํอหลักสูตร ในภาพรวมมีคําเฉลี่ยอยูํในระดับมาก   ( x = 3.82  S.D. = 1.70)  ข๎อที่มีคําเฉลี่ย
สูงสุด คือ ข๎อ  1 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต สาขาการจัดการอุตสาหกรรม  ( x =  3.95 S.D. = 1.61) 
รองลงมาคือ ข๎อ 4 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาเทคโนโลยีวิศวกรรมเครื่องกล  ( x =  3.91 S.D. 
= 1.70)   ข๎อ 3 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาเทคโนโลยีกํอสร๎างและสิ่งแวดล๎อม   ( x =  3.86 
S.D. = 1.63) ข๎อ 5 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาเทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้า  ( x = 3.85 S.D. = 
1.82) ข๎อ 10 หลักสูตรวิทยาศาสตรบัณฑิต  สาขาอิเล็กทรอนิกส์สื่อสารและคอมพิวเตอร์  ( x = 3.82 
S.D. = 1.80) ข๎อ 8 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมระบบควบคุมและหุํนยนต์  ข๎อ 7 
หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาออกแบบผลิตภัณฑ์ ( x =  3.80 S.D. = 1.70)  ข๎อ 6 หลักสูตร
เทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาเทคโนโลยีเซรามิกส์  ( x =  3.76 S.D. = 1.57) ข๎อ 2 หลักสูตรเทคโนโลยี
บัณฑิต สาขาเทคโนโลยีการผลิต ( x =  3.75 S.D. = 1.67)  ข๎อที่มีคําเฉลี่ยต่ าสุด  คือ ข๎อ 9 หลักสูตร
เทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาวิศวกรรมเกษตร ( x = 3.70  S.D. = 1.73) 
 
  3. ผู้ใช้บัณฑิต 
 3.1 ข้อมูลทั่วไป 
 ผู๎ตอบแบบสอบถามเป็นเพศชาย  ร๎อยละ  98.00 มากกวําเพศหญิง  (ร๎อยละ  
2.00) โดยมีอายุระหวําง 40 ปี ขึ้นไป (ร๎อยละ 100.00) 
 3.2 ความสนใจในการศึกษาต่อในหลักสูตรระดับปริญญาตรีและปริญญาโท 
  - ความสนใจในการศึกษาต่อในหลักสูตรระดับปริญญาตรี 
 ผู๎ตอบแบบสอบถามสนใจในการศึกษาตํอในหลักสูตรระดับปริญญาตรี  มี
ความคิดเห็นตํอหลักสูตร  ในภาพรวมมีคําเฉลี่ยอยูํในระดับมาก   ( x =  3.74  S.D. = 1.47) ข๎อที่มี
คําเฉลี่ยสูงสุด คือ ข๎อ  4 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาเทคโนโลยีวิศวกรรมเครื่องกล  ( x =  3.89               
S.D. = 1.55) รองลงมาคือ  ข๎อ 1 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาการจัดการอุตสาหกรรม                     
( x = 3.88  S.D. = 1.53) ข๎อ 10 หลักสูตรวิทยาศาสตรบัณฑิต   สาขาอิเล็กทรอนิกส์สื่อสารและ
คอมพิวเตอร์   ( x =  3.85 S.D. = 1.45)  ข๎อ 8 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  สาขาวิศวกรรม
ระบบควบคุมและหุํนยนต์  ( x =  3.8 4 S.D. = 1.52)  ข๎อ 5 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขา
เทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟ้า  ( x =  3. 72  S.D. = 1.43)  ข๎อ 7 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขา
ออกแบบผลิตภัณฑ์อุตสาหกรรม   ( x =  3.70 S.D. = 1.44) ข๎อ 6 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขา
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เทคโนโลยีเซรามิกส์  ( x = 3.69 S.D. = 1.45)  ข๎อ 3 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  สาขาเทคโนโลยี
กํอสร๎างและสิ่งแวดล๎อม   ( x =  3.67 S.D. = 1.51) ข๎อ 9 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  สาขา
วิศวกรรมเกษตร ( x = 3.60 S.D. = 1.42)  ข๎อที่มีคําเฉลี่ยต่ าสุด คือ ข๎อ 2 หลักสูตรเทคโนโลยีบัณฑิต  
สาขาเทคโนโลยีการผลิต( x = 3.57 S.D. = 1.44) 
 
 - ความสนใจในการศึกษาต่อในหลักสูตรระดับปริญญาโท 

 ผู๎ตอบแบบสอบถาม สนใจในการศึกษาตํอในหลักสูตรระดับปริญญาโท  
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาการจัดการวิศวกรรม  ( x =  3.98  S.D. = 1.24)    
   
 เกณฑ์การแปลความหมายคะแนนเฉลี่ยแบบสอบถามสามารถแปลผลได๎ ดังนี้ 
  คําเฉลี่ย 4.50-5.00 หมายถึง  มีการปฏิบัติมากที่สุด 
  คําเฉลี่ย 3.50-4.49 หมายถึง  มีการปฏิบัติมาก 
  คําเฉลี่ย 2.50-3.49 หมายถึง  มีการปฏิบัติปานกลาง 
  คําเฉลี่ย 1.50-2.49 หมายถึง  มีการปฏิบัติน๎อย 
  คําเฉลี่ย 1.00-1.49 หมายถึง  มีการปฏิบัติน๎อยที่สุด 
 
 

 
 
 
 
 
 


